NIGAS

HP20 - HP30

LMV2..
Sterowane mikroprocesorowo

palniki na gaz — olej lekki

INSTRUKCJA MOTAZU — EKSPLOATACJI - KONSERWACJI

BURNERS - BRUCIATORI - PALNIKI - BRENNER - QUEMADORES - TOPEJIKA

CiB UNIGAS

OSTRZEZENIA | UWAGI

NINIEJSZA INSTRUKCJA JEST NIEODLACZNA ORAZ ISTOTNA CZESCIA PRODUKTU | MUSI ZOSTAC DO
UZYTKOWNIKOWI.

MO039281CA Rel. 0.2 02/



INFORMACJE ZAWARTE W TEJ CZESCI SA PRZEZNACZONE DLA UZYTKOWNIKA, PERSONELU INSTALUJACEGO ORAZ
SERWISUJACEGO PRODUKT.

W DRUGIEJ CZESCI INSTRUKCJI UZYTKOWNIK ZNAJDZIE DALSZE INFORMACJE NA TEMAT UZYTKOWANIA

URZADZENIA. ZALECAMY UWAZNIE JA PRZESTUDIOWAC.
ZALECAMY ZACHOWAC INSTRUKCJE BY MOC ODNIESC SIE DO NIEJ W PRZYSZLOSCI.

1) WSTEP

2)

Urzadzenie  powinno
wykwalifikowany personel
instrukcjg producenta.

Wykwalifikowany personel stanowig osoby posiadajgce
wiedze techniczng z dziedziny prywatnych lub przemysfowych
systemow grzewczych, wytwarzania gorgcej wody sanitarnej,
a w szczegolnosci autoryzowane centra serwisowe.

Niewtasciwy montaz moze spowodowaé zranienie ludzi oraz
zwierzat lub uszkodzenia mienia, za ktére producent nie
ponosi odpowiedzialnosci.

Prosze usung¢ wszystkie elementy opakowania i sprawdzi¢
czy urzadzenie jest kompletne.

W przypadku jakichkolwiek watpliwosci nie nalezy uzywac
jednostki — zalecany jest kontakt z dostawcg. Elementy
opakowanie (skrzynie drewniane, gwozdzie, elementy wigzace,
worki foliowe, pianka polistyrenowa, itp.), powinny pozostac
zabezpieczone przed dzie¢mi, gdyz stanowig dla nich
potencjalne niebezpieczenstwo.

Przed  przystgpieniem do  jakichkolwiek  czynnosci
konserwacyjnych czy serwisowych, nalezy wytgczy¢ zasilanie
jednostki poprzez przestawienie gtéwnego przetacznika w
pozycje OFF, i/lub przez dostarczone urzadzenia odcinajgce.

Nalezy upewnic sig, ze kratki wlotu oraz wylotu nie sg
zanieczyszczone.

W przypadku awarii i/lub wadliwego dziatania urzgdzenia
nalezy niezwlocznie je odtgczy¢. Prosimy nie probowac
samodzielnie naprawia¢ urzadzenia.

Nalezy niezwtocznie skontaktowaé sie z wykwalifikowanym
personelem serwisowym.

Urzadzenie moze by¢ poddawany naprawie jedynie przez
centrum serwisowe, autoryzowane przez producenta, z
uzyciem oryginalnych czesci zapasowych. Niezastosowanie
sie do powyzszych zalecern moze spowodowac zmniejszenie
bezpieczenstwa urzadzenia.

W celu zapewnienia odpowiedniej wydajnosci i witasciwej
eksploatacji urzadzenia, istotne jest by wykwalifikowany
personel przeprowadzat zabiegi regulacyjne w regularnych
odstepach czasu, zgodnie z instrukcjg producenta.

W przypadku podjecia decyzji o zakonczeniu uzytkowania
urzadzenia, wszystkie niebezpieczne elementy powinny
zostaé zabezpieczone.

W przypadku sprzedazy urzgdzenia, przekazania go innemu
uzytkownikowi, czy tez gdy uzytkownik pozostawia
jednostke, sam zmieniajac lokalizacje, prosimy upewni¢ sie,
ze instrukcja uzytkowania znajduje sie w poblizu urzgdzenia,
tak by byta dostepna dla nowego wiasciciela i/lub instalatora.

Jedynie oryginalne czesci powinny byé stosowane w
przypadku serwisowania jednostek po modyfikacjach.
Niniejsze urzadzenie moze by¢ uzywane jedynie do celéw
zgodnych z jego przeznaczeniem. Jakiekolwiek inne
zastosowanie jest uznawane za niewtasciwe, a co za tym
idzie, niebezpieczne.

Producent nie ponosi Zzadnej odpowiedzialnosci za
uszkodzenia spowodowane niewlasciwym  montazem,
uzytkowaniem czy tez niestosowaniem sie do instrukcji
producenta.

INSTRUKCJE DOTYCZACE PALNIKA

zosta¢  zamontowane przez
zgodnie z przepisami prawa,

Palnik powinien zosta¢ zainstalowany w odpowiednim
pomieszczeniu, z otworami wentylacyjnymi zgodnymi z
obowigzujgcymi przepisami prawa.

Powinno sie uzywac¢ jedynie palnikow skonstruowanych
zgodnie z przepisami prawa.

Palnik moze by¢ uzywane wytgcznie do celdéw, do ktérych
zostat zaprojektowany.

Przed montazem palnika nalezy sie upewni¢, ze parametry
sieci sg zgodne z parametrami palnika.

Nalezy zachowa¢ szczegdlng ostroznos¢ przy goracych
elementach palnika. Sg to gtéwnie elementy znajdujgce sie

w poblizu ptomienia i systemu wstepnego ogrzewania
paliwa, ktére nagrzewajg si¢ podczas pracy jednostki i
pozostajg gorgce przez pewien czas po zatrzymaniu palnika.
e W przypadku podjecia decyzji o zakonczeniu uzytkowania palnika
wykwalifikowany personel powinien przeprowadzi¢ nastepujace
czynnosci:
a) Odcig¢ zasilanie poprzez odtgczenie kabla zasilajacego
b) Odcig¢ doptyw paliwa poprzez zamknigcie recznego zaworu
odcinajgcego oraz zabezpieczenie przed otwarciem przez osoby
nieupowaznione.
Szczegolne srodki ostroznosci

e Nalezy upewni¢ sig, iz palnik zostat tak zamontowany by ptomien
mogt zostaé wytworzony jedynie wewnatrz paleniska.

e Przed pierwszym uruchomieniem palnika, a nastepnie przynajmniej raz
do roku, wykwalifikowany personel powinien przeprowadzi¢
nastepujace czynnosci:

a) dobra¢ strumien paliwa palinka do mocy odbiornika ciepta;

b) ustawic¢ strumiehn powietrza uzywanego przy spalaniu tak by uzyskaé

wydajno$¢ spalania na poziomie co najmniej réwnym nizszemu

poziomowi wymaganemu przez przepisy prawne;

c) sprawdzi¢ dziatanie jednostki pod wzgledem prawidiowego spalania,

by unikng¢ emisji szkodliwych gazéw w nadmiarze, w stosunku do ilosci

dozwolonych przepisami prawa;

d) upewni¢ sie, ze urzgdzenia sterowania oraz bezpieczenstwa dziatajg

poprawnie;

e) sprawdzi¢ stan techniczny przewodéw odprowadzajgcych produkty

spalania;

f) podczas zakonczenia montazu nalezy upewni¢ sie, ze wszystkie

elementy mechaniczne zamykajace sg doktadnie domkniete;

g) nalezy upewni¢ sig, ze kopia instrukciji jest dostgpna w kottowni.

o W przypadku zatrzymania palnika, nalezy zrestartowac go przy uzyciu
przycisku RESET. W przypadku kolejnego zatrzymania nie nalezy
podejmowac dalszych préb zrestartowania lecz skontaktowac sie z
serwisem technicznym.

e Urzadzenie powinno by¢ obstugiwane i serwisowane jedynie przez
wykwalifikowany personel, zgodnie z obowigzujgcymi przepisami
prawa.

3) INSTRUKCJE OGOLNE W ZALEZNOSCI OD STOSOWANEGO
PALIWA

3a) POLACZENIE ELEKTRYCZNE

o Ze wzgledow bezpieczenstwa jednostka musi zosta¢ odpowiednio
uziemiona oraz zainstalowana zgodnie z obowigzujgcymi zasadami
bezpieczenstwa.

o Nalezy bezwzglednie przestrzega¢ zasad bezpieczenstwa. W razie
jakichkolwiek watpliwosci  wykwalifikowany personel powinien
przeprowadzi¢ doktadng kontrole sieci elektrycznej, gdyz producent
nie jest odpowiedzialny za jakiekolwiek zniszczenia spowodowane
niewtasciwym uziemieniem urzadzenia.

o Wykwalifikowany personel powinien upewni¢ sie czy system jest w
stanie przyja¢ maksymalng moc pobierang przez urzgdzenie, opisang
na tabliczce znamionowej. W szczegdlnosci upewnic sie, czy przekrdj
poprzeczny przewodéw ukiadu jest odpowiedni do energii
zaabsorbowanej przez jednostke.

o Niedozwolone jest zastosowanie przejscidwek, rozgateznikéw i/lub
przedtuzaczy do podigczenia jednostki ze zrédtem zasilania.

e Zgodnie z obowigzujgcymi przepisami do podtgczenia jednostki do
zasilania powinien zosta¢ uzyty przetgcznik wielobiegunowy.

e Podstawowe zasady bezpieczenstwa
urzadzeniem pod napieciem:

o nie nalezy dotyka¢ urzgdzenia mokrymi badz wilgotnymi czesciami
ciata i/lub bosymi stopami;

o nie nalezy ciggna¢ za przewody elektryczne;

o nie wolno pozostawiaé urzgdzenia wystawionego na wptyw
warunkoéw atmosferycznych (deszcz, stonce, itp.), o ile nie jest to
bezwzglednie konieczne;

o nie nalezy pozwala¢ dzieciom oraz osobom niedoswiadczony
uzywac urzadzenia,

e Kabel zasilajgcy nie powinien by¢é wymieniany przez uzytkownika.
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W przypadku uszkodzenia kabla nalezy wytgczyé urzadzenie i
skontaktowac sie z wykwalifikowanym personelem celem wymiany
przewodu na nowy.

® Giowny przefgcznik elektrycznosci, odpowiedzialny za wszystkie
elementy ukfadu zasilane pradowo powinien zosta¢ wytgczony,
gdy urzadzenie nie jest uzywane przez diuzszy czas.

3b) OPALANIE GAZEM, OLEJEM LEKKIM LUB INNYMI
PALIWAMI

® Palnik moze zosta¢ zainstalowany jedynie przez wykwalifikowany
personel oraz zgodnie z obowigzujgcymi przepisami prawa;
nieprawidtowy montaz moze doprowadzi¢ do uszkodzen ciata ludzi
i zwierzat, oraz uszkodzen mienia, za ktore producent nie jest
odpowiedzialny.

® Zaleca sie oczyszczenie wnetrza wszystkich przewodow
doprowadzajgcych paliwo w celu usunigcia wszystkich
zanieczyszczen mogacych wptyngé negatywnie na prace palnika.
® Przed rozruchem palnika wykwalifikowany personel powinien
skontrolowac:
a) system doprowadzania paliwa, pod wzgledem szczelnosci;
b) strumieh paliwa, by upewni¢ si¢ iz jest dobrany odpowiednio do
obcigzen cieplnych pieca dla danego palnika;
c) system zaptonowy, by upewni¢ sig, ze jest odpowiedni dla danego
typu paliwa;
d) cisnienie strumienia zasilajgcego paliwa, pod wzgledem zgodnosci z
przedziatem ci$nien podanym na tabliczce znamionowej;
e) uktad zasilania paliwem, by upewni¢ sie ze jego wymiary sg
odpowiednie dla mocy palnika oraz ze ukfad jest zaopatrzony we
wszystkie elementy bezpieczenstwa i kontroli wymagane przez
obowigzujgce prawo.
e W przypadku wstrzymania pracy palnika na dluzszy czas,
nalezy zamkng¢ wszystkie zawory systemu doprowadzania
paliwa.

SRODKI BEZPIECZENSTWA PRZY STOSOWANIU GAZU

Wykwalifikowany personel powinien sprawdzi¢ instalacje by upewni¢
sie, ze:

a) Sciezka gazowa jest zgodna z obowigzujgcymi przepisami prawa;

b) wszystkie potaczenia gazowe sg szczelne;

c) otwory wentylacyjne kottowni sg zgodne z obowigzujgcymi przepisami
prawa.

* Nie nalezy uzywac rur gazowych do uziemiania urzgdzen
elektrycznych.

» Palnik nalezy wytgczy¢, jezeli jest nieuzywany. Za kazdym razem
nalezy zamkng¢ zawor odcinajgcy gazu.

W przypadku diuzszej nieobecnosci uzytkownika, nalezy zamknaé
gtéowny zawdr gazowy.

Srodki bezpieczenstwa w przypadku wyczucia gazu

a) nie wolno uzywac przetacznikéw elektrycznosci, telefonu ani zadnych
innych urzgdzen mogacych wytworzy¢ iskre;

b) nalezy niezwlocznie otworzy¢ drzwi i okna, by przeptyw powietrza
pozwolit przewietrzy¢ pomieszczenie

C) nalezy zamkng¢ zawory gazowe;

d) nalezy skontaktowa¢ sie z wykwalifikowanym personelem.

e Nie nalezy zastania¢ wywietrznikéw pomieszczen, w ktérych
zamontowane sg urzgdzenia gazowe, by unikng¢ niebezpieczenstw
takich jak kumulowania sig toksycznych czy wybuchowych mieszanin.

DYREKTYWY | NORMY
Palniki gazowe
Dyrektywy europejskie:
zDyrektywa 2009/142/EC - Urzadzenia Gazowe;
zDyrektywa 2006/95/EC dot. niskiego napiecia;
zDyrektywa 2004/108/EC dot. kompatybilnosci elektromagnetycznej
Ujednolicone normy :

- UNI EN 676 (Palniki Gazowe;- EN 55014-1
Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna - wymagania dla
urzadzen domowego uzytku, narzedzi elektrycznych i
podobnych urzadzen.
- CEI EN 60335-1(Urzadzenia gospodarstwa
domowego i podobne urzgdzenia elektryczne -
Bezpieczenstwo. Czegs$¢ |I: Wymagania ogdlne);
- EN 50165 (Wyposazenie elektryczne urzgdzen nie-
elektrycznych dla gospodarstw domowych i podobnych.
Bezpieczenstwo).
- EN 60335-2-102 (Uzadzenia domowe i podobne
urzadzenia elektryczne. Bezpieczenstwo. Szczegotowe
wymagania dla urzgdzen opalanych gazem, olejem i paliwami
statymi, ktére posiadajg przytacza elektryczne)

Palniki na olej lekki

Dyrektywy europejskie:

- Dyrektywa 2006/95/EC dot. niskiego napigcia;
- Dyrektywa 2004/108/CEE dot. kompatybilnosci elektromagnetyczne;j

Ujednolicone normy :

- CEI EN 60335-1 Urzadzenia gospodarstwa domowego i podobne
urzadzenia elektryczne - Bezpieczenstwo. Czes¢ I: Wymagania
ogolne;

- UNI 267 Palniki automatyczne z wymuszonym nadmuchem na
paliwo ciekte

- EN 55014- Kompatybilno$¢ elektromagnetgyczna — wymagania dla
urzgdzen domowego uzytku, narzedzi elektrycznych i podobnych
urzgdzen.

- EN 50165 Wyposazenie elektryczne urzadzen nie-elektrycznych dla
gospodarstw domowych i podobnych. Bezpieczehnstwo.

Palniki na olej ciezki
Dyrektywy europejskie:
- Dyrektywa 2006/95/EC dot. niskiego napiecia;

- Dyrektywa 2004/108/CEE dot. kompatybilnosci elektromagnetyczne;j
Ujednolicone normy :

- CEI EN 60335-1 Urzadzenia gospodarstwa domowego i podobne
urzadzenia elektryczne - Bezpieczenstwo. Czes¢ I: Wymagania
ogdlne;

- EN 55014- Kompatybilno$¢ elektromagnetgyczna — wymagania dla
urzgdzen domowego uzytku, narzedzi elektrycznych i podobnych
urzgdzen.

- EN 50165 Wyposazenie elektryczne urzadzen nie-elektrycznych dla
gospodarstw domowych i podobnych. Bezpieczenstwo.

Palniki gazowo-olejowe (olej lekki)
Dyrektywy europejskie:
- Dyrektywa 2009/142/EC - Urzadzenia Gazowe;
- Dyrektywa 2006/95/EC dot. niskiego napiecia;
- Dyrektywa 2004/108/EC dot. kompatybilnosci elektromagnetycznej

Ujednolicone normy :
- UNI EN 676 Palniki Gazowe
- EN 55014- 1 Kompatybilno$¢ elektromagnetgyczna — wymagania dla

urzgdzen domowego uzytku, narzedzi elektrycznych i podobnych
urzgdzen.

- UNI 267 Automatic forced draught burners for liquid fuels

- CEI EN 60335-1 Urzgdzenia gospodarstwa domowego i podobne
urzadzenia elektryczne - Bezpieczenstwo. Czes¢ I: Wymagania
ogdlne;

- EN 50165 Electrical Wyposazenie elektryczne urzagdzen nie-
elektrycznych dla gospodarstw domowych i podobnych.
Bezpieczenstwo.




Palniki gazowo-olejowe (olej ciezki)

Dyrektywy europejskie:

- Dyrektywa 2009/142/EC - Urzadzenia Gazowe;
- Dyrektywa 2006/95/EC dot. niskiego napiecia;
- Dyrektywa 2004/108/EC dot. kompatybilnosci
elektromagnetycznej

Ujednolicone normy:

- EN 55014-1 Kompatybilno$¢ elektromagnetgyczna —
wymagania dla urzadzeh domowego uzytku, narzedzi elektrycznych i
podobnych urzadzen.

- UNI EN 676 Palniki Gazowe;

- CEI EN 60335- 1 Urzgdzenia gospodarstwa domowego i
podobne urzgdzenia elektryczne - Bezpieczenstwo. Czes¢ |: Wymagania
ogdlne

- EN 50165 Electrical Wyposazenie elektryczne urzgdzen nie-
elektrycznych dla gospodarstw domowych i podobnych. Bezpieczenstwo.

Palniki przemystfowe

Dyrektywy europejskie:

- Dyrektywa 2009/142/EC - Urzadzenia Gazowe;
- Dyrektywa 2006/95/EC dot. niskiego napigcia;
- Dyrektywa 2004/108/EC dot. kompatybilnosci
elektromagnetycznej

Ujednolicone normy:

- EN 55014- 1 Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna —
wymagania dla urzadzen domowego uzytku, narzedzi elektrycznych i
podobnych urzadzen.

- EN 50165 Wyposazenie elektryczne urzgdzen nie-
elektrycznych dla gospodarstw domowych i podobnych. Bezpieczenstwo.
- UNI EN 746-2 Urzgdzenia przemystowe do proceséw
cieplnych

Tabliczka znamionowa palnika

Aby uzyska¢ ponizsze informacje nalezy Typ
sprawdzi¢ tabliczke znamionowa;: Model

Rok

Numer Ser.
. typ i model palnika: musi by¢ Moc
podawany we wszelkiej komunikacji z ﬁg;i‘vr\‘:o'e” olejuy
dOStaWCél i . i ; Kategoria
. Numer seryjny palnika: musi by¢ Cign. gazu
podawany we wszelkiej komunikacji z Lepkos¢
dostawca Zasil. Elektr.
. data produkciji (rok i miesigc) sﬁ;:v”;;%'_'
. informacja na temat rodzaju paliwa i St. ochrony
ci$nienia sieciowego Rysunek nr

P.LN.
UZYTE SYMBOLE

Nieprzestrzeganie ostrzezen moze doprowadzi¢ do
A UWAGA! nieodwracalnych uszkodzen jednostki lub srodowiska

Q ZA GROZ.ENIE' Nieprzestrzeganie ostrzezen moze doprowadzi¢ do

powaznych uszkodzen ciata lub $mierci

A UWAGA! Nieprzestrzeganie ostrzezen moze doprowadzi¢ do

wstrzasu elektrycznego ze skutkiem $miertelnym




CZESC |: MONTAZ

Interpretacja wykreséw pola pracy

Dla weryfikacji czy palnik jest odpowiedni dla kotta, na ktérym ma by¢ zamontowany, konieczna jest znajomos¢ nastepujgcych
parametrow:

e obcigzenie cieplne komory palnika, w kW lub kcal/h (kW = kcal/h / 860);

e ci$nienie w komorze spalania (dane dostepne na tabliczce znamionowej palnika lub w instrukcji obstugi).

Przykfad:

Obcigzenie cieplne komory spalania: 600kW

Cisnienie: 4mbar

Nalezy wyrysowa¢ pionowg linie na wykresie pola pracy (Rys. 1), draw wyznaczajgcg moc wejsciowg pieca i pozioma,
odwzorowujgcg cisnienie w komorze spalania. Uznajemy, ze palnik jest odpowiedni dla danego kotta, gdy punkt przeciecia tych linii A
znajduje sie wewnatrz wykresu pola pracy.
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Dane odnoszg sie do warunkéw normalnych: cisnienie powietrza rowne 1013hPa, temperatura otoczenia 15°C.

Ustalenie wias$ciwego wymiaru $ciezki gazowej

W celu ustalenia wtasciwych wymiaréw sciezki gazowej nalezy ustali¢ cisnienie gazu w rurociggu zasilajgcym przed zaworem
odcinajgcym i odjg¢ od niego cisnienie w komorze spalania. Otrzymany wynik oznaczymy pga.. Nalezy wyrysowaé pionowg linie
wyznaczajacg obcigzenie cieplne komory spalania (przyktad - 600kW), przecinajacg o$ x, az do przeciecia z krzywa spadku cisnienia
w zaworach palnika, zgodnie z uzytg $ciezkg gazowag (np. DN65). Z punktu przeciecia nalezy poprowadzi¢ linie pozioma, ktora
wyznaczy na osi y wartos¢ cisnienia konieczng do osiggnigcia wtasciwego obcigzenia cieplnego komory spalania. Ta wielko$¢ musi
by¢ nizsza lub réwna warto$ci pga; Wyznaczonej wczesniej.
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Nazewnictwo modeli palnikéw

Palniki okreslane sg poprzez typ i model. Ponizsza tabela przedstawia ich nazewnictwo.

Typ HP20
1) (2 3)

Model MG. PR.
4 () 6

S. * A 1. 32. EC
N ® O

(1) TYP PALNIKA

HP20 - HP30

(2) PALIWO M — Gaz ziemny G — Olej lekki
(3) TRYB PRACY (Dostepne wersje) PR - Progresywny MD - Modulowany
(4) RURA PLOMIENIOWA S - Standardowa L - Dtuga

(5) PANSTWO DOCELOWE

[ - patrz tabliczka znamionowa

(6) WERSJA PALNIKA

A - Standardowa
Y - Specjalna

(7) WYPOSAZENIE

0 = 2 zawory

7 = 2 zawory + presostat gazu
1 =2 zawory + kontrola szczelno$ci
8 = 2 zawory + kontrola szczelnosci + presostat gazu

(8) PODLACZENIE GAZU

25 = Rpl

32 = Rp11/4

40 = Rpluz

(9) STEROWANIE MIKROPROCESOROWE

EC = Palnik wyposazony w LMV2x
ED = Palnik wyposazony w LMV2x i sterowanie VSD

Specyfikacja

TYP PALNIKA HP20 HP30
Moc min. - max. kw 85 - 230 65 - 350
Paliwo Gay ziemny — Olej lekki
Kategoria (patrz nastepny rozdziat)
Strumien gazu min.-max. Nm>/h 9-24 6.9 - 37
Cisnienie gazu min.- max. mbar (patrz Uwaga 2)
Strumien oleju lekkiego min.- max. kg/h 7.2-19.4 5.5 - 30
_epkos¢ oleju lekkiego cSt @ 40°C 2-74
Gestosé oleju lekkiego kg/m® 840
Cisnienie na $ciezce olejowej bar max 1
Zasilanie 230V 1IN ~ 50Hz
Catkowity pob6r mocy kw 0.83
Silnik elektryczny kw 0.37
Silnik pompy kw 0.18
Stopien ochrony 1P40
Przyblizona masa kg 60 60
Tryb pracy Progresywny - Modulowany
Sciezka gazowa Rp'1 Rozmiar zaworéw / Podigczenie gazu 1"/ Rp1 1"/ Rp1
Sciezka gazowa Rp11/4 Rozmiar zaworéw / Podigczenie gazu - 1”14 | Rplis
Sciezka gazowa Rp11/2 Rozmiar zaworéw / Podtgczenie gazu - 1712 | Rplasp
[Temperatura pracy °C -10 + +50
[Temperatura przechowywania °C -20 + +60
[Tryb obstugi * Nieciggly

Wszystkie przeplywy gazu podawane w Nm°/h (przy ci$nieniu bezwzglednym 1013 mbar i temperaturze 15 °C)

Uwaga 1: i odnoszg sie do gazu G20
(wartos¢ opatowa Hj = 34.02 MJ/NmS).
Uwaga 2: Maksymalne cisnienie gazu = 500mbar (przy Siemens VGD)

Minimalne ci$nienie gazu = patrz wykresy pola pracy.

*UWAGA ODNOSNIE TRYBU OBStUGI PALNIKA: sterownik automatycznie wylacza sie po 24h ciagtej pracy. Uruchamia

natychmiast automatycznie.

sie




Dobér palnika do kotfa

Palniki opisane w instrukcji zostaty przetestowane z komorami spalania, spetniajgcymi normy EN676 a ich wymiary opisane sg na

wykresie. Jesli palnik musi byé przylgczony do kotta o krétszej lub o mniejszej srednicy komory spalania, niz opisane nalezy

skontaktowac¢ sie ze sprzedawcag, by upewni¢ sie, ze mozliwe jest prawidtowe spalanie w danej komorze. Aby prawidtowo dopasowaé

palnik do kotta sprawdz typ rury ptomieniowej (standardowej lub dtugiej). Upewnij sie, Zze moc oraz ci$nienie w komorze spalania

zawiera sie w krzywej pola pracy; w przeciwnym wypadku nalezy skonsultowa¢ dobér palnika z producentem.

Przy wyborze odpowiedniej dtugosci rury ptomieniowej nalezy postepowac zgodnie z instrukcjg producenta kotta. W przypadku braku

instrukcji nalezy wzigé pod uwage:

o Kotty zeliwne, kotty trojciggowe (jednokierunkowy przeptyw spalin w komorze spalania): rura ptomieniowa nie moze wchodzi¢ do
komory spalania gtebiej niz na 100 mm

« Kotty z nawrotng komorg spalania: w tym przypadku rura ptomieniowa musi wchodzi¢ na przynajmniej 50 - 100 mm wgtgb komory
spalania wzgledem dna sitowego.

e Dilugos¢ rury plomieniowej nie zawsze pozwala spemi¢ te zatozenia i dlatego moze by¢ konieczne uzycie odpowiednio
dopasowanego elementu dystansowego by odsung¢ palnik, bgdz zaprojektowac rure spetniajgca zatozenia (w tej sprawie nalezy
skontaktowac sie z producentem).

2.0 Legenda
b ' i
0s a) Moc w kW
40 I U b) Dtugos¢ komory spalania w m
. d=0,6[ |11 =0, .. . . .
.0 a5 c¢) Obcigzenie cieplne komory spalania w MW/m®
1.0 420 . d) Srednica komory spalania (m)
h‘l §j:§fpo_‘_ =
. I
g:: 740,125 Rys. 3 — Obcigzenie cieplne, srednica oraz diugos¢ komory spalania jako funkcja mocy
| l | l palnika w kW.
a"lz 26 40 70100 190  LBO 1200 2450
al —
Rys. 3




Wymiary gabarytowe (mm)

E F B C
D
Zalecane nawierty w ptycie palnika oraz kotnierz palnika
DN | A*S) JA(L) [AA[B(S)[BCL) [BB [ C JCC [D[E] F G H JJJK]L [M]JN 0 P Q |[RISJUJUUJIWI]YJZ
HP20 - 0.25( 1" 876 997 |100| 173 258 [207 | 703 | 354 |846}478] 368 | 142 | 151 [172[190|290 [M10[219 | 155 | 155 | 353 |92[261 |421 [ 65 |450 [133 | 95
HP30-0.32| 1"1/4] 1003 - |100] 300 - 1207 | 703 | 354 |846478] 368 | 142 | 151 |172]|190 290 |M10[219 | 155 | 155 | 353 [92]261 [421 | 65 [450 | 133 | 95

*S = wymiary odnoszgce sig do palnika wyposazonego w standardowg rure ptomieniowg

*L = wymiary odnoszace sie do palnika wyposazonego w ditugg rure ptomieniowg




Wykresy pola pracy

HP20

m

(¥

[

SPALANIA mbar

HP30

CISNIENIE W KOMORZE

il

80

80 100 120 140 160 B0 200 20 240 D

280

KW

40

Aby wyrazi¢ moc w kcal/h, nalezy pomnozy¢ warto$¢ w kW przez 860.
Dane odnoszg sie do warunkéw normalnych: cisnienie atmosferyczne 1013 mbar, temperatura otoczenia 15°C.

BD 120 160 200 28 280 o 30 4D

KW

UWAGA: Krzywe pola pracy sa wykresami, obrazujgcymi prace palnika w fazie zatwierdzania typu lub w testach laboratoryjnych, lecz
nie przedstawiajg zakresu regulacji urzadzenia. Na takim wykresie maksymalna moc jest wyznaczana poprzez ustawienie gtowicy
spalania w pozycji “MAX” (patrz “Regulacja gtowicy spalania”); moc minimalna jest wyznaczana poprzez ustawienie gtowicy w pozycji
“MIN”. Podczas pierwszego zaptonu, glowica spalania jest ustawiana tak by znalez¢ kompromis pomiedzy mocg palnika a
parametrami technicznymi kottg, dlatego wtasnie moc minimalna moze sie rézni¢ od minimum krzywej pola pracy.

Cisnienie gazu w rurociggu zasilajagcym | strumien gazu

HP20 Rp1

15

CISNIENIE GAZU mbar

10 4 18

Strumien gazu Nm%h

X

HP30

25

A+

22

26 30 38

Strumien gazu Nm%h

Uwaga: Strumien gazu podany jest na osi x, wymagane ciSnienie na przyfgczu gazu na osi y (warto$¢ ci$nienia

spalania do wartosci odczytanej na osi y.

w komorze spalania nie jest uwzgledniona). W celu wyznaczenia minimalnego cisnienia na wlocie $ciezki
gazowej koniecznego do uzyskania zadanego strumienia gazu, nalezy dodaé wartos¢ cisnienia w komorze




MONTAZ | PODLACZANIE

Opakowanie

Palniki pakowane sg w drewniane skrzynie o wymiarach: 1280mm x 850mm x 760mm (D x S x W)
Opakowania tego typu sg wrazliwe na wilgo¢ i nie nalezy ich ustawia¢ jedno na drugim. W kazdym opakowaniu
znajdujg sie nastepujgce elementy:

e palnik z odtaczong Sciezka gazowa;
o uszczelka pomiedzy palnik i kociot;
o gietkie przewody olejowe;

o filtr oleju;

o koperta z dokumentacjg

W celu usuniecia elementéw opakowania nalezy przestrzega¢ obowigzujgcych przepiséw dot. utylizacji odpadow.

i

Przemieszczanie palnika

UWAGA! Przemieszczanie palnika musi by¢ przeprowadzone przez wykwalifikowany personel. W przypadku
Jjakichkolwiek btedéw powstaje ryzyko wywroécenia palnika i upuszczenia.

W celu przesuniecia palnika uzywaj srodkéw odpowiednich do duzej masy palnika (patrz ,,Specyfikacja”).
Rozpakowany palnik mozna unosié¢ i przesuwac jedynie przy pomocy wozka widtowego.

Palnik jest umieszczany na stelazu umozliwiajacym jego przemieszczanie przy pomocy wozka widtowego: widty muszg byé wsuniete
w szczeliny A i B. Usun stelaz dopiero gdy palnik jest zamontowany na kotle.

g

A B

Montaz palnika do kotla

Aby zainstalowac palnik na kotle nalezy:

1 wywierci¢ otwory w ptycie palnika przedstawione w rozdziale ‘Wymiary gabarytowe’

2 umiesci¢ palnik w gardzieli kotta: unies¢ i przesuwaé zgodnie z procedurg opisang w rozdziale ‘Przemieszczanie palnika’;

3 umiesci¢ 4sruby dwustronne (5) w otworach drzwi palnika, zgodnie z owierceniem ptyty palnika pokazanym w sekcji ‘Wymiary
gabarytowe”;

dokreci¢ 4$ruby dwustronne;

umiesci¢ uszczelke na kotnierzu palnika;

zamontowa¢ palnik na kotle;

przymocowacé palnik do srub dwustronnych, za pomocg nakretek, zgodnie z kolejnym rysunkiem.

Po zamontowaniu palnika na kotle nalezy upewnic¢ sig, ze przestrzen pomiedzy rurg ptomieniowg a wykladzing ogniotrwatg jest

uszczelniona odpowiednim materiatem izolacyjnym (wtdkno ceramiczne lub cement ogniotrwaty).
N —

o ~N o U A

Opis

1 Palnik
%.\, Nakretka
L] i Podkiadka

Uszczelka z witdkna ceramicznego
Sruba dwustronna
Rura ptomieniowa

@
~Nas N

Palnik zaprojektowany jest do pracy w pozycji zgodnej z ponizszym rysunkiem. W celu montazu w innej pozycji prosimy o kontakt z

Dziatem Technicznym.
? GORA

¢ DOL
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Zigcza Sciezki gazowej
Schematy przedstawiajg elementy Sciezki gazowej dostarczane wraz z palnikiem ktére musza zosta¢ zamontowane przez instalatora.
Schematy sg zgodne z obowigzujgcymi przepisami.

A UWAGA: PRZED PRZYtACZENIEM DO INSTALACJI GAZOWEJ NALEZY UPEWNIC SIE, ZE RECZNE ZAWORY
ODCINAJACE SA ZAMKNIETE. PRZECZYTAJ ROZDZIAt. OSTRZEZENIA NA POCZATKU INSTRUKCJI.

Sciezka gazowa z zespotem zaworéw VGD z wbudowanym regulatorem ci$nienia + presostat kontroli szczelnosci gazu (PGCP)

INSTALATOR

DOSTARCZANE PRZEZ PRODUCENTA

PALNIKA
8
6
= g moTas
9 10

Legenda
1 |[Filtr 6 Przepustnica regulacji przeptywu gazu
2 |Manometr (*opcjonalnie) 8 Palnik
3 |Zespét zawordw odcinajgcych z wbud. reg. ci$nienia 9 Kompensator (*opcjonalnie)
4 |Presostat - PGCP / PGMIN 10 Zawor reczny odcinajgcy (*opcjonalnie)
5 |Presostat - PGMAX (*opcjonalnie)

Podliaczanie $ciezki gazowej

rurociag zasilajgcy gazu

strzatki instalacyjne "kierunkowe” /

Legenda
1A.1E Uszczelka
@i 2 Filtr
gazu
\ 3 Zespot zaworow
4 Kompensator
it 5 Zawor reczny

Rys. 4 — Przykfad Sciezki gazowej

Aby zamontowac $ciezke nalezy:
1-a) w przypadku ztgczy gwintowanych: uzy¢ materiatéw uszczelniajgcych odpowiednich dla stosowanego gazu;
1-b) w przypadku ztgczy kotnierzowych: umiescic¢ uszczelke (1A-1E — Rys.4) pomiedzy elementami

UWAGA: kompensator, zawor reczny oraz uszczelki nie sg czescig standardowego zestawu z palnikiem (poza
zakresem dostawy palnika).

UWAGA: kiedy Sciezka gazowa jest potgczona zgodnie ze schematem na Rys. 4, nalezy przeprowadzi¢ test kontroli
szczelno$ci, zgodnie z obowigzujgcymi przepisami prawa.

zanieczyszczenia nie wpadfy do zaworéw (zaréwno filtry na zewnatrz zespofu zawordéw jak i te wbudowane w
zawory gazowe).

f UWAGA: zaleca sie montaz filtra i zaworéw gazowych podczas operacji konserwacji i czyszczenia aby zadne
Montaz zaworéw gazowych opisany jest w kolejnych rozdziatach, w zaleznosci od uzytej Sciezki gazowej:
e gwintowane sciezki gazowe z Siemens VGD20..
o kotnierzowe sSciezki gazowe z Siemens VGDA40..

11



Zawory gazu Siemens VGD20 oraz VGD40 — z SKP2 (regulator cisnienia)

Montaz

Przy montazu podwdjnego zaworu gazu VGD konieczne sg dwa kotnierze (w przypadku modelu VGD20, kotnierze sg
gwintowane); by zapobiec zanieczyszczeniu wnetrza zawordéw najpierw dopasuj kotnierze do instalacji rurowej a nastepnie
oczys¢ poszczegodlne elementy;

zamontuj zawor;

kierunek przeptywu gazu musi by¢ zgodny z kierunkiem strzatki na korpusie zaworu;

upewnij sie, ze sruby na kotnierzach sg odpowiednio dokrecone;

upewnij sie, ze wszystkie potgczenia poszczegdlnych elementdéw sg mocno dokrecone;

upewnij sie, ze pierscienie samouszczelniajgce i uszczelki pomiedzy kotnierzami a podwdjnym zaworem gazu sg dobrze
dopasowane.

Podiacz rure impulsowg (TP na rysunku; 8mm - rura zewnetrzna dostarczana luzem) do ztgczek przewodu impulsowego cisnienia gazu
znajdujgcych sig na rurze gazowej za zaworem: cisnienie gazu powinno by¢ mierzone na odcinku prostym rurociggu w odlegtosci co
najmniej 5-krotnej Srednicy rurociggu za zaworem

Nie zatykaj otworu (SA na rysunku). Jesli zamontowana sprezyna nie spetnia wymagan regulacji, skontaktuj sie z jednym z naszych

centrow serwisowych w sprawie odpowiedniego zamiennika.

A Uwaga: membrana SKP2 D musi by¢ ustawiona pionowo (patrz Rys. 8).

A UWAGA: usuniecie czterech Srub BS powoduje, iz urzadzenie jest niezdatne do uzytku!

SA
R Y& BS
BS — ¥ O — BS
BS —f
SKP1. * ¢ | SKP2.
=
04 : .o
1 POZYCJE ZAWOROW
| SIEMENS VGD
Rys. 5 Rys. 6 Rys. 7

(sprezyna)

2
(nakretka)

Zawory Siemens VGD z silownikiem SKP:
Zakres regulaciji ci$nienia przed zespotem zaworéw, zmienia sie w zaleznosci od sprezyny dostarczonej wraz z zespotem zaworow.

Zakres pracy (mbar) 0-22 15-120 100 - 250
Kolor sprezyny bezbarwny z6Mty czerwony

Kiedy $ciezka jest juz zmontowana, nalezy podigczy¢ elektrycznie wszystkie elementy (zespét zawordw, presostaty, system kontroli
szczelnosci gazu).

12



Filtr gazu (o ile stanowi czes¢ zestawu)

= \ a czgsteczki pxiu ktéry znajduje sie wlga2|e i zapobiega nagtemu zatykaniu elementéw szczegdlnie na to
p. zawory palnika, liczniki i regulatory). Filtr jest zazwyczaj instalowany przed wszystkimi urzgdzeniami
iaczajaco wy{aczajqcyml

UWAGA: zaleca sie montaz filtru poziomo, aby unikngé wpadniecia pytow do zaworu podczas prac
konserwacyjnych.

Zintegrowany system kontroli szczelnosci (palniki wyposazone w LME7x, LMV, LDU)

Ten akapit opisuje sekwencje zadah w odniesieniu do systemu kontroli szczelnosci:
Na poczatku obydwa zawory (EV1 i EV2) muszg by¢ zamknigte.

o Odprezenie przestrzeni testowej: zawor EV1 otwiera sie (strona palnika) i utrzymuje te pozycje przez okreslony

czas (td4), aby uzyskaé¢ w przestrzeni testowej cisnienie otoczenia.

e Test cisnienia atmosferycznego: EV1 zamyka sie i utrzymuje te pozycje przez okreslony czas (td1). Presostat

PGCP nie powinien odnotowa¢ wzrostu ci$nienia.

e Test napetniania przestrzeni: EV2 otwiera sie i utrzymuje te pozycje przez okreslony czas (td3), aby napetni¢

przestrzen testowa.

e Test ciSnienia gazu: EV2 zamyka sie i utrzymuje te pozycje przez okre$lony czas (td2). Presostat PGCP nie

powinien odnotowa¢ spadku cisnienia.

Jesli wszystkie fazy zostaly zakonczone pomysinie, test systemu kontroli szczelnos$ci jest zakonczony pozytywnie, jesli nie-

nastepuje blokada palnika.

Dla LMV5x, LMV2x/3x i LME73 (poza LME73.831BC), kontrola szczelnosci moze zosta¢ ustawiona jako element fazy

rozruchu, fazy
wylgczenia palnika, bgdz dla obu faz.
Dla LME73.831BC ustawiony jest jedynie dla rozruchu.

PGCP tdd | td1 | td3 | td2
PE :
]
L EVZ 1 — )
e N EV1 e e — )
N _[;' “‘“l PGCP w&&m:&wﬁﬂ
| E f 1 |_ bW _J I . .
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Schematy hydrauliczne instalacji paliwowej

12 5 %

Rys. 9 — Ukfad grawitacyjny 12 3 4

M
[4)]

Rys. 10 — Uktad cyrkulacyjny

T

Rys. 11 — Ukfad ssacy

Opis
Zawor reczny
Filtr oleju lekkiego
o . : N 4
Pompa zaislajgca oleju lekkeigo <
Zawor zwrotny
Przewody elastyczne olejowe
Zawor regulaciji cinienia w linii paliwowe;j

o O WN B

Il
T

UWAGA: w instalacjach z zasilaniem grawitacyjnym lub okreznym nalezy zamontowaé zawor elektromagnetyczny (patrz nr 4, Rys.
12).
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Schemat instalacji rurowej na olej lekki

7 6 4
Ze zbiornika —= i ;;J; i
D‘T .

5

g
~=

N
X

Ao

Do zbiornika =——

6 2
Rys. 12
Opis
1 Palnik (*) Jedynie dla instalacji itacyj yfi lub
. . - edynie dla instalacji z grawitacyjnym, syfonowym lu

2 P_rzewony ela§tyczne olejowe .(w komp.le_me z palnikiem) Wymuszonym systemem przeplywu paliwa. W przypadku
3 Filtr oleju lekkiego (w komplecie z palnikiem) zamontowania zaworu elektromagnetycznego nalezy
4  Zawor elektromagnetyczny (*) zamontowacé regulator czasowy w celu opdznienia

. " zamkniecia zaworu. Bezposrednie potgczenie urzgdzenia
5  Zawor zwrotny(*) L L . . :

i o bez uzycia regulatora moze spowodowac¢ zatrzymywanie
6 Zawor odcinajgcy sie pompy.
7  Zawor szybko-zamykajacy (z dala od zbiornika czy kottowni)

Dostarczone pompy moga by¢ uzywane zaréwno w systemach jedno- jak i dwururowych.

Uktad jednorurowy: pojedyncza rura doprowadza olej ze zbiornika do kro¢ca ssawnego pompy. Nastepnie olej pod cisnieniem
jest ttoczony do dyszy: czes¢ jest wtrydskiwana przez dysze do komory spalania, podczas gdy reszta zawracana jest z powrotem
do pompy. W takim uktadzie, korek by-passu, o ile jest czescig systemu, musi zosta¢ usuniety, nastepnie otwor powrotny (opcja)
na korpusie pompy musi zosta¢ zaslepiony stalowym korkiem i podkfadka.

Uktad dwururowy: tak jak w przypadku ukfadu jednorurowego stosowana jest rura tgczgca zbiornik z wlotem pompy, dodatkowo
uzywany jest rowniez przewdd tgczacy otwodr powrotny pompy ze zbiornikiem. Nadmiar oleju wraca do zbiornika: taka instalacja
nazywana jest samo-zalewajgcg. Wewnetrzny korek by-passu, o ile zostat dostarczony, musi zostaé zamontowany by unikng¢
przeptywu paliwa i powietrza przez pompe.

Palniki wyposazone sg fabrycznie w zasilanie dwururowe. Mozna je przystosowa¢ do zasilania w ukladzie jednorurowym
(polecany przy zasilaniu grawitacyjnym) jak opisano wczesniej. Aby przej$¢ z uktadu 1- na 2-rurowy widz korek by-passu G (dla
obrotéw przeciwnych do ruchu wskazéwek zegara wzgledem watu pompy).

Uwaga: Przy zmianie kierunku obrotow wszystkie ztgcza na goérze i boku zostajg odwrdcone.

Odpowietrzanie pompy
Odpowietrzanie w uktadzie 2-rurowym nastepuje automatycznie: nastepuje poprzez regulator cisnienia. W uktadzie 1-rurowym
korek portu manometru musi zosta¢ poluzowany az powietrze zostanie odprowadzone z uktadu.

Uzytkowanie pomp paliwowych

o Korek by-passu musi by¢ wykrecony w instalacji jednorurowej, poniewaz jednostka paliwowa nie bedzie dziata¢ prawidtowo i
moze spowodowac uszkodzenie pompy i silnika palnika.

o Nie uzywaj paliwa nietypowego, moze ono z czasem spowodowaé zanieczyszczenie uzebienia kot zebatych powstajgcymi
zwigzkami, lub uszkodzi¢ uszczelnienia.

e Po napetnieniu zbiornika odczekaj chwile przed uruchomieniem palnika, az ewentualne zanieczyszczenia opadng na dno
zbiornika, dzieki czemu nie zostang ona zassane przez pompe.

e Przy pierwszym rozruchu przewidywana jest przez pewien czas praca "sucha" (na przyktad, gdy nalezy odpowietrzy¢ dituga
linie zasysania). W celu uniknigcia uszkodzen nalezy wstrzykna¢ olej do wlotu pompy.

o Nalezy uwazac¢ by nie przyktadac sity na wat pompy wzdtuz jego osi czy tez ukosnie, by unikng¢ nadmiernego zuzywania
potaczen, hatasu i przecigzenia mechanizmu.

e Przewody paliwowe nie powinny zawiera¢ korkéw powietrznych. W zwigzku z tym nalezy unika¢ szybkozigczy i stosowac
raczej gwintowane lub potgczenia z zastosowaniem mechanicznych uszczelnieh. Potgczenia gwintowane, kolanka i ztgczki
nakretne nalezy uszczelni¢ usuwalng pastg lub tasmg teflonowa. Liczba potgczen powinna by¢ ograniczona do niezbednego
minimum, gdyz sg one potencjalnym miejscem przecieku.

o Nie nalezy uzywac¢ tasmy PTFE na rurach linii ssania i powrotu, czgsteczki mogtyby przenikngé do obiegu. Nastepnie mogtyby
odtozy¢ sie na filtrze pompy lub dyszy, zmniejszajgc sprawnos¢. Zawsze uzywaj pierscieni samouszczelniajgcych o przekroju
okragtym lub uszczelnien mechanicznych (miedzianych lub aluminiowych), jesli to tylko mozliwe.

o Filtr zewnetrzny powinien zawsze by¢ zamontowany w linii ssania przed pompg paliwowa.
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Pompy oleju lekkiego
Z palnikiem moze by¢ dostarczona pompa:

Pompa Suntec AL65

Lepkos$c oleju 2 + 12 (cSt) mm?/s
Temperatura oleju 0+60°C
Cisnienie wlotowe 2 bar
Min. ci$nienie wlotowe - 0,45 bar zapobiega gazowaniu
Max. cisnienie powrotne 2 bar
Predkos¢ znamionowa 3600 rpm
Opis
1 wilot (ssanie) G1/4
2 powrdt | wewnetrzny korek by-passu G1/4
3 wylot do dyszy G1/8
4  port manometru G1/8
5 port wakuometru G1/8
6 regulator ci$nienia

Montaz gietkich przewodoéw olejowych

W celu przytaczenia elastycznych przewodow olejowych do pompy nalezy:

1 usung¢ zaslepki A oraz R z potgczeh wlotowych i powrotnych pompy;

2 dokreci¢ nakretke obrotowg na dwoch przewodach gietkich pompy uwazajac by nie pomyli¢ linii doprowadzajacej i
powrotnej: patrz strzatki oznaczone na pompie, wskazujgce wlot i powr6t (patrz poprzedni rozdziat).

Przytacza elektryczne

UWAGA! Nalezy przestrzega¢ podstawowych zasad bezpieczenstwa. Nalezy upewni¢ sie, ze instalacja
elektryczna jest uziemiona. Nalezy dobra¢ odpowiednie zabezpieczenie do potaczenia z siecig zasilajaca.
UWAGA! Przed podtaczeniem palnika do zasilania, nalezy upewni¢ sie, ze wiacznik instalacji oraz gtéwny
wylacznik palnika sg w pozycji 0 (OFF). Przeczytaj uwaznie rozdzial ,,Ostrzezenia” oraz ,Przylgcza
elektryczne”.

WAZNE: Podtaczajac zasilanie do listwy zaciskowej MA, upewnij sie, ze przew6d uziemienia jest diuzszy niz fazy
Z:S i zera.

Aby wykonac potfgczenie elektryczne:

1 zdjemij pokrywe palnika odkrecajgc sruby mocujgce;

2 wykonaj potgczenia elektryczne zgodnie ze schematem zatgczonym do instrukcji,
3 natdz pokrywe palnika

A

UWAGA: Palnik wyposazony jest w mostek pomiedzyzaciskami 6 i 7, jesli konieczne jest podpiecie termostatu
wysoki/niski plomien, nalezy usunaé mostek przed jego podpieciem.
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REGULACJA

Krzywe cis$nienia gazu glowicy w zaleznosci od strumienia
Krzywe odnoszg sie do nadcisnienia w komorze spalania = 0 mbar!

Krzywe, pokazujgce ci$nienie gazu w gtowicy palnika w zalezno$ci od strumienia gazu, odnosza sie do poprawnie wyregulowanego
palnika (procent O2 w spalinach, jak pokazano w tabeli ,Rekomendowane wartosci spalania” i standardowych limitach CO). Podczas
tej fazy gtowica palnika, przepustnica gazu oraz sitownik sa w pozycji maksymalnego otwarcia. Patrz Rys.14, ktéry wskazuje
prawidtowy spos6b pomiaru ci$nienia gazu, biorgc pod uwage wartos¢ cisnienia w komorze spalania, sprawdzong za pomoca
manometru lub odczytang z danych technicznych kotta.

1

Rys. 14

Opis

1 Kociot

2 Krdciec pomiarowy ci$nienia w komorze spalania

3 Kréciec pomiarowy cisnienia przy przepustnicy gazu
4 Manometr réznicowy

Pomiar ci$nienia gazu w gfowicy palnika

Aby zmierzy¢ ci$nienie w gtowicy palnika, nalezy nasunaé przewody czujnika cisnienia: jeden na kréciec pomiarowy w komorze
spalania (Rys. 18-2) , aby uzyska¢ wartos¢ cisnienia w komorze spalania oraz drugi na krociec pomiarowy przepustnicy gazu (Rys.
34-3). Na podstawie zmierzonej réznicy cisnienn, mozna odczyta¢ z wykresu maksymalny strumien gazu: na krzywych strumien-
ci$nienie (pokazanych w kolejnym punkcie) tatwo mozna odczyta¢ moc palnika w Nm3/h (na osi x) z ci$nienia zmierzonego w gtowicy
palnika (o$ y). Nalezy mie¢ na uwadze te wartosci podczas regulacji strumienia gazu.

UWAGA: KRZYWE CISNIENIE-STRUMIEN GAZU MAJA CHARAKTER JEDYNIE INFORMACYJNY. DO POPRAWNEJ
REGULACJI STRUMIENIA GAZU NALEZY UZYC WARTOSCI STRUMIENIA GAZU ODCZYTANEJ Z LICZNIKA.

Krzywe ci$nienie - strumien w gfowicy palnika
HP20 HP30

3
5 | | [ .
4 1 1 1 { & { {

8 o 12 14 15 18 20 22 24 26 4 (] B 10 12 14 16 s 20 22 24 26 28 o 32 34 3% 38

CISNIENIE GAZU mbar

Strumien gazu Nm®h Strumien gazu Nm%h
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Regulacja — opis skrécony

UWAGA: przed rozruchem palnika nalezy upewni¢ sie, ze reczne zawory odcinajace sg otwarte a cisnienie przed
$ciezka gazowa jest zgodne z danymi w sekcji “Specyfikacja”. Nalezy upewnic¢ sie, ze gtowny przetacznik jest

zamkniety.
UWAGA: Podczas uruchamiania i regulacji nie mozna dopusci¢ do pracy palnika przy zbyt matym przeplywie powietrza
(ryzyko powstawania tlenku wegla); w takim przypadku nalezy stopniowo zmniejsza¢ strumien gazu az do osiggniecia
normalnych parametréw spalania.

UWAGA: NIE WOLNO ODKRECAC ZAPIECZETOWANYCH SRUB! W PRZECIWNYM WYPADKU URZADZENIE
NATYCHMIAST TRACI GWARANCJE!

A WAZNE! Nadmiar powietrza spalania zaleca sie dobraé zgodnie z ponizsza tabela:

Rekomendowane parametry spalania
Paliwo Rekomendowane (%) CO; Rekomendowane (%) O»
Gaz ziemny 9+10 3+438
Olej lekki 115+ 13 29+49

Na poczatku nalezy wyregulowac¢ predkosci przeptywu gazu i powietrza przy mocy maksymalnej (“wysoki ptomien”): patrz powigzana
instrukcja LMV2..

Sprawdz czy parametry spalania mieszczg sie w sugerowanych granicach.

Sprawdz strumien gazu za pomoca licznika, lub jesli to niemozliwe, sprawdzajgc cisnienie w glowicy spalania uzywajgc
manometru réznicowego, patrz “Pomiar cisnienia gazu w gtowicy spalania”

Nastepnie wyreguluj parametry spalania ustawiajgc punkty krzywej ,strumien gaz-powietrz” (patrz powigzana instrukcja LMV2..).

Ustaw teraz moc minimalng tak, by unikng¢ zbyt niskiej temperatury spalin, co doprowadzi¢ moze do kondensacji spalin w
kominie

Procedury regulacji przy pracy z gazem

1.

2.

W celu zmiany ustawien palnika podczas testéw instalacji nalezy postepowac zgodnie z procedurg ponizej. Ustaw GAZ jako
paliwo za pomocg przetacznika CM palnika (umiejscowiony na panelu sterowania palnika)

Przejdz do regulacji palnika, zgodnie z procedurg opisang w odpowiedniej instrukcji LMV2x. Ustawiajgc odpowiedni stosunek
gaz/powietrze na krzywej spalania, kontroluj parametry spalania w sposob ciagty poprzez analize spalin, aby unikng¢ spalania z
niedomiarem powietrza; dozuj powietrze odpowiednio do zmieniajgcego sie strumienia gazu wykonujgc czynnosci w kolejnosci
opisanej ponizej.

Aby wyregulowac palniki na wysokim ptomieniu zgodnie z wartosciami podanymi w dokumentaciji kotta, reguluj cisnienie/ strumien
gazu na regulatorze cisnienie SKP2 umieszczonym na bloku zaworowym Siemens VGD

Gtlowica palnika ustawiona jest fabrycznie w pozycji MAX (maksymalna moc palnika). W przypadku pracy palnika na urzadzeniu
wymagajgcym nizszej mocy maksymalnej, stopniowo przesuwaj gtowice w kierunku pozycji ‘MIN’, obracajgc w kierunku
przeciwnym do ruchu wskazéwek zegara srube VRT.

VRT

Pozycja gtowicy “MAX” Pozycja gtowicy “MIN”

Uwaga! Jesli byta konieczna zmiana potozenia glowicy palnika nalezy ponownie wykona¢ regulacje stosunku

paliwo/powietrze.

Teraz nalezy przej$¢ do regulacji presostatéw (patrz kolejny punkt).
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Kalibracja presostatow powietrza i gazu

Presostat powietrza blokuje mozliwo$¢ uruchomienia palnika jesli cisnienie odbiega od
zatozonego. W takim przypadku odblokuj palnik za pomocg przycisku odblokowujgcego uktad
sterowania, umieszczonego na panelu sterowania.

Presostat gazu kontroluje cidnienie by nie dopuséci¢ do pracy palnika, gdy wysokos¢ cisnienia
nie miesci sie w zatozonym przedziale.

Kalibracja presostatu powietrza

By skalibrowac presostat powietrza nalezy:

e Zdjg¢ przezroczysta plastikowg pokrywke.

e Jesli zakohczono regulacje powietrza i paliwa uruchomic palnik.

e Podczas fazy przedmuchu wstepnego, przekreci¢ powoli nakretke wiencowg regulacyjng VR zgodnie z ruchem wskazdowek
zegara (by zwiekszy¢ cisnienie regulujgce) az do blokady palnika; nastepnie odczyta¢ wartos¢ na skali presostatu i ustawi¢ na
warto$¢ zmniejszong o 15%.

e Powtdrzy¢ cykl zaptonu palnika i sprawdzi¢ czy dziata poprawnie.

o Natozy¢ z powrotem przezroczystg plastikowg pokrywke na presostat.

Regulacja presostatu minimalnego cisnienia gazu | ukfadu kontroli szczelnosci (PGCP)

Podczas kalibracji postepuj nastepujgco:

e Upewnij sig, ze filtr jest czysty.

e Zdejmij przezroczystg plastikowg pokrywke.

e Sprawdz ci$nienie gazu na porcie presostatu minimalnego cisnienia gazu podczas pracy palnika na maksymalnej mocy.

e Powoli zamykaj zawdr odcinajgcy (umiejscowiony przed presostatem, patrz schemat instalacji sciezki gazowej), az do momentu,
kiedy cisnienie zostanie pomniejszone o 50%. Zwré¢ uwage na wartosci CO w spalinach nie: jesli wartosci CO przekraczaja
warto$ci ustalone przepisami, powoli otwdrz zawdr odcinajgcy aby uzyskaé odpowiednie warto$ci.

e Upewnij sie, ze palnik pracuje prawidtowo.

o Przekrecaj nakretke regulacyjng presostatu zgodnie z kierunkiem wskazéwek zegara (by zwiekszy¢ cisnienie) az do zatrzymania
palnika.

o Powoli otwdrz catkowicie reczny zawor odcinajgcy.

e Umies¢ ponownie plastikowg pokrywke na presostacie.

Regulacja presostatu maksymalnego cisnienia gazu (gdy dostarczony)

By skalibrowa¢ presostat gazu wysokiego ptomienia nalezy:

1 zdjgé plastikowa pokrywke;

2 jesli presostat maksymalnego cisnienia jest zamontowany przed zaworami gazu: zmierzy¢ ciSnienie gazu w systemie, kiedy
ptomien jest wygaszony; za pomoca nakretki wiencowej regulacyjnej VR, ustawi¢ odczytang warto$¢ powiekszong o 30%;

3 jesli presostat maksymalnego ci$nienia jest zamontowany za zespotem filtr gazu — zawory gazu” i przed przepustnicg
regulacyjna: odpali¢ palnik, wyregulowa¢ zgodnie z krokami opisanymi w poprzednim rozdziale; nastepnie zmierzy¢ cisnienie
gazu przy strumieniu maksymalnym; za pomocg nakretki wiehcowej regulacyjnej VR, ustawi¢ warto$¢ odczytang w kroku 2
powigkszong o 30%;

4 natozy¢ z powrotem plastikowg pokrywke.

Palniki modulowane
W celu wyregulowania palnikéw modulowanych nalezy korzysta¢ z przetgcznika CMF na panelu sterowania palnika (patrz nastepny

rysunek).

Pozycja CMF ustala stopnie pracy: by ustawi¢ palnik w pozycji wysokiego ptomienia ustaw CMF=1; by ustawi¢ w pozycji niskiego
ptomienia ustaw CMF=2
By przesungc¢ krzywke regulatora cisnienia ustaw CMF=1 lub 2 a nastepnie CMF=0

CMF=0 zatrzymanie w aktualnej pozycji
CMF=1 praca — wysoki ptomien

CMF =2 praca — niski ptomien

CMF=3 praca — tryb automatyczny
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Regulacja dla pracy na oleju lekkim

Strumien oleju lekkiego moze zosta¢ wyregulowana poprzez dobér dyszy by-pass, ktéra spetnia wymogi mocy kotta/pracy i
ustawienie wartosci cisnienia dolotowego i powrotnego zgodnie z wartosciami podanymi w tabeli ponizej i na schemacie ponizej (by
odczyta¢ wartosci cisnienia, patrz nastepne rozdziaty).

DYSZA CISNIENIE DOLOTOWE CISNIENIE POWROTNE MAX. CISNIENIE POWROTNE MIN.
bar bar bar
MONARCH BPS 20
BERGONZO A 20 13-19 6 (rekomendowane)
CISNIENIE POWROTNE bar
()
>0|IQ37°
NOls 0 >
g |25 N >
c s|leoal
Rozmiar 2 8. .8 % 'g %
dyszy 0 1,4 2,8 4,1 55 6,9 8,3 9,6 11 12,4 | 13,8 | 15,2 = % Q @ g
(GPH) Slge3c
Nl Soca
0.0 20 =
=clw o oL
E2leEB 3
2 ElExa
= @ © E N
DO NIZ s
N
0,75 1,3 1,6 2,1 2,5 3,2 5,5
1,0 2,1 2,1 2,4 3,0 3,7 | 4,6 5,2 5,4 8,6
15 2,9 3,0 3,3 4,1 4,9 6,0 7,0 7,9 9,3
2,0 4,6 51 5,4 6,4 7,5 8,7 9,9 10,5 9,3
2,5 3,5 4,1 4,9 5,9 7,5 9,1 10,8 | 12,4 13,5 10,7
3,0 5,6 5,9 6,2 7,2 8,7 |10,0 11,9 | 13,8 15,3 11,0
3,5 7,0 7,2 7,8 8,7 9,9 |11,3 12,4 | 13,7 18,4 19,7 12,1
4,0 7,8 7,9 8,3 8,6 10,3 | 11,6 13,0 | 14,1 17,3 20,2 21,0 12,8
4.5 9,2 9,4 10,0 11,0 11,9 |12,9 14,3 | 15,3 17,2 24,5 24,8 14,1
5,0 10,8 | 11,0 | 11,3 11,6 13,0 | 14,3 15,6 | 17,0 18,6 24,3 26,2 13,4
5,5 9,7 10,0 10,2 11,1 12,1 1134 14,8 | 16,4 18,1 29,7 12,4
6,0 9,2 9,5 9,9 10,0 10,8 | 12,4 14,1 | 15,7 17,5 18,9 | 29,3 33,1 14,8
6,5 10,5 | 10,8 11,1 11,4 12,1 113,8 15,3 | 16,5 18,4 20,0 | 22,4 36,2 36,7 15,5
7,0 8,7 9,4 10,0 11,4 13,2 114,9 17,2 | 19,6 23,1 25,1 | 33,2 33,7 15,2
7,5 11,3 | 11,8 10,3 13,0 14,3 | 15,3 17,2 | 19,2 21,8 24,2 | 30,4 39,3 14,1
8,0 9,9 9,9 10,2 11,3 12,6 | 14,3 16,1 | 18,4 21,1 24,3 39,7 13,8
9,0 10,8 | 11,0 | 11,1 12,6 14,5 | 16,1 18,8 | 21,8 25,1 28,9 45,9 13,8
9,5 11,4 | 11,6 12,2 13,7 15,3 117,3 19,7 | 23,2 26,5 30,0 | 33,5 49,1 14,5
10,5 11,6 | 11,6 12,2 13,7 15,4 |117,6 20,7 | 24,0 27,3 31,2 | 355 50,9 15,2
12,0 13,7 | 14,0 14,3 15,6 18,1 |1 21,9 25,8 | 30,2 34,7 39,7 | 44,5 61,7 14,5
13,8 13,4 | 13,4 13,7 15,6 18,1 | 23,2 28,3 | 34,7 41,0 47,7 | 54,7 71,2 15,2
15,3 16,5 | 16,9 | 17,2 18,4 20,7 | 23,8 28,3 | 33,1 36,9 445 | 51,8 76,0 15,2
17,5 21,6 | 21,9 | 21,9 | 23,2 25,8 | 29,6 34,7 | 40,7 46,4 54,0 | 62,3 71,2 89,7 15,5
19,5 19,7 | 20,0 | 20,3 | 21,3 23,8 | 28,0 32,7 | 39,7 47,1 55,3 | 66,4 75,0 97,3 16,2
21,5 24,8 | 248 | 25,1 | 26,1 28,3 | 33,4 37,8 | 45,1 53,1 61,7 | 73,8 83,9 106,5 16,6
24,0 26,7 | 27,0 | 27,7 | 29,3 31,8 | 36,6 458 | 55,0 65,5 77,3 | 90,9 |106,2 111,6 15,9
28,0 28,6 | 28,9 | 30,5 | 35,3 43,6 | 42,1 67,1 | 855 |107,1| 127,8]151,7 154,8 14,8
30,0 25,8 | 25,8 | 28,6 | 35,9 43,2 | 56,3 73,8 190,6 |102,4] 120,8|144,0 |160,9 164,1 15,5
35,0 34,3 | 35,0 | 40,7 | 49,9 63,6 | 82,7 |103,6 |122,1 |145,9| 120,8 186,0 13,8
40,0 52,8 | 53,1 | 60,4 | 70,6 86,8 |106,5 |128,8 |149,7 |179,6 | 172,6 217,2 13,1
45,0 73,4 | 73,4 | 83,0 93,5 | 112,2|134,5 | 157,7 |185,0 | 225,7 | 209,8 2423 12,4
50,0 92,5 | 94,4 |104,6 |118,9| 139,9]|167,2 | 196,8 |231,8 | 263,3 266,8 11,4

UWAGA: Ciezar wiasciwy oleju lekkiego: O.84Okg/dm3

Przyktad: Jesli uzyta dysza to MONARCH 10.5 GPH, dla cisnienia powrotnego 13.8 bar, strumien oleju wynosi¢ bedzie 35.5kg/h
(patrz tabela). Przy cisnieniu powrotnym 13.80bar (dla tej samej dyszy), wartos¢ strumienia wyniesie ok 15.4kg/h. Strumien w trybie
wysokiego ptomienia jest zalezny od dyszy z zamknigtym powrotem.
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Rys. 15

Przyktad (Bergonzo): dla dyszy BERGONZO 45°0 strumieniu 140kg/h, ustaw cisnienie powrotne na 13bar, dolotowe na 20bar aby
uzyskac strumien 110kg/h. Jesli natomiast chcemy ustali¢ cisnienie powrotne 5bar, wyreguluj je srubg regulacyjng regulatora
cisnienia oleju. W tym przypadku strumien wyniesie ok. 55 kg/h (patrz przyktad na schemacie powyzej).
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Regulacja presostatu oleju (opcja)

Ustaw presostat oleju na linii powrotnej o 1bar wyzej, niz maksymalne cisnienie dolotowe oleju wymienione w tabeli “Dane
techniczne”.

Regulacja strumienia oleju

1 Gdy strumien gazu i powietrza sg wyregulowane, wytgcz palnik i wigcz go ponownie za pomocg wtacznika CM by rozpoczaé
prace na oleju ciezkim (OIL, na panelu sterowania palnika).
2 Odpowietrz port manometru M (Rys. 16) poprzez poluzowanie nakretki, bez zdejmowania jej, a nastgpnie zwolnij stycznik.

3 W celu ustalenia krzywej paliwo/powietrze odwotaj sie do instrukcji LMV.

4  Cisnienie dolotowe dyszy jest ustawione fabrycznie i nie nalezy go zmienia¢. Jedynie w razie konieczno$ci wyreguluj cisnienie w
nastepujacy sposob (patrz powigzany rozdziat); wsun manometr do portu pokazanego na Rys. 17 i reguluj ci$nienie $rubg
regulacyjng pompy VR (patrz Rys. 17) tak aby uzyska¢ cisnienie dyszy 20bar (dysze Monarch lub Fluidics).

- P —

Port manometru

Rys. 17

5 Wyltgcz palnik; nastepnie uruchom go ponownie. Jesli regulacja jest niewtasciwa, powtdrz poprzednie kroki.
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Obwad oleju lekkiego

Paliwo jest tloczone przez pompe 1, do dyszy 3 pod cisnieniem dolotowym wyznaczonym przez regulator ci$nienia. Zawor
elektromagnetyczny otwiera doptyw paliwa do dyszy palnika. Paliwo, ktére nie jest spalone jest zawracane do zbiornika przewodem
powrotnym.

Dysza regulacyjna jest zasilana ze statym cisnieniem, podczas gdy cisnienie linii powrotnej jest regulowane przez regulator cisnienia,
sterowany sitownikiem sprzezonym z krzywka nastawczg. llo$¢ paliwa przeznaczona do spalenia jest regulowana po przez sitownik
palnika, zgodnie z ustawionymi parametrami (patrz poprzedni rozdziat).

Rys. 18 - Stand-by

Rys. 19 - Przedmuch

Rys. 20 — Ptomien niski

Rys. 21 — Ptomien wysoki

Opis
Pompa oleju lekkiego
2 Elektrozawor oleju lekkiego
3 Dysza
4  Krzywka nastawcza
5 Manometr
6 Regulator cisnienia
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CZESC II: EKSPLOATACJA
OGRANICZENIA

PALNIK JEST URZADZENIEM ZAPROJEKTOWANYM | SKONSTRUOWANYM BY DZIALAC JEDYNIE PO PRAWIDLOWYM
PODLACZENIU DO GENERATORA CIEPLA (NP. KOCIOL, GENERATOR CIEPLEGO POWIETRZA ITD.), JAKIEKOLWIEK INNE
ZASTOSOWANIE UWAZANE JEST ZA NIEWLASCIWE, A CO ZA TYM IDZIE NIEBEZPIECZNE.

UZYTKOWNIK MUSI ZAGWARANTOWAC ODPOWIEDNI MONTAZ URZADZENIA, POWIERZAJAC INSTALACJE
WYKWALIFIKOWANEMU PERSONELOWI, A PIERWSZY ROZRUCH SERWISOWI AUTORYZOWANEMU PRZEZ
PRODUCENTA PALNIKA.

NIEZWYKLE ISTOTNYM CZYNNIKIEM JEST PODLACZENIE ELEKTRYCZNE ZABEZPIECZEN URZADZENIA, W KTORYM
ZAMONTOWANY JEST PALNIK, KTORE ZAPEWNI JEGO WLASCIWA | BEZPIECZNA PRACE.

DLATEGO NALEZY UNIKAC JAKICHKOLWIEK CZYNNOSCI, KTORE NIE SA ZWIAZANE Z OBSLUGA INSTALACJI LUB
NASTEPUJA PO CALKOWITYM LUB CZESCIOWYM ROZLACZENIU (NP. ODLACZENIE SIE, NAWET CZESCIOWE,
PRZEWODOW ELEKTRYCZNYCH, OTWARCIE DRZWI GENERATORA, ODLACZENIE SIE CZESCI PALNIKA).

NIGDY NIE OTWIERAJ ANI NIE ODLACZAJ ELEMENTOW SKLADOWYCH URZADZENIA.

UZYWAJ JEDYNIE GLOWNEGO WYLACZNIKA, K'!'ORY DZIEKI LATWEMU DOSTEPOWI ORAZ SZYBKOSCI DZIALANIA
PELNI TAKZE FUNKCJE WYLACZNIKA BEZPIECZENSTWA, ORAZ PRZYCISKU RESET.

W PRZYPADKU ZATRZYMANIA SIE PALNIKA, ZRESTARTUJ STEROWNIK ZA POMOCA PRZYCISKU RESET. W PRZYPADKU
KOLEJNEGO ZATRZYMANIA, ZADZWON PO SERWISANTOW BEZ PODEJMOWANIA KOLEJNYCH PROB RESTARTOWANIA.

OSTRZEZENIE: PODCZAS NORMALNEJ PRACY CZ_E,S'CI PALNIKA POLOZONE NAJB’LIZEJ GENERATORA (KOLNIERZ
PALNIKA) MOGA STAC SIE BARDZO GORACE, NALEZY UNIKAC DOTYKANIA TYCH CZESCI BY NIE DOZNAC POPARZEN.
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EKSPLOATACJA

c UWAGA: przed uruchomieniem palnika, nalezy upewni¢ sie, ze reczne zawory odcinajace sg otwarte a

cisnienie przed Sciezka gazowg jest zgodne z wartosciami podanymi w sekcji “Specyfikacja”. Doktadnie
przeczytaj rozdziat OSTRZEZENIA tej instrukcji.

Ustaw przetgcznik A na panelu sterowania palnika w pozycji GAZ.

Upewnij sie, ze sterownik nie jest w trybie zamknigcia (kontrolka B wtgczona); jesli to konieczne, to zwolnij go uzywajac przycisku
reset Enter/InFo

Upewnij sie, ze termostaty/presostaty zezwalajg na prace palnika.

Upewnij sie, ze ci$nienie gazu jest wystarczajgce (sygnalizowane poprzez kod btedu na wyswietlaczu AZL2..).

Kiedy rozpoczyna sie cykl rozruchu, sitownik przesuwa klape regulacyjng powietrza w pozycje maksymalnego otwarcia; silnik
wentylatora uruchamia sie i rozpoczyna sie odliczanie czasu przedmuchu wstepnego. Podczas tej fazy catkowite otwarcie klapy
regulacyjnej powietrza sygnalizowane jest przez diode E na frontowym panelu ptyty elektryczne;.

Pod koniec czasu przedmuchu wstepnego, klapa przesuwa sie do pozycji zaptonu, transformator zaptonu wiacza sie
(sygnalizowane przez diode H) a 3 sekundy pozniej elektrozawory gazowe EV1 oraz EV2 sg pod napieciem (dioda L oraz | na
panelu frontowym).

Kilka sekund po otwarciu zaworéw transformator zaptonu wytacza sie a dioda H gasnie;

Palnik jest w trybie niskiego ptomienia; po kilku sekundach rozpoczyna sie praca dwu-stopniowa a moc palnika wzrasta lub maleje,
sterowana zewnetrznymi termostatami (palniki progresywne) lub modulatorem.

Praca na oleju lekkim

Ustaw przetgcznik A na panelu sterowania palnika w pozycji OLEJ.

Silnik wentylatora uruchamia sie i rozpoczyna sie faza przedmuchu wstepnego. Faza przedmuchu wstepnego musi byé¢
przeprowadzona przy maksymalnym strumieniu powietrza, wiec sterownik reguluje otwarcie sitownika a gdy maksymalne
otwarcie jest uzyskane rozpoczyna sie odliczanie czasu przedmuchu wstepnego.

Pod koniec okresu przedmuchu wstepnego, sitownik jest w pozycji oleju lekkiego: transformator zaptonu dostaje sygnat
(wtaczona kontrolka L); zawory oleju lekkiego zostajg otwarte. Kilka sekund po otwarciu zawordw transformator zaptonu zostaje
odciety a kontrolka L gasnie.

Palnik pracuje, podczas gdy sitownik przesuwa sie do pozycji wysokiego ptomienia; po kilku sekundach rozpoczyna sie praca
dwu-stopniowa; palnik automatycznie przestawia sie w tryb niskiego lub wysokiego ptomienia, zgodnie z zatozeniami instalac;ji.

Praca w trybie wysokiego lub niskiego ptomienia jest sygnalizowana przez diode N na panelu sterowania palnika.

Palniki modulowane: wyposazone sg w modulator mocy. Przeczytaj odpowiednie materiaty celem zapoznania sie z pracg
modulatora.
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Panel sterowania palnika

r O
© i
SIEMENS 5
: 10)
VAV hms % & finto &82?%

ST
S @@

CISHE

FHOI3

Opis

A Gtéwny przetgcznik (0=0ff, 1=GAS, 2=0IL)

B Przetacznik CMF (O=stop, 1=niski ptomien, 2= wysoki ptomien, 3=auto) — jedynie dla palnikow
modulowanych

Diody sygnalizacyjne pracy zaworow EV1/EV2

Dioda sygnalizacyjna presostatu gazu

Dioda sygnalizacyjna pracy zaworu olejowego EVG

Dioda sygnalizacyjna zadziatania blokady pracy palnika CTV

Dioda sygnalizacyjna pracy transformatora zaptonu

Dioda sygnalizacyjna pracy w trybie niskiego ptomienia

Dioda sygnalizacyjna pracy w trybie wysokiego ptomienia

Modulator (dla palnikéw modulowanych — patrz odpowiednia dokumentacja)
AZL2x

DOZZI - IT O

26



CZESC IIl: KONSEREWACJA

Przynajmniej raz do roku nalezy przeprowadza¢ czynnosci konserwacyjne wymienione ponizej. W przypadku sezonowego
uzytkowania zaleca si¢ konserwacje palnika pod koniec kazdego sezonu grzewczego; w przypadku ciggtej pracy instalacji, palnik
powinien by¢ poddawany zabiegom konserwacyjnym co 6 miesiecy.

UWAGA: WSZYSTKIE CZYNNOSCI KONSERWACYJNE MUSZA B YC POPRZEDZONE ODtACZENIEM PALNIKA OD
ZRODLA ZASILANIA | ZAMKNIECIEM RECZNYCH ZAWOROW ODCINAJACYCH PALIWO!

UWAGA: PRZECZYTAJ UWAZNIE ROZDZIAt ,,0STRZEZENIA” ZNAJDUJACY SIE NA POCZATKU INSTRUKCJI.

ROUTINE MAINTENANCE

Sprawdz i oczy$¢ wktady filtrow gazu, jesli konieczne wymien (patrz nastepne rozdziaty);

Sprawdz i oczy$¢ wktady filtrow paliwa, jesli konieczne wymien

Sprawdz i oczys$¢ filtr znajdujacy sie wewnatrz pompy oleju lekkiego: filtr musi zosta¢ doktadnie oczyszczony przynajmniej raz w
sezonie by zapewni¢ prawidlowg prace jednostki paliwowej. By wyjgc filtr nalezy odkreci¢ cztery sruby pokrywy. Podczas
ponownego montazu nalezy upewni¢ sie, ze filtr jest utozony dnem w kierunku korpusu pompy. Nalezy wymieni¢ uszczelke
znajdujgca sie pomiedzy pokrywa a obudowg pompy w przypadku jej uszkodzenia. Nalezy zawsze montowa¢ zewnetrzny filtr w
rurociggu ssawnym, przed palnikiem.

Sprawdz przewody paliwowy by upewnic sie, ze nie ma przeciekow.

Zdemontuj, sprawdz i oczy$¢ gtowice palnika.

Sprawdz elektrody zaptonowe, oczys¢, wyreguluj lub wymien w razie koniecznosci;

Sprawdz i ostroznie wyczys¢ czujnik ptomienia, wymien w razie potrzeby; w przypadku watpliwosci sprawdz prad detekcyjny gdy
tylko palnik ruszy.

Zdemontu;j i oczy$¢ dysze paliwowg A (Wazne: czysci¢ nalezy przy pomocy rozpuszczalnika, nie metalowych narzedzi!).
Pod koniec czynnosci konserwacyjnych i ponownym ztozeniu palnika, uruchom palnik i sprawdz ksztait ptomienia, nastepnie
wymien dysze o ile wystapi niewtasciwy ksztatt ptomienia. Gdy palnik jest intensywnie uzywany zalecamy profilaktyczng wymiane
dyszy na poczatku kazdego sezonu grzewczego.

Oczys¢ i nasmaruj elementy przesuwne i obrotowe.

0 przeprowadzeniu testu szczelnosci instalacji przed uruchomieniem palnika, zaraz podigczeniu

i UWAGA: jesli elementy Sciezki gazowej bylty demontowane podczas konserwacji, nalezy pamietaé
Sciezki gazowej, zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.

Konserwacja filtru oleju lekkiego
Podczas konserwacii filtra nalezy:

1
2
3

4

wyja¢ wktad filtru, przemy¢ benzyna; jesli to konieczne, wymienic¢; sprawdzi¢ pierscienie

odcig¢ doptyw paliwa do filtra;
odkreci¢ pokrywe filtru;

uszczelniajgce i wymieni¢ w razie koniecznosci;
ponownie dokreci¢ pokrywe i podtgczy¢ rurociag.
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Demontaz gtowicy palnika

Zdejmij pokrywe H.

Odtacz przewody elektrod CE.

Wyjmij czujnik UV z korpusu palnika: odtgcz przewody elektrod i gietkie przewody olejowe.
Poluzuj $ruby V trzymajac kolektor gazu G, poluzuj dwa taczniki E i zdejmij zestaw jak pokazano.
Uwaga: aby zamontowac¢ ponownie gtowice palnika odwrd¢ kolejnos¢ krokdw opisanych powyzej.

5 Woyczys¢ gtowice palnika przy pomocy odkurzacza; zdrap osady przy uzyciu metalowej szczotki.

A WDN PR

Regulacja pozycji elektrod
Wyreguluj pozycje elektrod zgodnie z wymiarami (w mm) na ponizszym schemacie.

5-6

Czyszczenie / wymiana elektrod

wypadku moze dojs¢ do zaktdcenia pracy palnika. Sprawdzaj pozycje elektrod po kazdej manipulacji przy gtowicy palnika.

c UWAGA: Sprawdz czy elektrody nie stykajg sie z elementami metalowymi (rura ptomieniowa, gtowica, itd.), w przeciwnym

Aby wymieni¢ /wyczysci¢ elektrody nalezy:

1 usung¢ gtowice palnika jak opisano wczesniej;

2 usung¢ zespot elektrod i wyczyscié je;

3 aby wymieni¢ elektrody, odkreci¢ i wyja¢ sruby mocujgce VE, umiesci¢ nowe elektrody zwracajgc uwage na wartosci podane w
poprzednim rozdziale; zamontowa¢ z powrotem elektrody i gtowice w odwrotnej kolejnosci niz przy demontazu.
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Czyszczenie i regulacja czujnika ptomienia

Aby wyczysci¢/wymieni¢ czujnik ptomienia, nalezy:

Odtaczy¢ urzgdzenie od zrédta zasilania.

Odcig¢ doptyw paliwa.

Wyja¢ czujnik z gniazda (patrz rysunek);

Wyczysci¢ banke jesli jest brudna; uwazaj by nie dotkng¢ jej gotymi rekami;
W razie konieczno$ci wymieni¢ banke;

Wiozy¢ z powrotem czujnik do gniazda.

O O WN PR

Sprawdzanie pradu czujnika

By sprawdzi¢ prad czujnika postepuj zgodnie z diagramem na rysunku. Jesli sygnat jest stabszy niz podana warto$¢ sprawdz
ustawienie elektrody jonizacyjnej lub czujnika, ztgcza elektryczne i w razie koniecznosci wymien elektrode lub czujnik.

e UWAGA: nie ma bezposredniego powigzania pomiedzy procentem ptomienia wyswietlanym na wyswietlaczu (parametr nr
954) a warto$ciami sygnalizowanymi przez czujnik.

Urzadzenie Min sygnat czujnika
Siemens LMV2 4 pA (wartosci na wyswietlaczu: 30%)
Kod btedu Kod diagnostyczny Akcja
93 3 Zwarcie sensora

@—'— Uziemienie PE X10-05

2 Jonizacyjny czujnik ptomienia (ION) " —QR-:.IA (_)

p CE QRB.../ QRC... zasilanie sygnalizacji @
:Cg 2 QRB... GND A — [ QRA.. ()
&, K=

UWAGA: Dopuszczalna dtugos¢ przewodu czujnika ptomienia (ktadziony osobno): 3 m (zyta uziemienia 100 pF / m).

X10-06

Swiatto zewnetrzne

Zewnetrzne swiatlo podczas fazy postoju (faza 12) prowadzi do uniemozliwienia rozruchu, a nastepnie restartu. Zewnetrzne $wiatto
podczas fazy przedmuchu wstepnego prowadzi do natychmiastowej blokady.

Jesli Swiatto zewnetrzne pojawi sie podczas fazy zamykania, system przejdzie do fazy bezpieczenstwa.

Mozliwe jest jedno powtdrzenie. Oznacza to, ze jesli bigd sie powtdrzy to przy kolejnym wytgczeniu, jednostka zainicjuje blokade.

Sezownowe wyfgczenie z ruchu

Aby wytgczy¢ poza sezonem, nalezy:
1 Przelaczy¢ gtowny wigcznik palnika w pozycje 0 (wytgczony).
2 Odtgczyé palnik od zrodta zasilania.
3 Zamkna¢ kurek paliwa linii doprowadzajgce;j.

Demontaz palnika

W przypadku demontazu palnika nalezy przestrzega¢ obowigzujgcych przepiséw dotyczacych utylizacji odpadow”.
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SCHEMAT POLACZEN

Patrz zatgczone schematy potgczen. SE04-786.

UWAGA:

1 - Zasilanie elektryczne 230V 50/60Hz 1N a.c.
2 — Nie zamieniaj fazy z zerem
3 — Upewnij sie, ze palnik jest wlasciwie uziemiony
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26.3 PANEL STEROWANIA

26.4 PRZEDNI PANEL STEROWANIA

26.5 PRZELACZNIK

27.1 LISTWA PRZYLACZENIOWA

27.2 TRANSFORMATOR ZAPEONU

27.4 SKRZYNIA STERUJACA
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31.1 PRESOSTAT GAZU

31.2 KOLNIERZ
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31.6 PIERSCIEN USZCZELNIAJACY

32 KOLANO

33 USZCZELKA KOENIERZA PRZYLACZENIOWEGO
34 ELEKTRODY ZAPLONOWE

35 PRZEWODY ZAPLONOWE

NR OPIS

1 OBUDOWA PALNIKA

0.7 SILOWNIK

0.9 MANOMETR

0.18 REGULATOR CISNIENIA

5 KOLEKTOR GAZU
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15.5 WLOT POWIETRZA

15.12 SPRZEGLO
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19.3 SILNIK

19.4.1 POMPA

02 ZAWOR ZWROTNY







DYSTRYBUTOR:
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tel. (32) 22 55 905; fax (32) 22 55 904

UWAGA: Specyfikacje i dane techniczne moga podlega¢ zmianom. Mozliwe sg bfedy i pominiecia .
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MIKROPROCESOROWY SYSTEM STEROWANIA

System sterowania sktada sie z jednostki centralnej LMV firmy Siemens, ktéra wykonuje wszystkie funkcje
sterowania palnikiem oraz lokalng jednostke programujgcg Siemens AZL, ktéra tgczy system z uzytkownikiem.

Opis

1 Palnik

2AZL2..

3 Sitownik powietrza

4 Sitownik paliwa
5LMV2..

Interfejs uzytkownika

Jednostke wyswietlacza/programatora AZL2x pokazano ponizej:

[ — I — I —— I — I — I — ]
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Funkcje klawiszy sg nastepujace:

-,

F Klawisz F
Stuzy do regulacji potozenia sitownika "fuel" (Paliwo)::
Naciskajgc klawisz F, pozycja "paliwa" moze zosta¢ zmieniona za pomocg przyciskow + i -.

-

A Klawisz A
Stuzy do regulacji potozenia sitownika "Air" (Powietrze):
Naciskajgc przycisk A, pozycja "powietrza" moze zosta¢ zmieniona za pomocg przyciskow + i -.
<5V3°5>
A Klawisz F+A

NaCISkaJQCjeanCZGSHIe dwa klawisze, pojawi sie komunikat code : wprowadzajac prawidiowe
hasto mozna uzyska¢ dostep do trybu serwisowego.
)

M

| |

U/

info Klawisze Info i Enter

Uzywany do menu Informacjnego i serwisowego
Uzywany jako klawisz Enter w trybach ustawien
Uzywany jako klawisz Reset w trybie pracy palnika
Stuzy do wejscia do menu nizszego poziomu

- - Klawisz -
Uzywane do zmniejszania wartosci
Stuzy do wprowadzania Info i Serivce podczas korekt krzywej

[ >

+ +Klawisz +
Uzywane do zwiekszenia wartosci

Stuzy do wprowadzania Info i Serivce podczas korekt krzywej
[ BsC

< [ >

= + Klawisze (+i-) = ESC
Poprzez nacisniecie + i - w tym samym czasie funkcja ESCAPE jest perfomowana:
Wejs¢ do menu nizszego poziomu

Wyswietlacz pokaze te dane:

Zanik ptomienia lub zaktucenie
Sygnat ptomienia aktywny
Zawory paliwa

Silnik palnika

Podgrzewacz wstepny oleju

Zapton ]

Zapotrzebowanie na ciepto przez uktad regulaciji kotta (start)

Poziom parametryzacji (poziom przeznaczony dla B G @O e’

serwisanta) —P

Poziom informacyjny — ﬁ

Poziom serwisowy K22 D=2 ===

Sitownik zamyka VAV hmns % X
| :

Sitownik otwiera
Miary jednostkowe




Parametry (poziom przeznaczony dla serwisanta)
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Menu ustawien

Menu ustawien jest podzielone na rézne bloki:

Blok Opis Description Hasto

000 | Parametry wewnetrzne Internal parameters OEM / Service
100 Informacje og6ine General OEM / Service / Info
200 | Sterowanie palnikiem Burner control OEM / Service
300 | Sterowanie palnikiem (tylko LMV26 ) Burner control (LMV26 only) OEM / Service
400 | Parametry dotyczgce uruchomienia Ratio curves OEM / Service
500 | Sterowanie zespolone Ratio control OEM / Service
600 | Sitowniki Actuators OEM / Service
700 | Historia btedéw Error history OEM / Service / Info
900 | Dane procesu Process data OEM / Service / Info

Dostep do poszczegdlnych blokéw sg zabezpieczone hastami. Hasta podzielone sg na trzy grupy:
00 Poziom uzytkownika (Info): nie ma potrzeby wprowadzania hasta

[0 Poziom serwisowy (Service)

00 Poziom producenta (OEM)




Blok 000: Parametry wewnetrzne

Parametr Opis Description Hasto
041 Hasto serwisowe (4 znaki) Password heating engineer (4 characters) OEM
042 Hasto producenta (5 znakow) Password OEM (5 characters) OEM

Uruchom tworzenie kopii zapasowych / Start backup / restore via AZL2.../ PC
przywracanie za pomocg oprogramowania AZL2 .../ | software
PC (ustaw parametr na 1) (set parameter to 1)
050 Indeks 0: Utworz kopie zapasowg Index O: Create backup SO
Indeks 1: Wykonanie przywracania Index 1: Execute restore
Diagnostyka btedéw za pomocg wartosci ujemnych Error diagnostics via negative values
(Patrz kod btedu 137) (see error code 137)
Identyfikacja palnika z AZL2 ... Burner identification of AZL2...
055 SO
Zapasowy zestaw danych backup data set
Wycigg ASN z AZL2 ... ASN extraction of AZL2...
056 SO
Zapasowy zestaw danych backup data set
Wersja oprogramowania podczas tworzenia AZL2 ... | Software version when creating the AZL2... .
057 Service/lnfo

Zapasowy zestaw danych

backup data set

Blok 100: Informacje og6lne

S8 & | &
Parametr Opis Description Hasto > S| > >
= = | = =
- - - -
102 Data produkcji DD.MM.RR. Identification date (yy-mm-dd) Service / Info X X
103 Numer fabryczny Identification number Service / Info X X
Dane predefiniowane: Preselected parameter set: Service / Info
104 kod klienta X | X
customer code
105 Dane predefiniowane: wersja Preselected parameter set: version Service / Info X X
107 Wersja oprogramowania Software version Service / Info X X
108 Wariant oprogramowania Software variant Service / Info X X
Identyfikator palnika: identyczny z | Burner identification Service / Info
nr fabrycznym palnika (tabliczka SO password
113 Znamionowa). for writing X X
W przypadku wymiany managera
palnikowego nalezy go ponownie
wprowadzic.
Tryb obstugi recznej Manual output Service / Info
121 Niezdefiniowany = tryb Undefined = automatic mode X | X
automatyczny
Czestotliwos¢ sieci Mains frequency Service / Info
125 0=50Hz 0=50Hz X X
1=60Hz 1=60Hz
126 Jasnosé wyswietlacza Display brightness Service / Info X X
Limit czasu dla operacji w menu Timeout for menu operation OEM
127 (warto$¢ domysina =60min (default value = 60min X | X
- zakres: 10 - 120 min) - range: 10 - 120 min)
Kasowanie historii bledow Delete display of error history OEM / Service
Aby usung¢ historie btedéw: To delete display : set to 1 then to 2;
ustaw 1, a nastepnie 2; return value “0” = error history deleted
130 Zwracana warto$¢ "0" = usunieto return value “-1” = timeout of 1_2 X X
historie btedow
fam am_ sequence
Zwracana wartosc "-1" = czas
oczekiwania 1-2 sekwencje




Tryb pracy BACS

Operating mode BACS

OEM / Service

141 0 = wytaczony 1 = Modbus 2 = 0 = off 1 = Modbus 2 = reserved

zarezerwowany
142 Ustaw czas powrotu w przypadku | Setback time in the event of OEM / Service

awarii komunikacji Communications breakdown
143 Reserved Service / Info

Zarezerwowany
144 Zarezerwowany Reserved OEM/ Service
145 Adres urzgdzenia Modbus Device address for Modbus OEM / Service
146 Szybkos¢ transmisji Modbus Baud rate for Modbus OEM / Service
147 Parzystos¢ dla Modbus Parity for Modbus OEM / Service

L Performance standard at interruption OEM / Service

Standard wydajnosci przy of communication

przerwaniu komunikacji z with building automation For

automatyka budynku W celu modulation operation the setting

przeprowadzenia modulacji, range is as

zakres ustawien jest nastepujacy: | fol-lows: 0...19.9 = burner off

0 ... 19.9 = palnik wytgczony 20...100 =
148 20 ... 100 = 20 ... 100% palnika 20...100% burner rating For
Dla trybu wielostopniowego multistage operation

stosuje sie do zakresu nastawy: 0 | gpply to setting range: 0 = burner

= palnik wylgczony, OFF,

P1, P2, P3 Invalid = brak | P1, P2, P3 Invalid = no performance

standardéw wykonania automatyki | standards

budynku of the building auto-mation
161 Liczba btedéw Number of faults Service / Info

Godziny pracy (resetowane przez | Operating hours (resettable by Service / Info
162 serwis) .

Service)

163 Godziny pracy (gdy jednostka jest | Operating hours (when unit is live) Service / Info

pod napieciem)

Liczba uruchomien (resetowany Number of startups (resettable by Service / Info
164 przez Service) .

Service)

165 Liczba uruchomien Number of startups Service / Info
166 tgczna liczba uruchomien Total number of startups Service / Info
167 gOES’I?/I )paliwa (resetowana przez Fuel volume (resettable by OEM) Service / Info
172 Paliwo 1: godziny pracy Fuel 1: Operation hours resettable Service / Info

kasowalne
174 Paliwo 1: Liczba uruchomien Fuel 1: Number of startups resettable | Service / Info

kasowalne
175 Paliwo 1: Liczba uruchomien Fuel 1: Number of startups Service / Info
177 Paliwo 1: objeto$¢ paliwa Fuel 1: Fuel volume resettable (m3, |, Service / Info

kasowalne (m3, |, ft3, gal)

ft3, gal)
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Blok 200: Sterowanie palnikiem

o~ © N~
Parametr Opis Description Hasto g g S c;
= = = =
- - -
Tryb pracy palnika (linia Burner operating mode (fuel train,
paliwowa, modulowanie / modulating / multistage, actuators,
wielostopniowe, sitowniki itp.) etc..)
__ =niezdefiniowane (usun __=undefined (delete curves)
krzywe) 1 = gas direct ignition (G mod)
1 =gaz, zapton bezposredni (G 2 = ignition by gas pilot connected
mod) between the two gas solenoid valves
2 = zapton przez pilot gazowy EV1/EV2 (Gplmod)
potgczony pomiedzy dwoma 3 = ignition by gas pilot connected
zaworami elektromagnetycznymi | upstream
EV1/EV2 (Gplmod) the gas EV1 (Gp2 mod)
3 = zapton przez pilot gazowy 4 = light oil ignition - modulating (Lo
podigczony przed mod)
elektrozaworem gazowym EV1 5 = light oil ignition - double stage
(Gp2 mod) (Lo 2 stage)
4 = olej lekki zapton - modulacja | 6 = light oil ignition - three stage (Lo
(Lo mod) 3 stage)
5 = olej lekki zapton - 2 7 = gas direct ignition - pneumatic
stopniowy ( Lo 2 stage) regulation (G mod pneu)
6 = olej lekki zapton - 3 8 = ignition by gas pilot connected
stopniowy ( Lo 3 stage) between
7 = gaz zapton bezposredni - the two gas solenoid valves EV1/EV2
regulacja pneumatyczna (G mod | - pneumatic
pneu) regulation (Gp1 mod pneu)
8 = zapton przez pilot gazowy 9 = ignition by gas pilot connected
201 potgczony migdzy dwa zawory upstream the gas EV1 - pneumatic OEM / Service X X X
elektromagnetyczne EV1/EV2 - | regulation (Gp2 mod
regulacja pneumatyczna (Gp1l pneu)
mod pneu) 10 = LoGp mod
9 = zapfon przez pilot gazowy 11 = LoGp 2-stage
podtgczony przed 12 = Lo mod 2 fuel valves
elektrozaworem gazowym EV1 - | 13 = LoGp mod 2 fuel valves
regulacja pneumatyczna (Gp2 14 = G mod pneu without actuator
mod Pneu) 15 = Gp1 mod pneu without actuator
10 = LoGp mod
11 = LoGp 2-stopniowy 16 = Gp2 mod pneu without actuator
12 = Lo mod 2 zawory paliwowe 17 = Lo 2-stage without actuator
13 = LoGp mod 2 zawory 18 = Lo 3-stage without actuator
paliwowe 19 = G mod gas actuator only
14 = G mod pneu bez sitownika 20 = Gp1 mod gas actuator only
15 = Gp1 mod pneu bez 21 = Gp2 mod gas actuator only
sitownika 22 = Lo mod oil actuator only
16 = Gp2 mod pneu bez
sitownika
17 = Lo 2-stage bez sitownika
18 = Lo 3-stage bez sitownika
19 = G mod tylko sitownik gazu
20 = Gp1 mod tylko sitownik
gazu
21 = Gp2 mod tylko sitownik
gazu
22 =Lo mod tylko sitownik oleju
Zatrzymanie programu Program stop
0 = nieaktywne 0 = deactivated
1 = pozycja przedmuchu (Ph24 — | 1 = pre-purge position (Ph24 -
208 program faza 24) program phase OEM / Service X X X
2 = pozycja zaptonu (Ph36 — 24)
program faza 36) 2 = ignition position (Ph36 - program
3 = przedziat 1 (Ph44 - program phase
faza 44) 36)
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4 = przedziat 2 (Ph52 - program
faza 52)

3 =interval 1 (Ph44 - program phase
44)
4 = interval 2 (Ph52 - program phase

52)

Alarm przy zakidceniu rozruchu

Alarm in the event of start prevention

210 O=nieaktywny 0 = deactivated OEM / Service
1=aktywny 1 = activated
Czas rozpedzania wentylatora Fan ramp up time (default value = 2s
(warto$¢ domysina = 2s - zakres: | - range: )
211 2-605s) 2-605s) OEM / Service
Maksymalny czas przestawienia Maximum time down to low-fire
na moc minimalna (wartos¢ (default value =45 s - range: 0.2 s -
domysina=45s - zakres: 0.2 s - 10 min)
212 10 min) It states the maximum time interval OEM / Service
Okresla maksymalny przedziat Turing which the burner drives to the
czasu w trakcie ktérego palnik low output and then turns off
pracuje na matej mocy i
nastepnie wytacza sie
Minima|ny czas dotarcia do Min. time home run (default value = 2
pozycji gotowosci (wartos¢ ST
213 fabryczna = 2 s - zakres range: 2-60's) OEM
ustawien:
2-60 e)
Licznik wytgczen przez tancuch Repetition limit safety loop (default
215 zabezplleczen (wartos¢ Y?;l;e N 116_ 6) OEM / Service
domyslna = 16 - zakres: 1 - ge:
16)
Max. Czas do sygnatu detektora Max. time to detector signal (default
217 (wartos¢ domysina = value = OEM
30s - zakres: 5s - 10 min) 30s - range: 5s - 10 min)
Gaz: aktywny detektor ptomienia | Gas: active detector flame evaluation
(domyslinie wartosé = 1) (default
0=QRB ../QRC .. value = 1) )
221 1=ION/QRA.. 0 = QRB../QRC.. OEM/ Service
1=I10N/QRA..
Gaz: przewietrzanie wstepne Gas: Pre-purging (default value = 1)
(wartos¢ domysina = 1) 1 = active
1 = aktywny 0 = deactivated
0 = nieaktywny WARNING: in the civil field, the
UWAGA: w sektorze prywatnym prepurge is
przewietrzanie wstepne jest mandatory according to the standard
obowigzkowe zgodnie z normag EN676.
EN 676 In the industrial fiels, check if the pre
222 W sektorze przemystowym, purge OEM / Service
nalezy sprawdzi¢ czy jest can be avoided according to the
mozliwo$¢ wytgczenia stanrds
przewietrzania zgodnie z normg EN746-2
EN746-2 If the prepurge is not performed, the
W tym ostatnim przypadku palnik | burner
musi by¢ wyposazony must be equipped with two valves
obowigzkowo w kontrole and the
szczelnosci i 2 zawory gazowe proving system.
klasy A
Ograniczenie powtorzen Repetition limit pressure switch-min-
223 presostatu minimalnego ci$nienia | gas OEM / Service
gazu (Warto$¢ domysina = 16 (default value = 16 - range:1 - 16)
- zakres:1-16)
225 Gaz: czas przewietrzania Gas: Prepurge time OEM / Service

wstepnego

(default value = 20s -range:20s
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(Warto$¢ domysina = 20s
-zakres: 20s 60min)

60min)

Gaz: czas wyprzedzenia zaptonu

Gas: Preignition time

226 (Wartosé domysina = 2s - zakres: | (default value = 2s -range: 0.2s - OEM / Service
0,25 — 60min) 60min)
Gaz: czas bezpieczenstwa 1 Gas: Safety time 1 (TSA1) (default
227 (TSA1) (wartos¢ domysina = value = OEM
3s - zakres: 0.2 - 10s) 3s -range: 0.2 - 10s)
Gaz: czas reagowania na usterki | Gas: time to respond to pressure
229 ci$nienia W TSA1 i TSA2 faults In TSA1 e TSA2 (default value OEM
(warto$¢ domysina = 1.8s - =1.8s - range: 0.2s - 9.8s)
zakres: 0,2 s - 9,8s)
Gaz: Interwat 1 (warto$¢ Gas: Interval 1 (default value = 2s .
230 domyslna = 2s - zakres: - range: 0.2s - 60min) OEM/ Service
0,2 s - 60 min)
Gaz: czas bezpieczenstwa 2 Gas: Safety time 2 (TSA2) (default
231 (TSA2) (wartos¢ domysina = value = 3s OEM
3s - zakres: 0.2 - 10s) - range:0.2 - 10s)
Gaz: Interwat 2 (wartos$¢ Gas: Interval 2 (default value = 2s -
232 domysina = 2s - zakres: range:0.2s - 60min) OEM / Service
0,2 s - 60 min)
Gaz: czas dopalania (wartos¢ Gas: postcombustion time (default
233 domysina = 8s value = 8s OEM/ Service
- zakres: 0.2s - 60s) - range:0.2s - 60s)
Gaz: Czas przedmuchu Gas: Postpurge time (default value =
234 koricowego (warto$¢ domy$ina = | 0.2s - OEM / Service
0.2s - range:0.2s - 180min
Zakres: 0.2s - 180min
Gaz: wejscie presostatu cisnienia | Gas: Pressure switch-min input
minimalnego 0 = inactive
0 = nieaktywne 1 = pressure switch-min (upstream of
1 = presostat cisnienia fuel
236 minimalnego (przed zaworem valve 1 (V1)) OEM / Service
paliwowym 1 (V1)) 2 = valve proving via pressure
2 = zawér sprawdzajacy za switch-min
pomocg presostatu cisnienia (between fuel valves 1 (V1) and 2
minimalnego (miedzy zaworami 1 v2))
(V1) a2 (Vv2)
Gaz: presostat cisnienia Gas: Pressure switch-max / POC
maksymalnego / wejscie POC input
0 = nieaktywne 0 = inactive 1 = pressure switch-max
237 1 = presostat ci$nienia 2=POC
maksymalnego 3 = pressure switch valve proving
2=P0OC
3 = kontrola szczelnosci zaworu
Gaz: Wymuszenie do pracy Gas: Forced intermittent operations
239 przerywanej 0 = deactivated OEM
0 = nieaktywne 1 = activated
1 = uaktywnione
Limit powtdrzen zakitécenia Repetition limit loss of flame (default
240 ptomienia (wartos¢ domysina =2 | value= 2 OEM
- zakres: 1 - 2) - range:1 - 2)
Gaz: kontrola szczelno$ci Gas: execution proving test (default
(wartosé domysina = 2) value= 2)
0 = brak kontroli szczelnosci 0 = no proving test
1 = kontrola szczelnosci przy 1 = proving test on startup )
241 starcie palnika 2 = proving test on shutdown OEM/ Service
2 = kontrola szczelnosci przy 3 = proving test on shutdown and on
wytaczeniu palnika
> - startup
3 = kontrola szczelnosci przy
wigczeniu i wytgczeniu palnika
Gaz: Czas kontroli szczelnosci Gas: proving test evacuation time
242 (Wartos$¢ fabryczna = 3S - (default OEM

Zakres ustawien:

value = 3s - range:0.2s - 10s)
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0,2s - 10s)

Gaz: Czas kontroli ci$nienia
atmosferycznego

Gas: proving test time atmospheric
pressure

243 (Warto$¢ domysina = 10s - (default value = 10s - range:0.2s - OEM
zakres: 0.2s - 60s) 60s)
Gaz: Czas napetnienia podczas Gas: proving test filling time (default
244 kontroli szczelno$ci(warto$¢ value = OEM
domysina = 3s - zakres: 0.2s - 3s - range:0.2s - 10s)
10s)
Gaz: Czas kontroli ci$nienia gazu | Gas: proving test time gas pressure
245 (domysinie wartos¢ = 10s - (default OEM
zakres: 0.2s - 60s) value = 10s - range:0.2s - 60s)
Gaz: czas oczekiwania po zaniku | Gas: waiting time gas shortage
gazu (wartos¢ domysina (default value
=10s - zakres: 0.2s - 60s) =10s - range:0.2s - 60s)
Jesli cisnienie gazu jest za If the gas pressure is too low, in
niskie, w fazie 22 uruchomienie phase 22 the
246 nie zostanie wykonane: system startup will not be performed: the OEM
probuje przez pewien czas system tries
blokowac. for a certain number of times the it
Odstep czasu pomiedzy dwiema | locks out.
prébami jest podwajany przy The time interval between two
kazdej probie. attempts is
doubled at each attempt.
Gaz: czas przedmuchu Gas: Postpurge time 3 (abortion with
248 koncowego 3 (przerwanie z load OEM / Service
regulatora obcigzenia (LR) -ON controller (LR)-ON
Olej: aktywny detektor ptomienia | Oil: active detector flame evaluation
domysinie wartos¢ = 0 default value = 0 .
261 g = QyRB /QRC .. : E) = QRB../QRC.. ) OEM / Service
1=10N/QRA .. 1=10N/QRA..
Olej: przewietrzanie wstepne Oil: prepurging (default value = 1)
(wartos¢ domysina = 1) 0 = deactivated
1 = aktywny 1 = activated
0 = nieaktywny WARNING: in the civil field, the
UWAGA: w sektorze prywatnym prepurge is mandatory according to
przewietrzanie wstepne jest the standard EN267. )
262 obowigzkowe zgodnie z normg In the industrial fiels, check if the pre | OEM/ Service
EN 676 purge can be avoided according to
W sektorze przemystowym, the standard EN746-2
nalezy sprawdzi¢ czy jest
mozliwos¢ wytgczenia
przewietrzania zgodnie z normg
EN746-2
Olej: czas przewietrzania Oil: prepurging time (default value =
265 wstepnego (Wartos¢ domysina = | 15s - OEM / Service
15s -zakres: 15s 60min) range:15s - 60min)
Olej: czas wyprzedzenia zaptonu | Oil: preignition time (default value =
266 (Warto$¢ domysina = 2s - zakres: | 2s - OEM / Service
0,2s — 60min) range:0.2s - 60min)
Olej: czas bezpieczenstwa 1 Oil: safety time 1 (TSA1) (default
267 (TSA1) (wartos$¢ domysina = value = 5s OEM
5s - zakres: 0.2 - 15s) - range:0.2 - 15s)
Olej: czas reagowania na usterki | Oil: time to respond to pressure
269 cisnienia W TSA1 i TSA2 faults in TSA1 and TSA2 (default OEM
(warto$¢ domysina = 1.8s - value = 1.8s -range:0.2s - 14.8s)
zakres: 0,2 s - 14,8s)
Olej: Interwat 1 (wartos¢ Oil: Interval 1 (default value = 2s -
270 domysina = 2s - zakres: range:0.2s - 60min) OEM / Service
0,2 s - 60 min)
Olej: czas bezpieczenstwa 2 Oil: safety time 2 (TSA2) (default
271 (TSA2) (wartos¢ domysina = value = 3s OEM

3s - zakres: 0.2 - 10s)

- range:0.2 - 10s)
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Olej: Interwat 2 (warto$¢

Oil: Interval 2 (default value = 2s -

272 domysina = 2s - zakres: range:0.2s - 60min) OEM / Service
0,2 s - 60 min)
Olej: czas dopalania (wartosé Oil: Postcombustion time (default
273 domyslna = 8s value = 8s OEM / Service
- zakres: 0.2s - 60s) - range:0.2s - 60s)
Olej : Czas przedmuchu Oil: Postpurging time (default value =
274 koncowego (warto$¢ domysina = | 0.2s - OEM / Service
0.2s - Zakres: 0.2s - 180min) range:0.2s - 180min)
Olej: wejscie presostatu cisnienia | Oil. Pressure switch-min input
minimalnego 0 = inactive
0 = nieaktywne 1 = active from phase 38 .
276 1 = aktywne od fazy 38 2 = active from safety time (TSA) OEM/ Service
2 = aktywne od czasu
bezpieczenstwa (TSA)
Olej: presostat cisnienia Oil: Pressure switch-max/POC input
maksymalnego / wejscie POC 0 = inactive
277 0 = nieaktywne 1 = pressure switch-max
1 = presostat cisnienia 2=POC
maksymalnego
2=POC
Olej: Wymuszenie do pracy Oil: Forced intermittent operation
przerywanej 0 = deactivated
219 0 = nieaktywne 1 = activated OEM
1 = uaktywnione
Limit powtorzen zakidcenia Repetition limit value loss of flame
280 ptomienia (wartos¢ domysina =2 | (default OEM
- zakres: 1 - 2) value = 2 - range:1 - 2)
Olej: czas zaptony oleju (wartos¢ | Oil: time oil ignition (default value =
domysina = 1) 1)
0 = krétkie wyprzedzenie zaptonu | 0 = short preignition (Ph38-progr.
281 (zapton w fazie Ph38) phase 38) OEM / Service
1 = diugie wyprzedzenie 1 = long preignition (with fan) (Ph22 -
zaptonu(z wentylatorem) (zapton | program
w fazie Ph22) phase 22)
Olej: czas przedmuchu Oil: Postpurge time 3 (abortion with
284 koncowego 3 (przerwanie z load controller OEM / Service

regulatora obcigzenia (LR) -ON

(LR)-ON
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Blok 300: Sterowanie palnikiem (tylko z LMV26)

83| 8| &
Parametr Opis Description Hasto % § § §
J | - -
Paliwo 1: Tryb pracy palnika (linia Fuel 1 : Burner operating mode (fuel
paliwowa, modulowanie / train, modulating / multistage,
wielostopniowe, sitowniki itp.) actuators, etc..)
__ = niezdefiniowane (usun krzywe) __=undefined (delete curves)
1 =gaz zapton bezposredni (G mod) 1 = gas direct ignition (G mod)
2 = zapton przez pilot gazowy 2 = ignition by gas pilot connected
potgczony pomiedzy dwoma zaworami between
elektromagnetycznymi EV1 / EV2 the two gas solenoid valves EV1/EV2
(Gplmod) (Gp1 mod)
3 = zapton przez pilot gazowy 3 = ignition by gas pilot connected
podtaczony przed elektrozaworem upstream
gazowym EV1 (Gp2 mod) the gas EV1 (Gp2 mod)
4 = olej lekki zapton - modulacja (Lo 4 = light oil ignition - modulating (Lo
mod) mod)
5 = olej lekki zapton - 2 stopniowy (Lo | 5 = light oil ignition - double stage (Lo
2 stage) 2 stage)
6 = olej lekki zapton - 3 stopniowy (Lo | 6 = light oil ignition - three stage (Lo 3
3 stage) stage)
7 = gaz zapton bezposredni - regulacja | 7 = gas direct ignition - pneumatic
pneumatyczna (G mod pneu) regulation (G mod pneu)
301 8 = zapton przez pilot gazowy 8 = ignition by gas pilot connected OEM / Service X
potgczony miedzy dwa zawory between
elektromagnetyczne EV1/ EV2 - the two gas solenoid valves EV1/EV2
regulacja pneumatyczna (Gpl mod — pneumatic regulation (Gp1l mod
pneu) pneu)
9 = zapfon przez pilot gazowy 9 = ignition by gas pilot connected
podtaczony przed elektrozaworem upstream the gas EV1 - pneumatic
gazowym EV1 - regulacja regulation (Gp2 mod pneu)
pneumatyczna (Gp2 mod Pneu) 10 = LoGp mod
10 = LoGp mod 11 = LoGp 2-stage
11 = LoGp 2-stopniowy 12 = Lo mod 2 fuel valves
12 = Lo mod 2 zawory paliwowe 13 = LoGp mod 2 fuel valves
13 = LoGp mod 2 zawory paliwowe 14 = G mod pneu without actuator
14 = G mod pneu bez sitownika 15 = Gp1 mod pneu without actuator
15 = Gp1 mod pneu bez sitownika 16 = Gp2 mod pneu without actuator
16 = Gp2 mod pneu bez sitownika 17 = Lo 2-stage without actuator
17 = Lo 2-stage bez sitownika 18 = Lo 3-stage without actuator
18 = Lo 3-stage bez sitownika 19 = G mod gas actuator only
19 = G mod tylko sitownik gazu 20 = Gp1l mod gas actuator only
20 = Gp1 mod tylko sitownik gazu 21 = Gp2 mod gas actuator only
21 = Gp2 mod tylko sitownik gazu 22 = Lo mod oil actuator only
22 =Lo mod tylko sitownik oleju
Paliwo 1 - Gaz: aktywny detektor Fuel 1 - Gas: active detector flame
ptomienia (domysinie wartos¢ = 1) evaluation
321 0=QRB ./QRC .. (default value = 1) OEM / Service X
1=10N/QRA .. 0 = QRB../QRC..
1=10N/QRA..
Paliwo 1 - Gaz: przewietrzanie wstepne | Fuel 1 - Gas: Pre-purging (default
(wartos$¢ domysina = 1) value = 1)
1 = aktywny 1 = active
0 = nieaktywny 0 = deactivated
UWAGA: w sektorze prywatnym WARNING: in the civil field, the
przewietrzanie wstepne jest prepurge is
322 obowigzkowe zgodnie z normag mandatory according to the standard OEM / Service X

EN 676

W sektorze przemystowym, nalezy
sprawdzi¢ czy jest mozliwosé
wytgczenia przewietrzania zgodnie z
normg

EN746-2

ENG676.

In the industrial fiels, check if the pre
purge

can be avoided according to the
stanrds

EN746-2
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W tym ostatnim przypadku palnik musi
by¢ wyposazony obowigzkowo w
kontrole szczelnosci i 2 zawory gazowe
klasy A

If the prepurge is not performed, the
burner

must be equipped with two valves and
the proving system.

Ograniczenie powtorzen presostatu
minimalnego cisnienia gazu (Wartos¢

Repetition limit pressure switch-min-

323 domysina = 16 gas OEM / Service
- zakres:1-16) (default value = 16 - range:1 - 16)
Paliwo 1 - Gaz: czas przewietrzania
wstepnego Fuel 1 - Gas: Prepurge time (default .
325 (Warto$¢ domysina = 20s value =20s - range:20s - 60min) OEM/ Service
-zakres: 20s 60min)
Paliwo 1 - Gaz: czas wyprzedzenia . T
326 zaptonu (Warto$¢ domysina = 2s - Fuel 1_' Gas: Prelgnltlon tme (default OEM / Service
) . value = 2s - range: 0.2s - 60min)
zakres: 0,2s — 60min)
Paliwo 1 - Gaz: czas bezpieczenstwa 1 ) .
327 | (TSAT) (wartos¢ domyéina = (Fd“eef'aﬁl; Gas: Safety time 1 E)TZS_A%S) OEM
3s - zakres: 0.2 - 10s) - ge- o
Paliwo 1 - Gaz: czas reagowania na Fuel 1 - Gas: time to respond to
329 usterki cisnienia W TSA1 i TSA2 pressure faults in TSAL1 e TSA2 OEM
(wartos¢ domysina = 1.8s - zakres: 0,2 | (default value = 1.8s - range: 0.2s -
s - 9,8s) 9.8s)
Paliwo 1 - Gaz: Interwat 1 (wartos¢ .
330 domysina = 2s - zakres: Euel 1- Gas-. Interval 1 (default value OEM / Service
] = 2s -range: 0.2s - 60min)
0,2 s - 60 min)
Paliwo 1 - Gaz’: czas bgzple_czenstwa 2 Fuel 1 - Gas: Safety time 2 (TSA2)
331 (TSA2) (wartos¢ domysina = (default value = 3s - range:0.2 - 10s) OEM
3s - zakres: 0.2 - 10s) 9e-o-
Paliwo 1 - Gaz: Interwat 2 (wartos¢ .
332 domyslna = 2s - zakres: Eu;:sl }rASaes-blr;tgr_vg(l)rii(:)efault value OEM / Service
0,2 S - 60 min) - ger.
Paliwo 1 - Gaz: czas dopalania . L
333 (warto$¢ domysina = 8s Fuel 1 - Gas: p_ostcombust}on tme OEM / Service
. (default value = 8s - range:0.2s - 60s)
- zakres: 0.2s - 60s)
Paliwo 1 - Gaz: Czas przedmuchu . .
334 koncowego (wartos¢ domysina = 0.2s - Fuel l_' Gas: Postpgrge time (de_fault OEM / Service
. . value = 0.2s - range:0.2s - 180min)
Zakres: 0.2s - 180min
Gaz: wejscie presostatu cisnienia Fuel 1 - Gas: Pressure switch-min
minimalnego input
0 = nieaktywne 0 = inactive
1 = presostat ci$nienia minimalnego 1 = pressure switch-min (upstream of .
336 (przed zaworem paliwowym 1 (V1)) fuel valve 1 (V1)) OEM/ Service
2 = zawér sprawdzajgcy za pomocg 2 = valve proving via pressure switch-
presostatu ci$nienia minimalnego min (between fuel valves 1 (V1) and 2
(miedzy zaworami 1 (V1) a 2 (V2)) (V2))
Paliwo 1 - Gaz: presostat cisnienia Fuel 1 - Gas: Pressure switch-max /
maksymalnego / wejscie POC :
0 = nieaktywne POC input . .
337 _ o 0 = inactive 1 = pressure switch-max OEM / Service
1 = presostat ci$nienia maksymalnego _
2 = POC 2=POC
3 = kontrola szczelnosci zaworu 3 = pressure switch valve proving
Limit powtdrzen zaktdcenia ptomienia T
340 (wartosé domyéina = 2 Repet_mon limit Ic.nss of flame (default OEM
. value= 2 - range:1 - 2)
- zakres: 1 -2)
Paliwo 1 - Gaz: kontrola szczelnosci
(wartos¢ domysina = 2) Fuel 1 - Gas: execution proving test
0 = brak kontroli szczelnosci (default value= 2)
1 = kontrola szczelnosci przy starcie 0 = no proving test
341 palnika 1 = proving test on startup OEM / Service
2 = kontrola szczelnosci przy 2 = proving test on shutdown
wytaczeniu palnika 3 = proving test on shutdown and on
3 = kontrola szczelnosci przy wigczeniu | startup
i wytaczeniu palnika
Paliwo 1 - Gaz: Czas kontroli Fuel 1 - Gas: proving test evacuation
342 szczelnosci (Wartos$¢ fabryczna = 3S - time (default value = 3s - range:0.2s - OEM
Zakres ustawien: 0,2s - 10s) 10s)
343 Paliwo 1 - Gaz: Czas kontroli ci$nienia | Fuel 1 - Gas: proving test time OEM

atmosferycznego

atmospheric pressure (default value =
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(Warto$¢ domysina = 10s - zakres: 0.2s
- 60s)

10s - range:0.2s - 60s)

Paliwo 1 - Gaz: Czas napetnienia

Fuel 1 - Gas: proving test filling time

344 podczas kontroli szczelnosci (warto$¢ — 2 . ) ) OEM
domysina = 3s - zakres: 0.25 - 10s) (default value = 3s - range:0.2s - 10s)
Paliwo 1 - Gaz: Czas kontroli ci$nienia Fuel 1 - Gas: proving test time gas
345 gazu (domysinie wartos¢ = 10s - pressure (default value = 10s - OEM
zakres: 0.2s - 60s) range:0.2s - 60s)
Paliwo 1 - Gaz: czas oczekiwania po .
. iy . Fuel 1 - Gas: waiting time gas
zaniku gazu (warto$¢ domysina _
- ) shortage (default value = 10s -
=10s - zakres: 0.2s - 60s) .
Jesli ci$nienie gazu jest za niskie, w range:0.2s - 60s) .
fazie 22 uruchomienie nie zostani’e If the gas pressure is tqo low, in
346 . P phase 22 the startup will not be OEM
wykonane: system prébuje przez . .
; . performed: the system tries for a
pewien czas blokowac. . : .
- . certain number of times the it locks
Odstep czasu pomiedzy dwiema Lo
robami iest podwaiany orzv kazdei out. The time interval between two
Brébie jestp jany przy ) attempts is doubled at each attempt.
Paliwo 1 - Gaz: czas przedmuchu .
. : Fuel 1 - Gas: Postpurge time 3 .
348 konpo_wego 3 (przerwanie z regulatora (abortion with load controller (LR)-ON OEM / Service
obcigzenia (LR) -ON
Paliwo 1 - Olej: aktywny detektor Fuel 1 - Oil: active detector flame
ptomienia (domysinie wartos¢ = 0) evaluation (default value = 0) .
361 | 9=QRB./QRC. 0 = QRB../QRC.. OEM/ Service
1=10N/QRA .. 1=10N/QRA..
Paliwo 1 - Olej: przewietrzanie
wstepne (wartos¢ domysina = 1) Fuel 1 - Oil: prepurging (default value
1 = aktywny =1)
0 = nieaktywny 0 = deactivated
UWAGA: w sektorze prywatnym 1 = activated
przewietrzanie wstepne jest WARNING: in the civil field, the .
362 obowigzkowe zgodnie z normg prepurge is mandatory according to OEM/ Service
EN 676 the standard EN267. In the industrial
W sektorze przemystowym, nalezy fiels, check if the pre purge can be
sprawdzi¢ czy jest mozliwos¢ avoided according to the standard
wylgczenia przewietrzania zgodnie z EN746-2
normg EN746-2
Paliwo 1 - Olej: czas przewietrzania . N
365 wstepnego (Warto$é domysina = 15s - Fuel 1_' Oil: prep“rg,'“g time (Qefault OEM / Service
) : value = 15s - range:15s - 60min)
zakres: 15s 60min)
Paliwo 1 - Olej: czas wyprzedzenia Al Co
366 zaptonu (Warto$¢ domysina = 2s - Fuel l_ Oil: prelgn.ltlon time (qlefault OEM / Service
. - value = 2s - range:0.2s - 60min)
zakres: 0,2s — 60min)
Paliwo 1 - Olej: czas bezpieczenstwa 1 . .
(TSAT) (wartosé domysina = Fuel 1 - Oil: safety time 1 (TSAL)
367 5s - zakres: 0.2 - 15s) (default OEM
T value = 5s - range:0.2 - 15s)
Paliwo 1 - Olej: czas reagowania na Fuel 1 - QOil: time to respond to
usterki cisnienia W TSA1 i TSA2 pressure faults in TSA1 and TSA2
369 (wartos$¢ domysina = 1.8s - zakres: 0,2 | (default value = 1.8s -range:0.2s - OEM
S - 14,8s) 14.8s)
Paliwo 1 - Olej: Interwat 1 (wartos¢ Fuel 1 - Oil: Interval 1 (default value = .
370 domysina = 2s - zakres: 0,2 s - 60 min) | 2s - range:0.2s - 60min) OEM/ Service
Paliwo 1 - Olej: czas bezpieczenstwa 2 Al .
371 | (TSA2) (wartos¢ domysina = '(:dueefleltlt \%:hza:feg ?T;nsél)sg\-z)m) OEM
3s - zakres: 0.2 - 10s) "
Paliwo 1 - Olej: Interwat 2 (wartos¢ Fuel 1 - QOil: Interval 2 (default value = .
372 domysina = 2s - zakres: 0,2 s - 60 min) | 2s - range:0.2s - 60min) OEM/ Service
Olej: czas dopalania (warto$¢ domysina | Fuel 1 - Oil: Postcombustion time .
373 = 8s - zakres: 0.2s - 60s) (default value = 8s - range:0.2s - 60s) OEM/ Service
Paliwo 1 - Olej : Czas przedmuchu Al L
374 koncowego (wartos¢ domysina = 0.2s - Fuel l_ Oil: Postpurglng time (de_fault OEM / Service
. : value = 0.2s - range:0.2s - 180min)
Zakres: 0.2s - 180min)
Paliwo 1 - Olej: presostat ciSnienia Fuel 1 - Oil: Pressure switch-
maksymalnego / wejscie POC max/POC input
377 s o ;
0 = nieaktywne 0 = inactive

1 = presostat ci§nienia maksymalnego

1 = pressure switch-max
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2=POC

2=P0OC

Limit powtdrzen zakiécenia ptomienia

Repetition limit value loss of flame

380 (wartos¢é domysina = 2 - zakres: 1 - 2) (default value = 2 - range:1 - 2) OEM
Paliwo 1 - Olej: czas zaptony oleju Fuel 1 - QOil: time oil ignition (default
(wartos¢ domysina = 1) value = 1)
0 = krétkie wyprzedzenie zaptonu 0 = short preignition (Ph38-progr. .
381 (zapton w fazie Ph38) phase 38) OEM/ Service
1 = diugie wyprzedzenie zaptonu(z 1 = long preignition (with fan) (Ph22 —
wentylatorem) (zapton w fazie Ph22) program phase 22)
Paliwo 1 - Olej: czas przedmuchu . .
384 koricowego 3 (przerwanie z regulatora Fuel 1 - Oil: Postpurge time 3 OEM / Service

obcigzenia (LR) -ON

(abortion with load controller (LR)-ON
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Blok 400: Ustalanie krzywych wspoétczynnika powietrze / paliwo

S| & | ®
Parametr Opis Description Hasto % § § §
J | - -
Regulacja krzywej sitownika paliwa (F): | Ratio control curve fuel actuator (F): it
dostep do listy punktéw, ktore nalez Accesses to the parameter list of the .
401 ustawic (PO dg P9) - patrz ,,Ustawian?/e points to be set (PO to P9) - see OEM/ Service X
krzywych” paragrapf “Setting the curves”
Regulacja krzywej sitownika powietrza | Ratio control curve air actuator (A): it
A): dostep do listy punktow, ktére accesses to the parameter list of the .
402 (nezlezy ui‘t)awic': (P%%o P9) - patrz points to be set (pPO to P9) - see OEM/ Service
,Ustawianie krzywych” paragraph “Setting the curves”
Regulacja krzywej falownika (F + A) :
403 dostep do listy punktéw, ktére nalezy Ratio control curves VSD (curve SO
ustawi¢ (PO do P9) - patrz ,Ustawianie | setting only)
krzywych”
Paliwo 1: Regulacja krzywej sitownika
404 paliwa (F): dostep do listy punktow, Fuel 1: Ratio control curves fuel SO
ktore nalezy ustawi¢ (PO do P9) - patrz | actuator (curve setting only)
,Ustawianie krzywych”
Paliwo 1: Regulacja krzywej sitownika
405 powietrza (A): dostep do listy punktéw, | Fuel 1: Ratio control curves air so
ktore nalezy ustawi¢ (PO do P9) - patrz | actuator (curve setting only)
,Ustawianie krzywych”
Paliwo 1: Regulacja krzywej falownika
405 (F + A) : dostep do listy punktéw, ktére | Fuel 1: Ratio control curves VSD so

nalezy ustawi¢ (PO do P9) - patrz
,Ustawianie krzywych”

(curve setting only)
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Blok 500: Kontrola stosunku powietrza do paliwa

Parametr Opis Description Hasto
Q8| & | &
>>| 2 >
== = | =
J | - -
501 Pozycja sitownika paliwa (bez ptomienia) | No-flame position fuel actuator OEM / Service X X | X
Indeks O = pozycja spoczynkowa = 0 ° Index 0 = no-load position = 0°
Indeks 1 = pozycja przedmuchu Index 1 = prepurge position = 0°
wstepnego =0 ° Index 2 = postpurge position = 15°
Indeks 2 = pozycja przedmuchu
koncowego =15°
502 Pozycja sitownika powietrza (bez No-flame position air actuator OEM / Service X X | X
ptomienia) Index 0 = no-load position = 0°
Indeks O = pozycja spoczynkowa = 0 ° Index 1 = prepurge position = 90°
Indeks 1 = pozycja przedmuchu Index 2 = postpurge position = 45°
wstepnego = 90 °
Indeks 2 = pozycja przedmuchu
koncowego =45 °
503 % obroty silnika na falowniku No-flame speeds VSD OEM / Service X | X
0% = wentylator zatrzymany Index 0 = no-load speed = 0%
100% = maksymalna predkosc¢ Index 1 = prepurge speed = 100%
wentylatora Index 2 = postpurge speed = 50%
Indeks 0 = pozycja spoczynkowa = 0 %
Indeks 1 = pozycja przedmuchu
wstepnego = 100 %
Indeks 2 = pozycja przedmuchu
koncowego = 50 %
504 Paliwo 1 - Pozycja sitownika paliwa (bez Fuel 1 - No-flame position fuel OEM / Service X
ptomienia) actuator
Indeks O = pozycja spoczynkowa = 0 ° Index 0 = no-load position = 0°
Indeks 1 = pozycja przedmuchu Index 1 = prepurge position = 0°
wstepnego =0 ° Index 2 = postpurge position = 15°
Indeks 2 = pozycja przedmuchu
koncowego = 15 °
505 Paliwo 1 - Pozycja sitownika powietrza Fuel 1 - No-flame position air actuator | OEM / Service X
(bez ptomienia) Index 0 = no-load position = 0°
Indeks O = pozycja spoczynkowa = 0 ° Index 1 = prepurge position = 90°
Indeks 1 = pozycja przedmuchu Index 2 = postpurge position = 45°
wstepnego = 90 °
Indeks 2 = pozycja przedmuchu
koncowego =45 °
506 Paliwo 1 - % obroty silnika na falowniku Fuel 1 - No-flame speeds VSD OEM / Service X
0% = wentylator zatrzymany Index 0 = no-load speed = 0%
100% = maksymalna predkosc¢ Index 1 = prepurge speed = 100%
wentylatora Index 2 = postpurge speed = 50%
Indeks 0 = pozycja spoczynkowa = 0 %
Indeks 1 = pozycja przedmuchu
wstepnego = 100 %
Indeks 2 = pozycja przedmuchu
koncowego = 50 %
522 Rampa wzrostu obrotéw Ramp up OEM / Service X | X
523 Rampa spadku obrotow Ramp down OEM / Service X | X
542 Aktywacja falownika / wentylatora PWM Activation of VSD / PWM fan (PWM = | OEM/ Service X X

(PWM = modulacja szerokosci impulsu)

Pulse-Width Modulation)
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OEM / Service

544 Parametr 544
Modulacja | Modulacja | Modulacja | Modulacja
32s 48s 64s 80s
Predkosc¢ ) )
Sitownik uruchamiania Maksymalny kat pomiedzy punktami
parametr krzywej
613
Sitownik o o o o o
(<= 5Nm) 5s/90 31 46 62 77
Sitownik . 9° . o .
SOM33.7 17s/90 1) 13 18 22
545 Dolna granica mocy (Warto$¢ fabryczna Lower load limit (default value = n.d. - | OEM/ Service
= nie zdefiniowana - zakres range:20%-100%)
regulacji:20% -100%)
546 Gorna granica mocy (Wartosc¢ fabryczna | Higher load limite (default value = n.d. | OEM/ Service
= nie zdefiniowana - zakres - range:20%-100%)
regulacji:20% -100%)
565 Paliwo 1- Dolna granica mocy (Wartos¢ Fuel 1 - Lower load limit (default value | OEM / Service
fabryczna = nie zdefiniowana - zakres =n.d. - range:20%-100%)
regulacji:20% -100%)
566 Paliwo 1 - Gérna granica mocy (Wartos¢ | Fuel 1 - Higher load limite (default OEM / Service

fabryczna = nie zdefiniowana - zakres

regulacii:20% -100%)

value = n.d. - range:20%-100%)

(1) w tym przypadku maksymalna pozycja 90 ° nie moze by¢ osiggnieta.
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Blok 600: Sitowniki

Q8| & | &
Parametr Opis Description Hasto § § E §
J - -
Wybér punktu odniesienia Selection of reference point
Indeks O = paliwo Index 0 = fuel
601 Indeks 1 = powietrze Index 1 = air OEM X X X
0 = zamkniety (<0 °) 0 = closed (<0°)
1 = otwarty (> 90 °) 1 = open (>90°)
Kierunek obrotéw sitownika Actuator’s direction of rotation
Indeks O = paliwo Index 0 = fuel
Indeks 1 = powietrze Index 1 = air
0 = przeciwnie do ruchu wskazéwek 0 = counterclockwise
602 zegara 1 = clockwise OEM x X x
1 = zgodnie z ruchem wskazéwek zegara | SEE “WARNING” MESSAGE
ZOBACZ "OSTRZEZENIE" komunikat QUOTED BELOW.
podany ponizej.
Zakres tolerancji kontroli pozycji Tolerance limit of position monitoring
sitownika (0,1 °) (0.1°) .
606 Indeks O = paliwo Index 0 = fuel OEM / Service X X X
Indeks 1 = powietrze Index 1 = air
Paliwo 1 : Wybér punktu odniesienia Fuel 1 :
Indeks O = paliwo Selection of reference point
Indeks 1 = powietrze Index 0 = fuel
608 0 = zamkniety (<0 °) Index 1 = air OEM X
1 = otwarty (> 90 °) 0 = closed (<0°)
1 = open (>90°)
Paliwo 1 : Kierunek obrotéw sitownika Fuel 1 :
Indeks O = paliwo Actuator’s direction of rotation
Indeks 1 = powietrze Index 0 = fuel
0 = przeciwnie do ruchu wskazéwek Index 1 = air
609 zegara 0 = counterclockwise OEM X
1 = zgodnie z ruchem wskazéwek zegara | 1 = clockwise
ZOBACZ "OSTRZEZENIE" komunikat SEE “WARNING” MESSAGE
podany ponize;j. QUOTED BELOW.
Paliwo 1 : Zakres tolerancji kontroli Fuel 1 :
pozyciji sitownika (0,1 °) Tolerance limit of position monitoring
610 Indeks O = paliwo (0.1°) OEM / Service X
Indeks 1 = powietrze Index 0 = fuel
Index 1 = air
Typ odniesienia dla sitownika Type of referencing
Indeks O = paliwo Index O = fuel
Indeks 1 = powietrze Index 1 = air
611 0 i standard _ o 0 f standa_rd_ OEM X X "
1 = zatrzymanie w zakresie uzytecznym 1 = stop within usable range
2 = wewnetrzny ogranicznik zakresu 2 = internal stop (SQNL1...)
(SQN1..) 3 =both
3 = obie
Paliwo 1: Typ odniesienia dla sitownika Fuel 1:
paliwa Type of reference for fuel actuator
0 = standard 0 = standard
612 1 = zatrzymanie w zakresie uzytecznym 1 =range stop in the usable range OEM X
2 = wewnetrzny ogranicznik zakresu 2 = internal range stop (SQN1...)
(SQN1..) 3 =both
3 = obie
Typ sitownika Type of actuator
Indeks 0 = paliwo Index 0 = fuel
Indeks 1 = powietrze Index 1 = air
613 | 0=55/90° (INm, 1,2Nm, 3Nm) 0=5s/90° (LNm, 1,2Nm, 3Nm) OEM X x| X
1=10s/90° (6Nm) 1=10s/90° (6Nm)
2=17s/90° (10Nm) 2=17s/90° (10Nm)
Paliwo 1: Typ sitownika Fuel 1 : Type of actuator
614 Indeks 0 = paliwo Index 0 = fuel OEM X
Indeks 1 = powietrze Index 1 = air
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0=5s/90° (INm, 1,2Nm, 3Nm) 0=5s/90° (INm, 1,2Nm, 3Nm)
1=10s/90° (6Nm) 1=10s/90° (6Nm)
2=17s/90° (10Nm) 2=17s/90° (10Nm)
Kontrola standaryzaciji predkosci Control of speed standardization of
falownika VSD Error diagnostics of negative
641 Diagnostyka btedéw wartosci ujemnych values (refer to error code 82)0 = no
(patrz kod btedu 82) speed standardization 1 = speed
0 = brak standaryzacji predkosci standardization active
1 = aktywna normalizacja predkosci
Konfiguracja wyjscia analogowego Configuration of analog output
(wartosé domysina = 0) (default value= 0)
645 0=DCO0..10V 0=DCO0.10V OEM / Service
1=DC2..10V 1=DC2.10V
2=DC0/2.10V 2=DC0/2..10V

UWAGA: W sitownikach SQM3x, ustaw kierunek zgodnie z funkcjq sitownika . Jesli chodzi o sitowniki SQN1x,
ustaw zawsze kierunek przeciwny do kierunku wskazéwek zegara, niezaleznie od modelu wybranej dla
specyficznej funkcji.

24




Blok 700: Historia btedéw

Parametr Opis Description Hasto
701 Historia btedéw: 701 - 725.01. kod Error history: 701 - 725.01.code Service / Info
o H'|stor|a btedéw: 701 - 725.02. Error history: 701 - 725.02.diagnostic Service / Info
diagnostyczne code
o Historia btedéw: 701 - 725.03. Klasa Error history: 701 - 725.03.error class .
bledu Service / Info
° Historia btedéw: 701 - 725.04. faza Error history: 701 - 725.04.phase Service / Info
o Historia t_)’re(_jow: 701 - 725.05. Error history: 701 - 725.05.startup Service / Info
uruchomienie counter
725 Historia btedéw: 701 - 725.06. obcigzenie | Error history: 701 - 725.06.load Service / Info
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Blok 900: Dane procesu

Parametr Opis Description Hasto
Wyjscie pragdowe (warto$¢ domys$ina = Current output (default value = 0%
903 0% - zakres = 0-100%) - range = 0-100%) Service / Info
Indeks 0 = paliwo Index 0 = fuel
Indeks 1 = powietrze Index 1 = air
Pozycja kroku sitownikow (wartos$¢ Incremental position of actuators
domysina = 0% (default value = 0%
922 - zakres = -50% - 150%) - range = -50% - 150%) Service / Info
Indeks 0 = paliwo Index 0 = fuel
Indeks 1 = powietrze Index 1 = air
935 Predkos$¢ absolutna Absolute speed OEM / Service
936 Predkos$¢ standardowa Standardized speed Service / Info
942 Aktywne zrédio obcigzenia Active load source OEM / Service
Aktualne paliwo Actual fuel
945 0 = paliwo 0 0 =fuel O Service / Info
1 =paliwo 1 1 =fuell
947 Sprawdzanie stykow (wyjscie z Result of contact sensing (bit-coded) Service / Info
kodowaniem bitowym)
950 S_tan przekaznika (wyjscie z kodowaniem | Required relay state (bit-coded) Service / Info
bitowym)
Intensywnos$¢ ptomienia (zakres = 0% - Intensity of flame (range = 0% -
100%) 100%)
954 Prad minimalny 30% = 4uA; minimum current 30% = 4pA; Service / Info
Prad maksymalny 100% = 16uA; maximum current100% = 16uA;
dopuszczalny prad maksymalny = 40uA. | maximum current possible = 40uA.
Status modutdéw zewnetrznych i Status of external modules and .
961 o . Service / Info
wyswietlacza display
981 Pamiec¢ btedow: kod Error memory: code Service / Info
982 Pamiec¢ btedow: kod diagnostyczny Error memory: diagnostic code Service / Info
992 Flaga btedu Error Flags OEM / Service
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Sitowniki — odniesienie

Przetwornik przyrostowy jest uzywany aby zapewni¢ pozycje zwrotng. Odniesienie sitownikow musi by¢
wykonywane po wigczeniu zasilania. Ponadto ,na koniec kazdego wylgczenia w fazie( Ph10). Sitowniki sg
powotywane w celu zapewnienia, ze pojedyncze btedy krokowe, ktére mogtyby doprowadzi¢ do zamkniecia, nie
gromadzg sie. Jesli wystapi btad pozycji, system przetgcza sie na faze bezpieczenstwa (Ph 01), umozliwiajgc
odwotywanie sitownikow z wykrytymi btedami potozenia. W nastepnej fazie (Ph10) jedynymi aktywnymi cztonami
wykonawczymi sg takie, ktére nie zostaty wczedniej wymienione w fazie bezpieczenstwa (Ph01). Potozenie punktu
odniesienia moze by¢ wybrane w zaleznosci od typu palnika, pozycja ZAMKNIETY (<0 °) lub pozycja OTWARTY (>
90 °).

Parametr Opis Description Hasto
Wybor punktu odniesienia Selection of reference point
Indeks 0 = paliwo Index 0 = fuel
601 Indeks 1 = powietrze Index 1 = air OEM
0 = zamkniety (<0 °) 0 = closed (<0°)
1 = otwarty (> 90 °) 1 = open (>90°)

Pozycja sitownikow jest zamieniona (kod btedu: 85), palnik zostanie zablokowany i sprobuje regulowac trzykrotnie, a
nastepnie zostanie zablokowany.

Kontrola szczelnosci instalacji gazowej

Sprawdzenie zaworow jest aktywne tylko w przypadku palenia gazem. Ten test szczelno$ci zaprojektowano po to
aby wykry¢ nieszczelno$¢ zaworéw gazowych i jesli to konieczne, zapobiec otwarciu zawordéw lub zaptonowi , po
wigczeniu blokada jest uruchomiona. Podczas sprawdzania zaworu, najpierw otwiera sie zawor gazowy po stronie
palnika, aby doprowadzi¢ przestrzen testowg do cisnienia atmosferycznego. Nastepnie zawor zostaje zamkniety, po
czym cisnienie w przestrzeni testowej nie moze przekraczac okreslonego poziomu mierzonego przetgcznikiem
cisnienia gazu (PGCP). Nastepnie otwiera sie zawor gazu po stronie sieciowej, aby wypetni¢ rure gazowg. Gdy
zawor zostanie ponownie zamkniety, ciSnienie gazu nie moze spas¢ ponizej okreslonego poziomu. Sprawdzenie
zaworu moze by¢ parametryzowane aby miato miejsce podczas witgczenia, wylgczenia lub na obu fazach.

Powietrze — paliwo punkty krzywej
Istnieje dziesie¢ punktoéw krzywej powietrze - paliwo: T
PO = pozycja zaptonu. Tylko do zaptonu; Po zaptonie, palnik pracuje pomiedzy punktem P1 (maty ptomien) a

punktem P9 (duzy ptomien) bez powrotu do PO.
PO mozna ustawi¢ wszedzie niezaleznie od wszystkich innych punktow.
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Programowanie palnika

Petne programowanie LMV2x musi by¢ przeprowadzone na jednostkach, ktére nigdy wczesniej nie zostaty
ustawione lub zresetowane jednostki (np. Czesci zamienne).

Procedura programowania odbywa sie poprzez ustawienie nastepujgcych parametréw gtéwnych:

1. Jesli LMV .. jest czeScig zapasowa, wstawi¢ ID palnika (parametr 113) co najmniej 4 cyfry.

2. Typ linii paliwowej (parametr "201")

3. Powietrze / paliwo punkty krzywej (blok "400")

4. Maksymalna moc palnika (parametr "546")

5. Minimalna moc palnika (parametr "545")

UWAGA: Jesli pojawi sie komunikat o btedzie ,,Loc ..”, gdy urzadzenie jest wigczone po raz pierwszy,
nacisnij ENTER (info) az pojawi sie wiadomosé ,,Reset”. Po kilku sekundach wyswietli sie¢ komunikat
"OffUpr".

Komunikat ten pokazuje, ze urzgdzenie nie zostato zaprogramowane przed lub, ze tryb pracy (linia paliwowa) nie
jest jeszcze ustgsowiony lub, ze urzadzenie nie zostato catkowicie zaprogramowane. Przycis$nij klawisz F (Paliwo) i A

(Powietrze) + . wtym samym czasie na wyswietlaczu pojawi sie napis code , a nastepnie pokaze sie 7 kresek,
pierwsza od lewej miga. Jesli na wyswietlaczu pojawi sie "Off" oznacza to, ze urzadzenie jest juz ustawione, a
nastepnie zapoznaj sie z instrukcjami podanymi w rozdziale " Uruchomienie palnika z juz zaprogramowanym
LMV2x").

Przy pierwszym uruchomieniu LMV na ekranie AZL pokaze sie

Bl B Ik PR > 07

OFF UPr

VoSNV o h omns %o«

feeo

Oznacza to, ze urzadzenie nigdy nie zostato ustawione lub ze Zzaden tryb nie zostat wybrany lub ze niektére
parametry muszg by¢ ustawione dale;j.

Nacisnij przycisk F (paliwo) i A (powietrze), az na wyswietlaczu pojawi sie code, a nastepnie z lewej strony 7-
cyfrowa linia przerywana migajgca od lewe;.

i/ [odE

o

Fepo

Naciskaj klawisz "+", az wybierzesz odpowiedni pierwszy znak hasta (domysine hasto to 9876), a nastepnie nacisnij
klawisz ENTER (InFo), znak zmienia sie teraz w pasek, podczas gdy drugi pasek zacznie miga¢. Nacisnij "+", az
zostanie wybrany drugi znak, a nastepnie nacisnij przycisk ENTER (InFo).

Powtarzaj procedure az do ostatniego znaku, a nastepnie nacisnij przycisk ENTER (InFo), a nastepnie ENTER, az
pojawi sie komunikat PArA:

Wowczas zostanie wyswietlony pierwszy blok (*400")parametry:

/" PA-A 1400 SEE

s L

Ponownie nacisnag¢ przycisk ENTER (InFo), aby uzyskaé dostep do programowania trybu pracy (linia paliwowa):

\'PWL{;?I I 1 32> O

eat g
J.J.-L\J h mns % %
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Przyktadowo, ustaw konfiguracje 1 = bezposredni zapton gazu (G mod).
Inne mozliwo$ci sg wymienione ponize;j:
rodzaje linii paliwowch sg nastepujace:

Parametr Opis Description Hasto
Tryb pracy palnika (linia paliwowa, modulowanie | Burner operating mode (fuel train, mod /
/ wielostopniowe, sitowniki itp.) multistage, actuators, etc.)
__=niezdefiniowane (usun krzywe) __=undefined (delete curves)
1 =gaz, zapton bezposredni (G mod) 1 = gas direct ignition(G mod)
2 = zapton przez pilot gazowy potgczony 2 = gas pilot ignition with connection between
201 pomiedzy dwoma zaworami the two gas solenodi valves EV1/EV2 (Gpl OEM / Service

elektromagnetycznymi EV1 / EV2 (Gplmod)

3 = zapton przez pilot gazowy podtgczony przed
elektrozaworem gazowym EV1 (Gp2 mod)

4 = olej lekki zapton - modulacja (Lo mod)

5 = olej lekki zapton - 2 stopniowy ( Lo 2 stage)
6 = olej lekki zapton - 3 stopniowy ( Lo 3 stage)

mod)

3 = gas pilot ignition with connection upstrem
the gas solenoid valve EV1 (Gp2 mod)

4 = Light Oil - modulating (Lo mod)

5 = Light Oil - 2stages (Lo 2 stage)

6 = Light Oil - 3stages (Lo 3 stage)

Program Direct ignition

ot

Program Gas pilot

25 9 i@
4

O

Program Gp2 Gas pilot

A

T6a8s022/1208

G mod
sV
Gpl mod
sV
3
Gp2 mod
Lo mod

N®

Program
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Program

Hy o

Lo 2-stage
k)
V2
Program
i —| i |—|
Sl — o
154880681 107 ED
Lo 3-stage

W przyktadzie zostat ustawiony tryb Gmod linia gazowa (Konfiguracja "1").
Wybierz linie paliwowg naciskajac klawisz ENTER a nastepnie nacisnij klawisz "+" / "-". Nacisnij ENTER aby
potwierdzi¢: "1" pojawi sie po prawej stronie wyswietlacza.
_Fsen =
- ] C

— 1>
+ Nastepnie nacisnij klawisz ESC - "+ , aby wyjs¢. Ponizszy ekran przedstawia sie nastepujgco:

HETREERE:

Nacisnij klawisz "+", aby wyswietli¢ pierwszy punkt do ustawienia PO.

¢ O 2 = =7

:IP0300---

VIATY h mns % «

Nacisnij klawisz F i "+", aby zwiekszy¢ kat otwarcia sitownika paliwa "OF", az zostanie osiggnieta wymagana warto$¢
(na przyktad 8 °, patrz pomzej) dla punktu zaptonowego lub nacisnij F i "-", aby zmniejszy¢ kat:

P oM O (2 =

DHEIDUE’E’U

VAV h mn s %

Aby ustawi¢ kat otwarcia sitownika powietrza "0A" w punkcie zaptonowym (przyktadowo 5 ° - patrz ponizej), nacisnij
jednoczesnie klawisz"A" i "+" lub "A" i "-" w tym samym czasie:
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LMV37:

Teraz ilos¢ powietrza i paliwa jest ustawiona w punkcie zaptonowym PO:

Naciskajac klawisz ,+”, punkt P9 moze byé zaprogramowany tak, aby ustawi¢ wartosci powietrza i paliwa przy
maksymalnej mocy

G O 2K 3= =7

Postepuj zgodnie z powyzszym opisem w odniesieniu do katow otwarcia sitownika powietrza (A) i sitownika paliwa

(F):

O O 2 1= O

OSTRZEZENIE: przy pierwszej regulacji palnika zaleca sie ustawienie maksymalnej mocy wyjéciowej P9 w tej
samej wartosci lub troche wyiszej niz punkt zaptonowy, aby bezpiecznie dotrze¢ do punktu P9 (patrz nastepny
akapit).

Po nacisnieciu klawisza "+" na wyswietlaczu pojawi sie:

1 A O O H == =7

S

C.um

VAV h mns % <

Palnik jest gotowy do uruchomienia. Teraz mozna ponownie ustawi¢ punkty krzywej, podczas gdy palnik pracuje
("gorace ustawienia"), naciskajgc przycisk ENTER (InFo) lub gdy palnik znajduje sie w trybie gotowosci ("zimne

ustawienia"), naciskajgc przycisk ESC  +
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Gorace ustawienia

1 przycisnij raz klawisz "+" i gdy tancuch termostatéw jest otwarty (zaciski X5-03), LMV .. pokaze Ph12. Nastepnie
tancuch termostatéw zostanie zamkniety, jednostka wykona cykl przewietrzania wstepnego (patrz "Lista faz") i
zatrzyma sie przy punkcie zaptonowym PO bez zaptonu.

2 Ponowne nacisniecie klawisza "+" powoduje ze palnik odpala i stosunek powietrza do paliwa moze by¢ prawidiowo
ustawiony w obecnosci ptomienia.

3 Ponowne nacisniecie klawisza "+" powoduje wyswietlenie nastepnego punktu na krzywej P1 (egaul to PO, gdy
jednostka zostanie automatycznie ustawiona PO = P1);

4 Ponowne nacisniecie przycisku "+" spowoduje wyswietlenie komunikatu "Calc": urzadzenie przetwarza punkty
krzywej stosunku powietrza do paliwa do punktu P9, wczesniej ustawionego. Po ukonczeniu przetwarzania
wyswietlany jest wyliczony punkt P2.

5 Naciskajgc klawisz "+", mozna przechodzi¢ przez przetworzong krzywg az do osiggniecia punktu P9.

Uwaga: jesli punkt nie miga, serwomotory nadal dziataja.

6 Aby ustawi¢ P9 z natezeniem przeptywu gazu zgodnie z potrzebami klienta, postepuj zgodnie z ponizsza
procedura:

Uwaga: Celem jest catkowite otwarcie przepustnicy gazowej, a nastepnie dostosowanie natezenia przepltywu
gazu przez regulator ci$nienia gazu.

Operowac ptynnie otwierajgc o kilka stopni klape powietrza, a pézniej zwieksza¢ otwieracie przepustnicy
gazowej o kilka stopni. Prowadzi¢ monitorowanie spalin przez analizator spalin. Utrzymujgc nadmiar powietrza w
normalnych ilosciach (z 3% do 7% zawartosci O2) za pomocg sitownika powietrza;

Zwiekszy¢ otwarcie przepustnicy powietrza, a nastepnie przepustnice gazu, poniewaz odbywa sie w
kolejnosci podanej powyzej, pamieta¢ ze aby uzyskaé petng moc palnika przepustnica gazu musi by¢ catkowicie
otwarta (lub regulator cisnienia oleju w jego potozeniu maksymalnego cisnienia ).

Zobacz przyktad ponizej:
& O 2 1> O

V h mns % ¥

Jesli podczas otwarcia przepustnicy gazowej szybkos¢ przeptywu gazu jest zbyt wysoka, zredukuj jg tylko
przez regulator gazu i otwérz przepustnice az do uzyskania pozycji 90 °.

Jezeli linia gazowa jest wyposazona w regulator i zawér z regulacjg natezenia przeptywu gazu, w petni
otwdrz roéwniez ten ostatni zawor, plynnie!
Natezenie przeptywu gazu jest zawsze ustawiane za pomocg regulatora.
7, gdy wszystkie urzgdzenia sg w petni otwarte, ustaw szybkosci przeptywu gazu przez regulator.
8 Ustawi¢ przepustnice w celu uzyskania odpowiedniej ilosci powietrza (3 + 4,8% O2 na gazie i 2,9 + 4,9% na oleju).

Uwaga 1: przy duzym plomieniu, jesli natezenie przeptywu gazu jest zmieniane na regulatorze, wszystkie
inne punkty krzywej ponizej duzego ptomienia muszg zostaé ponownie sprawdzone.

9 Po ustawieniu punktu P9, wcisnij klawisz "-" przez kilka sekund, a na wyswietlaczu pojawi sie "Calc", aby LMV
przeliczyt wszystkie punkty:

100

90 Air

he.

80 £ Fuel
) }]/— uel
70 y //(
80 F
- / 3
» 50 S
LN s %
30 g R
7

0
PO P1 P2 P3 P4 P5 P6 PT P8 P9
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10 urzadzenie automatycznie osiggnie punkt P8 przetworzony: sprawdzi¢ wartosci spalania w tym punkcie iw razie
koniecznosci zmienic.

11 Nacisnij klawisz "-", aby przej$¢ do dolnych punktéw i sprawdzi¢ wartosci spalania, w razie potrzeby zmien
punkty.

Uwaga: jesli w punkcie posrednim (na przyktad P5), zmiana potozenia sitownikow jest wazna w zaleznosci
od przetworzonego punktu P5, nalezy nacisnaé przycisk "-" unitl "Calc". Krzywa zostanie przetworzona
ponownie w doét punktu P1.

100
90 'J] Fuel
P
80 ]/
70 /C
. . Id
Odchylenie miedzy dwoma B ]/I CALCH—| foapl s
nastepujgcymi punktami: 25 ° max * \5/ depressed for>3 &
o
< 40 ﬂ/ﬁ/:'/
/C/ CALC - P5 up to P1

Keep®—
depressed for >3 s

D Readjusted

PO P1 P2 P3 P4 P5 P86 P7 P8 PO
12 Nacisnij klawisz "-", aby przej$¢ przez dolne punkty i sprawdzi¢ jako$¢ spalania, jesli to konieczne, zmien punkty
w sposéb opisany powyze;.
13 Po naci$nieciu klawisza ESC na koncu wprowadzania punktéw zostanie wyswietlony parametr "546" (ustawienie
maksymalnej mocy); Nacisnij ENTER (InFo), a nastepnie "+" ustaw do wartosci 100%, nastepnie nacisnij klawisz

ENTER (InFo), ESC, a nastepnie "+".
%E-IF% ar =E 1= O

G -

h mns % ¥
14 Wyswietli sie parametr "545" (ustawienie minimalnej mocy): nacisnij ENTER (InFo), a nastepnie "+" i ustaw do
wartosci 20%. Naciénij przycisk ENTER, a nastepnie trzy razy naci$nij ESC. Zostanie wyswietlony komunikat "oP",
jak réwniez procent obcigzenia palnika.

P

1 AN 0 OO &2 3> o=
p | — — — —
iof 200
io U.

VAV h mns % X

Ikona ze znakiem "P" (zaznaczony na obrazku) zostanie zgaszona, aby pokaza¢, ze jednostka opuscita tryb
programowania. Nastepnie palnik pracuje w trybie automatycznym, po zestawie krzywych.

Uwaga1: jesli wyjdziemy z ustawien krzywych przed koncem (poprzez nacisniecie klawisza ESC lub w przypadku
awaryjnego wytgczenia), zostanie wyswietlony komunikat "OFF UPr" (Zapobieganie startowi), az zostang ustawione
wszystkie punkty krzywe;.

Uwaga 2: jesli szybko$¢ przeptywu gazu w punkcie duzego ptomienia (maksymalna moc) zmienia sie za pomocg
stabilizatora cisnienia, nalezy sprawdzi¢ wszystkie punkty krzywej, przechodzgc przez krzywg w dét i zresetuj je w
razie potrzeby.

Uwaga 3: Jesli punkt nie miga, oznacza to, ze sitowniki jeszcze nie osiggnety zadanej pozyciji.

Uwaga 4: jesli wystgpi btgd, powodujgc zamkniecie zabezpieczenh podczas przetwarzania krzywej, samo
przetwarzanie zostanie przerwane.

Zimne ustawienie

"Zimne ustawienie" (bez ptomienia) moze by¢ wykonane tylko wtedy, gdy wszystkie wartosci punktow krzywej sg
znane (na przyktad w przypadku wymiany).
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Uruchomienie palnika z juz zaprogramowanym LMV2x

Po wigczeniu LMV ekran AZL pokaze :

F1 Y & (B FH = 0=

OFF UP-

VoAV h omns %O

g e

Palnik jest fabrycznie ustawiony. Krzywa stosunku powietrza do paliwa jest ustawiona na maksymalny punkt
wyjsciowy P9 nieco wyzej lub rowny P0O. Aby wyregulowac¢ palnik w miejscu instalacji, dostosuj maksymalny punkt
wyjsciowy do wymaganych wartosci natezenia przeptywu. Nastepnie przechodzimy przez kolejne punkty ,
kilkakrotnie naciskajgc klawisz "+", aby osiggngc¢ punkt P9: nastepnie wyreguluj pozycje sitownika (dla klapy
powietrza) i sitownika paliwa (dla zaworu motylkowego w przypadku gazu lub regulator cisnienia oleju w przypadku
oleju), przez dostosowanie natezenia przeptywu paliwa za pomocg reduktora cisnienia gazu(dla gazu) lub regulatora
cisnienia oleju (dla oleju), kontrolujgc przy tym spalanie. Gdy palnik zostanie ustawiony na maksymalng moc,
nacisnij klawisz "-" przez ponad 5 sekund, aby przetworzy¢ krzywag w dét. Krzywa to linia prosta: przejdz do
sprawdzania warto$ci spalania punkt po punkcie; W razie potrzeby zmien je i linearyzuj krzywg ponownie.

Przed uruchomieniem palnika naciénij rownoczeénie F i A
| P
LodE i

Wprowadz hasto, postepujac zgodnie z procedurg opisang w rozdziale "Programowanie LMV2x".
Nacisnij klawisz ENTER, az na wyswietlaczu pojawi sie:

2
_
b |

P
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Nacis$nij ponownie ENTER: pokaze sie

B A O O 21 1= 07

=
C.unm

VAV homns % ¥

Pooo

=
B

Nacisnij klawisz ENTER (InFo) fnfo : Na wyswietlaczu pojawi sie faza Ph12.
Ph12: faza gotowosci (stacjonarna)
Ph12: faza gotowosci (stacjonarna)

Po zamknieciu serii termostatéw rozpocznie sie cykl rozruchu palnika:

Ph22: faza wigczenia wentylatora (silnik wentylatora = wigczony, odcinajacy zawor bezpieczenistwa = wtgczony)
Ph24: faza podazania do pozycji przedmuchu wstepnego

Ph30: faza przedmuchu wstepnego

Ph36: faza podgzania do pozycji zaptonowej

Ph38: faza wstepna przed zaptonem

Ph40: pierwsza faza bezpieczenstwa (transformator zaptonowy wigczony)

Ph42: pierwsza faza bezpieczenistwa (transformator zaptonowy wytgczony), czas wyprzedzenia zaptonu wytgczony
Ph44: Interwat 1

Sekwencja startowa zatrzymuje sie w fazie 44.

Palnik odpalit i znajduje sie w pozycji "P1" (maty ptomien):

34



Ustaw punkty krzywej stosunku powietrza do paliwa, jak opisano w rozdziale "Programowanie LMV2x"

Uwaga: pozostate fazy

Ph60 = operacja (OP = w modulaciji)

Ph62 = podgzanie do wytgczenia

Ph70 = wytgczony, ale w przedmuchu wstepnym przedspiewu po czasie gdy palnik pracowat
Ph72 = podgzanie do przedmuchu kohcowego

Ph74 = przedmuch kohcowy(wyswietlane jest odliczanie)

s

< ][>
Nacisnij ESC - + na wyswietlaczu pojawi sie parametr "546" (Ustawianie maksymalnej mocy)

_ESE:L-:D

+ , aby wyjs¢ z trybu programowania.

Nastepnie nacisnij

Wyswietlacz pokaze:
| O [ZH 1> kT

AT
1400 SEE
'Jﬂs\/hmins%i

:.'_':jsi:LD

Nacisnijporazdrugi - + :nawyswietlaczu pojawi sie procent obcigzenia na ktérym pracuje palnik.

1 B 0 O O ==

oP E'DU

VAV h mns % ¥

P
fl
T

Gdy regulator osiggnie zaprogramowany punkt nastawy, palnik bedzie w stanie gotowosci: na wyswietlaczu pojawi
sie informacja

1 M & O 2F 1> )

VA Y hnmns % &
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Kasowanie / blokada reczna

System moze by¢ recznie zablokowany przez jednoczesne nacisniecie klawisza ENTER (InFo) i dowolnego innego
klawisza na AZL?2 .... Funkcja ta pozwala uzytkownikowi na zatrzymanie systemu z poziomu operacyjnego w sytuacji
awaryjnej. Podczas kasowania wykonywane sg nastepujgce dziatania:

Przekaznik alarmowy i wyswietlacz btedéw sg wytgczone

Blokada jest anulowana

Urzadzenie przeprowadza resetowanie, a nastepnie przetacza sie w stan czuwania.

Jesli urzgdzenie znajduje sie w pozycji blokady, mozna zresetowaé, naciskajgc klawisz InFo przez 1 ... 3 sekundy.
Funkcja jest dostepna tylko wtedy, gdy urzadzenie znajduje sie w pozycji blokady. Dtuzsze lub krétsze nacisniecie
przycisku nie powoduje zresetowania, dzieki czemu system utrzymuje pozycje blokady.

Kod btedu Kod diagnostyczny Opis

167 2 / Blokada reczna przez AZL?2 ...

Limit czasu dziatania menu

Czas automatycznego opuszczania poziomu ustawien parametrow mozna ustawi¢ od 10 do 120 minut, korzystajgc z
parametru 127 (Timeout dla operacji menu). Jesli w tym czasie nie ma zadnej operacji przez AZL2 ..., poziom
ustawiania parametrow zostaje przerwany, a poziom hasta zostanie zresetowany do Info / Service.

Uwaga! Ponadto ten czas oczekiwania lub przerwanie komunikacji pomiedzy LMV2 .. i AZL2 ... w czasie
ustawiania krzywych prowadzi do zablokowania!

Kod btedu Kod diagnostyczny Opis

167 8 / Blokada reczna
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Wprowadzanie poziomow parametrow
Poprzez wtasciwe uzycie klawiszy mozna wejs¢ w odpowiedni poziom parametréw, jak pokazano na ponizszym

schemacie:

P
Maormal display i D F F

=

’ I

B :IDPEFREE]]

T b W

ot
A Change to
normal display
P
— 1 HHARoHE— s
Ly, { 1=3s
Info level \J/ <Bs
v finfo
.'ﬂ'. =35 or
L =Bs =
finfo - T
P P
—> . 5 E r —> or
automatic

return after imeout
of menu operation
(parameter 127)

Service level

! [adE

13

Farameter level

Palnik i LMV2x .. sg fabrycznie ustawione; A takze krzywe powietrza i paliwa.
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Poziom informacyjny

Aby wejs¢ do poziomu informacyjnego, wykonaj nastepujgce czynnosci:
1. W dowolnej pozycji menu, nacisnij klawisze + i - w tym samym czasie, a nastepnie program zostanie ponownie
uruchomiony: na wyswietlaczu pojawi sie: OFF

[ R € B v e g [

OFF

VoA Y h mns % O¥ .
2. Poczekaj az na wyswietlaczu pojawi sie napis InFo i nacisnij klawisz ENTER(InFo)

o

P
.- -
4 e

&

FOORRE O O LEH 3T k7
P

ot nkao

Ty

VoA VY h mns % ¥
3. Wtedy pojawi sie pierwszy kod (167) ktéry miga, po prawej stronie wyswietlg sie wprowadzone dane. Naciskajgc
+ lub - mozna wyswietli¢ liste parametrow (w gére lub w dot).
4. Jesli po prawej stronie pojawi sie linia przerywana, nie ma wystarczajgco duzo miejsca na petng wizualizacje:
nacisnij ENTER ponownie, aby dane byty wyswietlane od 1 do 3 sekund. Poprzez nacis$niecie klawisza ENTER lub +i -
w tym samym czasie system wytgczy wizualizacje parametru i powrdci do migajacego numeru. Poziom informacyjny
zawiera pewne podstawowe parametry:

Parametr Opis Description
167 Licznik metrow szesciennych (kasowalny) Cubic meters of fule (resettable)
162 Godziny pracy (kasowalny) Operating hours (resettable)

163 Godziny pracy urzgdzenia Device operating hours

164 Liczba uruchomien palnika (kasowalny) Burners start-ups (resettable)

166 Catkowita liczba uruchomien Total number of start-ups

113 Numer palnika (tzn. Numer seryjny) Burner number (i.e. serial number)
107 Wersja oprogramowania Software version

102 Data oprogramowania Software date

103 Numer seryjny urzadzenia Device serial number

104 Kod klienta Customer code

105 Wersja Version

143 Wolny Free

5. Przyktad: wybierz parametr 102, aby wyswietli¢ date

@ = 0

108858 HE

h mn s % %
Na wyswietlaczu pojawi sie migajgcy parametr 102 po lewej stronie i litery ._._ po prawej stronie.
6. Nacisnij InFo przez 1-3 sekundy: pojawi sie data
7 nacisnij przycisk InFo, aby powréci¢ do parametru "102"
8. Poprzez nacisniecie klawisza +/- mozliwe jest przewijanie w gore / w dét listy parametréw (patrz tabela powyzej)
lub, naciskajgc przycisk ESC lub InFo przez kolejne sekundy, wyswietlacz pokaze
9. Po osiggnieciu ostatniego parametru (143) naciskajgc +, na wyswietlaczu pojawi sie komunikat End message.

NI
v ~End-
VA M1 s % ¥
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10. Nacisnij przycisk InFo info przez ponad trzy sekundy lub ESC -+ ,aby powrdci¢ do normalnego ekranu.

B AW Oy O & 3= 7

1 DPE-REE

WA W o h omins %

Jesli w czasie pracy pojawi sie komunikat jak ten ponizej,

L & ax 7 3= =7

Locc: Y

VAV hmns % ¥

fl“o'u

Oznacza to, ze palnik jest zablokowany i wyswietlany jest kod btedu (w przykfadzie "kod btedu: 4"); Ta wiadomos¢
jest wyswietlana na przemian z inng wiadomoscig

O A O O 1 > =7

Locd: 3

VAV hmns % ¥

Peoo

Kod diagnostyczny (w przyktadzie "kod diagnostyczny: 3"). Zapisz kody i sprawdz btgd w tabeli bledow
Aby przeprowadzi¢ reset, nacisnij przycisk InFo przez jedng sekunde:

i

YV AV h mns % ¥

Urzadzenie wyswietla zdarzenie, ktére nie prowadzi do wytgczenia.
Na wyswietlaczu pojawi sie aktualny kod btedu c: naprzemiennie z kodem diagnostycznym d:

P ¢y O 21 = =7

bake 41

=]

o

f
%

VAV homins % ¥

Nacisnij przycisk InFo, aby wréci¢ do wyswietlania faz.
Przyktad: Kod btedu 111 / kod diagnostyczny 0

] A O P > m=]

[ nFd: 0

VAV h mns % f

Preoo

Aby zresetowad, nacisnij InFo na sekunde. Zapisz kody i sprawdz liste btedéw, aby znalez¢ typ usterek.
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Poziom serwisowy

Aby wejs¢ w tryb serwisowy, nacisnij klawisz InFo, az na wyswietlaczu pojawi sie:

P R R B Pt e 07

- HGEr

""“‘el
VAV homins % ¥

Poziom serwisowy zawiera wszystkie informacje o natezeniu ptomienia, potozeniu sitownika, numerze i kodzie
blokady:

Parametr Opis Description
954 Intensywno$¢ ptomienia Flame intensity
121 % mocy , jesli ustawiono = automatyczne dziatanie % output, if set = automatic operation

Potozenie sitownikéw,

922 00 = paliwa; 01 = powietrza Actuators position, 00=combustibile; 01= aria
161 Numery blokad Lock-outs number
701..725 Historia blokady Historia (patrz rozdziat 23 w Lock-outs History (see chapter 23 in the LMV2x manual)

podreczniku LMV2x)

: 954
ﬁ‘\{}/hm‘ns % X

1. Pierwszy parametr bedzie "954": procent ptomienia jest pokazany po prawej stronie. Naciskajgc + lub -
mozna przewijac liste parametrow do gory lub w dét.
2. Po osiggnieciu ostatniego parametru (143) naciskajac +, na ekranie pojawi sie komunikat END.

e ﬁ\_ﬂ ?y = o
'\ -End-

i
o
= AT

VA WH s % X

=

3. Nacisnij klawisz InFo finto przez wiecej niz trzy sekundy lub nacisnij klawisz ESC T , aby powrdéci¢ do
normalnego ekranu.

B AR O O 2H

DPErHtE

VoA Y O h mins % X
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Lista faz pracy

Faza/ . .
Phase Funkcja Function
PhOO Faza blokady Lockout phase
PhO1 Faza bezpieczenstwa Safety phase
Ph10 t10 = Powrot do pozycji wyjSciowej t10 = home run
Ph12 Gotowos$¢ (standby) Standby (stationary)
t22 = czas rampy wentylatora (silnik t22 = fan ramp up time (fan motor = ON,
Ph22 wentylatora = wigczony, Zawor safety
bezpieczenstwa = wigczony) shutoff valve = ON)
Ph24 Podazanie do pozycji przedmuchu Traveling to the prepurge position
wstepnego
Ph30 tl = czas przedmuchu wstepnego tl = prepurge time
Ph36 Podazanie do pozycji zaptonowe;j Traveling to the ignition position
Ph38 t3 = czas wyprzedzenia zaptonu t3 = preignition time
Ph40 TSA1= 1 czas bezpieczenstwa( transformator | TSA1= 1st safety time (ignition transformer
zaptonowy wigczony) ON)
TSA1= 1 czas bezpieczenstwa( transformator | TSAL = 1st safety time (ignition
Ph42 zaptonowy wytgczony, t42 = czas transformer OFF),
wyprzedzenia zaptonu wytgczony) t42 = preignition time OFF
Ph44 t44 = interwat 1 t44 = interval 1
Ph50 TSA2 = 2 czas bezpieczenstwa TSA2 = 2nd safety time
Ph52 t52 = interwat 2 t52 = interval 2
Ph60 Faza pracy 1 Operation 1 (stationary)
t62 =maksymalny czas matego ptomienia t62 = max. time low-fire (operation 2,
Ph62 (faza pracy 2, przygotowanie do wytgczenia, | preparing for
podgzanie do matego ptomienia) shutdown, traveling to low-fire)
Ph70 t13 = czas dopalania t13 = afterburn time
Ph72 Podazanie do przedmuchu kohcowego Traveling to the postpurge position
Ph74 t8 = przedmuch kohcowy t8 = postpurge time
Ph80 t80 = oprozhianie armatury (tylko przy kontroli t80 = valve proving test evacuation time
szczelnosci)
181 = préba bezcignieniowa (tylko przy t81 = leakage time test time atmaospheric
Ph81 , .. pressure,
kontroli szczelnosci) :
atmospheric test
phgz | 182 napetnianie armatury (tylko przy kontroli | a5 _ |02y 06 test filling test, filling
szczelnosci)
Phs3 t83 = préba cisnieniowa (tylko przy kontroli t83 = leakage test time gas pressure,
szczelnosci) pressure test
Ph90 Czas oczekiwania przy niedoborze gazu Gas shortage waiting time
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TWORZENIE KOPI ZAPASOWEJ PARAMETROW Z AZL 2x

Na AZL2x mozna zapisac konfiguracje do pobrania na innym urzgdzeniu LMV.
Aby to zrobi¢:
Wciénij F i A w tym samym czasie

Fl
i
.,

! CodE | NypEOE s

Wprowadz hasto zgodnie z procedurg opisang w rozdziale "Programowanie LMV2x".
Nacisnij klawisz ENTER, az na wyswietlaczu pojawi sie:

B

JEELLELES 400 SEE

P

)
—

Za pomocy klawisza -
do parametru 050

przejdz do grupy parametréw 000 i naci$nij

S

, za pomocg klawiszy + i - przejdz

i‘: [E == (n=]
'__"“_“3 P |U 5 D ﬂ U U Press =+ to select parameter 050
= g
Q\ ; Display: Parameter 050. flashes, index 00: and value 0 do
J /I]\ \‘ h min 8 % not.

Om G s

plbﬂ[ UP

S

S

Naciénij fi V h mns % (-

razem z

| wyswietlacz pokaze , ponownie nacisnij

klawiszem + wybierz 1 i rozpocznij proces tworzenia kopii zapasowej, naciskajgc__

Po okoto 5 sekundach proces tworzenia kopii zapasowej konczy sie, a na wyswietlaczu pojawi sie informacja.

[ T 55
P
: 0:
=

YAV h omns % X

Zalecane jest przeprowadzenie procedury tworzenia kopii zapasowej za kazdym razem, gdy
zmienisz parametry LMV w celu uzyskania kopii w AZL2x!
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PRZYWROCENIE PARAMETROW Z AZL2x DO LMV

Aby skopiowac wczesniej zapisang konfiguracje na AZL2x, wykonaj nastepujgce czynnosci:
Wocisnij F i A w tym samym czasie

! LodE | NYpEoE s

Fl
i
2,

Wprowadz hasto zgodnie z procedurg opisang w rozdziale "Programowanie LMV2x".
Nacisnij klawisz ENTER, az na wyswietlaczu pojawi sie:

=]

[ PAFA

L

400 SEE

Aby skopiowacé konfiguracje z AZL2x do LMV. Wazne jest, aby typ LMV byt taki sam (na przyktad LMV20
z LMV20itp.), i wtedy parametr 113 "Burner ID" palnika jest ta sama wartoscia, ktéra zostata zapisana w
konfiguraciji, ktéra chcesz skopiowaé.

P

E

=]

h
v

-

Za pomocg klawisza przejdz do grupy parametréw 100 i nacisnij e , | zawsze razem z klawiszami

+ i - przejdz do parametru 113 "Burner ID", nacis$nij klawisz
naciskajgc Enter, aby potwierdzic¢)

| sprawdz (lub zmien za pomocg przyciskéw,

ES|i—LD

Za pomocg kIaW|szy -+ przejdz do grupy parametréw 000, nacisnij B

i wybierz parametr 050

P o= o
'__'_'_‘_: P IB S U D U U Press + to select parameter 050
a\ i -

Display: Parameter 050. flashes, index 00: and value 0 do

/ﬂ\k’ h min s % :{ not.

0w G o2 X7
3 b
Nacisnij _fieset | wyswietlacz pokaze vaoaviems % ¥ |zprzyciskiem +  wysSwietlacz pokaze
] R O OO @X
rEStorE A
20 I8 3 3 Ponownie naci$nij z klawiszem + wybierz 1 i rozpocznij proces przywracania

naciskajgc _i

Po okoto 5 sekundach proces przywracania zostanie zakonczony, a na wyswietlaczu pojawi sie informacja

1
B & O =X = [E=]

P

f 0:

~ :
YAV homns % &

Teraz LMV ma tg sama konfiguracje, ktéra byta przechowywana na AZL2x
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Kody btedow

Kod
btedu

Kod
diagnostyczny

Znaczenie dla systemu LMV2x/3x...

Srodki zaradcze

No
comm

Brak komunikacji podstawowej jednostki
LMV26... zAZL2...

Sprawdzi¢, czy przewody nie sg
przerwane lub luzne

2

Brak ptomienia pod koniec czasu
bezpieczenstwa (TSA)

Brak ptomienia pod koniec czasu
bezpieczenstwa 1 (TSA1)

N

Brak ptomienia pod koniec czasu
bezpieczenstwa 2 (TSA2)

Bfad cisnienia powietrza

Cisnienie powietrza nieobecne

Cisnienie powietrza obecne

N | |[O|H

Ocena cisnienia powietrza

Popraw ustawienie parametru 235 lub
335 (Dezaktywacja sprawdzenia
cisnienia powietrza podczas pracy
dozwolone jest tylko w pracy
pneumatycznej!)

Cisnienie powietrza obecne - zapobieganie
rozruchowi

20

Cisnienie powietrza, ci$nienie spalania -
zapobieganie rozruchowi

68

Cisnienie powietrza, POC — zapobieganie
rozruchowi

Cisnienie powietrza, ci$nienie spalania,
POC — zapobieganie rozruchowi

Sygnat ptomienia

Sygnat ptomienia podczas uruchamiania

Sygnat ptomienia podczas wytgczania

N[ |O|H

Sygnat ptomienia podczas uruchamiania -
zapobieganie rozruchowi

Sygnat ptomienia podczas uruchamiania,
ciSnienie powietrza - zapobieganie
rozruchowi

18

Sygnat ptomienia podczas uruchamiania,
cisnienie spalania - zapobieganie
rozruchowi

24

Sygnat ptomienia podczas rozruchu,
cisnienie powietrza, ci$nienie spalania -
zapobieganie rozruchowi

66

Sygnat ptomienia podczas uruchamiania,
POC - zapobieganie rozruchowi

70

Sygnat ptomienia podczas uruchamiania,
cisnienie powietrza , POC - zapobieganie
rozruchowi

82

Sygnat ptomienia podczas uruchamiania,
ci$nienie spalania , POC - zapobieganie
rozruchowi

86

Sygnat ptomienia podczas uruchamiania,
ciSnienie powietrza, cisnienie spalania ,
POC - zapobieganie rozruchowi

Utrata ptomienia

Utrata ptomienia

3...255

Utrata ptomienia z powodu testu TUV
(préba utraty ptomienia)

Diagnostyka odpowiada okresowi od
wytgczenia zaworow paliwowych do
wykrycia utraty ptomienia
(rozdzielczos¢ 0,2 s Wartos¢ 5= 1 s)
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12

Kontrola szczelnosci

O |H

Zawor paliwa 1 (V1) przecieka
(Zawor paliwowy 2 z kontrolg szczelnosci
przez X5-01)

Kontrola szczelnosci przez X5-01
(presostat minimalnego cisnienia
gazu)

- Sprawdzi¢, czy zawor po stronie
palnika jest nieszczelny

- Sprawdzi¢, czy styk presostatu jest
zwarty, gdy wystepuje cisnienie gazu
- Sprawdz okablowanie, czy nie ma
zwarcia

Zawor paliwa 2 (V2) przecieka
(Zawor paliwowy 1 z kontrolg szczelnosci
przez X5-01)

Kontrola szczelnosci przez X5-01
(presostat minimalnego cisnienia
gazu)

- Sprawdzi¢, czy zawor po stronie
gazu jest nieszczelny

- Sprawdz okablowanie, czy nie ma
zwarcia

Kontrola szczelnosci niemozliwa

Kontrola szczelnosci aktywna, ale
presostat minimalnego cisnienia gazu
wybrany jako funkcja wejsciowa dla
X9-04 (sprawdz parametry 238 i 241)

Kontrola szczelnosci niemozliwa

Kontrola szczelnosci aktywna, ale brak
przypisanego wejscia (sprawdz
parametry 236 i 237)

Kontrola szczelnosci niemozliwa

Kontrola szczelnosci aktywna, ale
przyporzadkowane sg 2 wejscia
(ustaw parametr 237 na presostat
cisnienia gazu maksimum lub POC)

Kontrola szczelnos$ci niemozliwa

Kontrola szczelnosci aktywna, ale
przyporzadkowane sg 2 wejscia
(sprawdz parametry 236 i 237)

81

V1 przecieka

Sprawdz, czy zawor po stronie gazu
jest nieszczelny

Sprawdzi¢ okablowanie, aby
zobaczy¢, czy obwdd jest otwarty

83

V2 przecieka

Sprawdzi¢, czy zawor po stronie
palnika jest nieszczelny

Sprawdzié, czy presostat ciSnienia do
kontroli szczelno$ci jest zwarty , gdy
wystepuje cisnienie gazu

Sprawdzi¢ okablowanie, czy nie ma
zwarcia

14

POC otwarty

oO#

POC zamkniety

Sprawdzi¢, czy styk zwierny zaworu
jest zamkniety

POC otwarty

Sprawdz okablowanie

Sprawdz, czy styk zwierny zawo6ru
otwiera sie, gdy zawor jest
kontrolowany

64

POC - zapobieganie rozruchowi

Sprawdz okablowanie, aby sprawdzi¢,
czy nie ma przerwy w obwodzie.
Sprawdzi¢, czy styk zwierny zaworu
jest zamkniety

19

80

Cisnienie spalania, POC - zapobieganie
rozruchowi

Sprawdzi¢, czy presostat jest zwarty
bez cisnienia spalania

Sprawdzi¢, czy przewody nie sg
Zwarte

20

Presostat ci$nienia minimalnego (Pmin)

o #

Brak minimalnego cisnienia gazu / oleju

Sprawdzi¢, czy przewody nie sg
przerwane

Niedobdr gazu / zapobieganie rozruchowi

Sprawdzi¢, czy przewody nie sg
przerwane

21

Presostat cisnienia maksymalnego (Pmax):

Przekroczone maksymalne cisnienie gazu /

Sprawdz okablowanie, aby zobaczyé
czy nie ma przerwy w obwodzie.
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oleju

22
OFF

tancuch zabezpieczeh / kotnierz palnika

tancuch zabezpieczen / otwarty kotnierz
palnika

tancuch zabezpieczen / otwarty kotnierz
palnika- zapobieganie rozruchowi

tancuch zabezpieczen / kotnierz palnika,
sygnat ptomienia - zapobieganie rozruchowi

tancuch zabezpieczen / kotnierz palnika,
cisnienie powietrza - zapobieganie
rozruchowi

17

tancuch zabezpieczen / kotnierz palnika,
cisnienie spalania - zapobieganie
rozruchowi

19

tancuch zabezpieczen / kotnierz palnika,
sygnat ptomienia, cisnienie spalania -
zapobieganie rozruchowi

21

tancuch zabezpieczen / kotnierz palnika,
cisnienie powietrza, ci$nienie spalania -
zapobieganie rozruchowi

23

tancuch zabezpieczen / kotnierz palnika,
sygnat ptomienia, ci$nienie powietrza,
cisSnienie spalania - zapobieganie
rozruchowi

65

tancuch zabezpieczen / kotnierz palnika,
POC - zapobieganie rozruchowi

67

tancuch zabezpieczen / kotnierz palnika,
sygnat ptomienia, POC - zapobieganie
rozruchowi

69

tancuch zabezpieczen / kotnierz palnika,
cisnienie powietrza, POC - zapobieganie
rozruchowi

71

tancuch zabezpieczen / kotnierz palnika,
sygnat ptomienia , cis$nienie powietrza, POC
- zapobieganie rozruchowi

81

tancuch zabezpieczen / kotnierz palnika,
cisnienie spalania, POC - zapobieganie
rozruchowi

83

tancuch zabezpieczen / kotnierz palnika,
sygnat ptomienia , ci$nienie spalania, POC
- zapobieganie rozruchowi

85

tancuch zabezpieczen / kotnierz palnika,
ciSnienie powietrza, cisnienie spalania,
POC - zapobieganie rozruchowi

87

tanhcuch zabezpieczen / kotnierz palnika,
sygnat ptomienia , ci$nienie powietrza,
ci$nienie spalania, POC - zapobieganie
rozruchowi

23

presostat minimalnego cisnienia gazu
(Pmin) / olej ciezki start bezposredni

Brak minimalnego cisnienia gazu

Sprawdzi¢, czy nie ma otwartego
obwodu (X5-01)

Niedobdr gazu - zapobieganie rozruchowi

Sprawdzi¢, czy nie ma otwartego
obwodu (X5-01)

Olej ciezki bezposredni start

Sprawdz okablowanie, czy jest otwarty
obwad (X9-04)

Sprawdz, czy olej jest wstepnie
podgrzany

50

Btad wewnetrzny

Zresetowac; Jesli btad wystepuje
wielokrotnie, wymier urzadzenie

51

Btad wewnetrzny

Zresetowac; Jesli btad wystepuje
wielokrotnie, wymier urzadzenie

55

Btad wewnetrzny

Zresetowac; Jesli btad wystepuje
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wielokrotnie, wymien urzadzenie

56 # Btad wewnetrzny Zresetowac; Jesli btad wystepuje
wielokrotnie, wymien urzadzenie
57 # Btad wewnetrzny Zresetowac; Jesli btad wystepuje
wielokrotnie, wymien urzadzenie
58 # Btad wewnetrzny Zresetowac; Jesli btgd wystepuje
wielokrotnie, wymieh urzadzenie
61 # Zmiana paliwa
Fuel
chg
Fuel 0 Paliwo O Brak btedu - zmiana paliwa 0
chg
Fuel 1 Paliwo 1 Brak btedu - zmiana paliwa 1
chg
62 # Nieprawidlowe sygnaty paliwa / informacje
Fuel o paliwie
err
Fuel 0 Nieprawidtowy wybor paliwa (Paliwo 0 + 1 = | Sprawdzi¢ okablowanie, czy jest
err 0) otwarty obwaod
Uwaga: Nie mozna ustawi¢ krzywych.
Fuel 1 Rézny wybér paliwa miedzy uCs Zresetowac; Jesli btad wystepuje
err wielokrotnie, wymien urzadzenie
Fuel 2 Rézny wybor paliwa miedzy uC Zresetowac; Jesli btad wystepuje
err wielokrotnie, wymien urzadzenie
Fuel 3 Nieprawidtowy wyboér paliwa (Paliwo 0 + 1 = | Sprawdzi¢ przewody, czy nie ma
err 1) zwarcia
Uwaga: Nie mozna ustawi¢ krzywych.
LMV26 ...: Opcjonalnie nacisnij
przycisk reset> 3 sekundy.
65 # Btgd wewnetrzny Zresetowac; Jesli btad wystepuje
wielokrotnie, wymieh urzadzenie
66 # Btad wewnetrzny Zresetowac; Jesli btad wystepuje
wielokrotnie, wymien urzadzenie
67 # Btad wewnetrzny Zresetowac; Jesli btgd wystepuje
wielokrotnie, wymien urzadzenie
70 # Btad wewnetrzny kontroli stosunku paliwa i
powietrza: Obliczanie pozycji
modulaciji
23 Niedozwolona moc Nieprawidtowa moc
26 Niezdefiniowane punkty krzywej Ustawi¢ punkty krzywej dla wszystkich
sitownikéw
71 # Pozycja specjalna nieokreslona
0 pozycja spoczynkowa Ustawi¢ pozycje spoczynkowa dla
wszystkich uzywanych sitownikow
1 pozycja przewietrzania wstepnego Ustawi¢ pozycje przewietrzania
wstepnego dla wszystkich uzywanych
sitownikéw
2 pozycja przewietrzania koncowego Ustawi¢ pozycje przewietrzania
koncowego dla wszystkich uzywanych
sitownikéw
3 Pozycja zaptonowa Ustawi¢ pozycje zaptonowg dla
wszystkich uzywanych sitownikow
72 # Btad wewnetrzny sterowanie
wspotczynnikiem powietrza i paliwa
73 # Btgd wewnetrzny Regulacja stosunku
paliwo-powietrze: wielokrotne obliczanie
pozyciji
23 Niedozwolona moc Nieprawidtowa moc
26 Niezdefiniowane punkty krzywej Ustawi¢ punkty krzywej dla wszystkich
sitownikow
75 # Btad wewnetrzny Kontrola stosunku paliwa i
powietrza: Kontrola zegara
1 Niejednakowa moc aktualna
2 Niejednakowa moc docelowa
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Niejednakowa pozycja docelowa

Osiagnieto rézne pozycje

Moze by¢ powodowane roznymi
predko$ciami standardowymi (np. Po
przywréceniu ustawien ), gdy falownik
jest wigczony

ponowna standaryzacja i sprawdzic¢
poprawnosc¢ systemu kontroli stosunku
paliwo-powietrze

76

Bfagd wewnetrzny sterowania
wspotczynnikiem powietrza i paliwa

Zresetowac; Jesli btad wystepuje
wielokrotnie, wymieh urzadzenie

80

Ograniczenie zakresu sterowania falownika

Jednostka podstawowa nie mogta
poprawi¢ roznicy predkosci i osiggneta
granice zakresu regulacji.

1. Jednostka podstawowa nie jest
znormalizowana dla tego silnika —
powtérz standaryzacje.

Uwagal

Nalezy sprawdzi¢ ustawienia kontroli
poziomu paliwa i powietrza.

2. Ustawianie czasu dla rampy
falownika nie jest krétsze niz
ustawienia jednostki podstawowej
(parametry 522,

523) lub ustawienie dla modulowanej
rampy roboczej jest nieprawidtowe
(parametr 544)

3. Charakterystyka falownika nie jest
liniowa. Konfiguracja wejscia
napieciowego na falowniku musi

by¢ zgodne z parametrami jednostki
podstawowej (parametr 645).

4. Falownik nie podgza wystarczajgco
szybko za zmianami z jednostki
podstawowej. Sprawdz ustawienia
falownika (filtr wejSciowy,
kompensacja poslizgu, ukrywanie
réznych predkosci)

=Y

Ograniczenie zakresu kontroli na dole

Predkos¢ falownika byta zbyt wysoka

N

Ograniczenie zakresu kontroli na gorze

Predkos¢ falownika byta zbyt niska

81

Przerwanie ograniczenia predkosci
wejsciowe;

Zbyt duzo zaktécen
elektromagnetycznych na linii
czujnikbw — poprawi¢ EMC

82

Btad podczas standaryzacji predkosci
falownika

Limit czasu standaryzacji (zbyt dtugi czas
rampy hamowania falownika)

Limit czasu na koncu standaryzaciji
podczas rampy hamowania falownika
— ustawienia czasu rampy falownika
nie sg krétsze niz ustawione w
jednostce podstawowej (parametr
523)

Znormowana predko$¢ obrotowa nie
zostata zapisana w pamieci

Wystgpit btad podczas zapisywania
znormalizowanej predkosci

— zablokowac jednostke podstawowa,
a nastepnie zresetowac jg i powtorzyc
standaryzacje

Czujnik predkosci przerwanie obwodu

Jednostka podstawowa nie otrzymuje
impulséw z czujnika predkosci:

1. Silnik nie obraca sie.

2. Czujnik predkosci nie jest
podtgczony.

3. Czujnik predkosci nie jest
aktywowany przez tarcze czujnika
(sprawdz odlegtosé)

Odchylenie predkosci / czas rampy

Silnik nie osiggnat stabilnej predkosci
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rozpedzania falownika jest zbyt diugi /
predkos$c¢ ponizej minimalnego zakresu
normalizaciji

po rampie rozpedzania.

1. Ustawienie czasu rampy falownika
nie jest krétsze niz ustawienia
jednostki podstawowej (parametry
522, 523).

2. Charakterystyka falownika nie jest
liniowa. Konfiguracja wejscia napiecia
na falowniku musi by¢ zgodna z
konfiguracjg jednostki podstawowe;j
(parametr 645).

3. falownik nie podgza wystarczajgco
szybko za zmianami jednostki
podstawowej. Sprawdz ustawienia
falownika (filtr wejsciowy,
kompensacja poslizgu, ukrywanie
réznych predkosci)

4. Predkos¢ falownika lezy ponizej
minimum dla standaryzacji (650 1/
min)

Niewfasciwy kierunek obrotow

Kierunek obrotéw silnika jest
nieprawidtowy.

1. Silnik kreci sie¢ w niewfasciwym
kierunku — zmieni¢ parametryzacje
kierunku obrotéw lub zamienié
miejscami 2 przewody.

2. Tarcza czujnika jest zatozona w
niewtasciwy sposéb — obrdci¢ tarcze
czujnika.

Niepoprawne sygnaty z czujnika

Wymagany wzér impulsu (60 °, 120 °,
180 °) nie zostat poprawnie
zidentyfikowany.

1. Czujnik predkosci nie wykrywa
wszystkich popychaczy tarczy —
sprawdzi¢ odlegtos¢

2. Podczas witgczania silnika inne
czesci metalowe sg wykryte, poza
popychaczami — poprawi¢
mocowanie.

3. Zaktdcenia elektromagnetyczne na
linii czujnika — sprawdzenie trasy
kablowej, poprawi¢ zabezpieczenia
przed EMC

Niewtasciwa standardowa predkos¢

Ujednolicona predkos$¢ mierzona nie
lezy w dopuszczalnym zakresie —
silnik obraca sie zbyt wolno lub zbyt
szybko

15

Odchylenie predkosci uC1 + uC2

Predkos¢ mikrokomputera 1i 2
zbytnio sie rézni. Moze to by¢
spowodowane nieprawidtowymi
standardowymi predkosciami (np. Po
przywréceniu ustawieh do nowej
jednostki) — powtérzy¢ standaryzacje
i sprawdzi¢ stosunek powietrza i
paliwa

20

Niewtasciwa faza w menagerze faz

Standaryzacja zostata dokonana w
ztej fazie. Dozwolone s3g tylko fazy <12
— sterownik wytgczony, ponownie
uruchom normalizacje

21

Obwdd zabezpieczen / kotnierz palnika
otwarty

Obwdd zabezpieczen lub kotnierz
palnika jest otwarty — powtérzy¢
standaryzacje z zamknietym obwodem
zabezpieczen

22

Sitownik klapy powietrza bez ustalonego
odniesienia

Odniesienie dla sitownik powietrza nie
zostato ustalone lub utracit
odniesienie.
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1. Sprawdzi¢, czy mozna osiggnac¢
pozycje odniesienia.

2. Sprawdzié, czy napedy nie zostaty
zamienione.

3. Jesli btad wystapi dopiero po
rozpoczeciu standaryzaciji, sitownik
moze byc¢ przecigzony i nie moze
dotrze¢ do miejsca docelowego.

23

Falownik wytgczony

Normalizacja rozpoczeta sie z
wytgczonym falownikiem — wigczyé
falownik i powtérzyé normalizacje

24

Nie wazny tryb pracy

Standaryzacja rozpoczeta sie bez
waznego trybu pracy — aktywowac
prawidtowy tryb pracy i powtorzy¢
standaryzacje

25

Sterowanie pneumatyczne stosunkiem
powietrza do paliwa

Rozpoczeto normalizacje przy
sterowaniu pneumatyczng kontrolg
stosunku powietrza do paliwa —»
standaryzacja z pneumatycznym
kontrolg stosunku powietrza do paliwa
jest niemozliwa

128

Uruchamianie polecenia bez
poprzedzajgcej standaryzacji

Falownik jest sterowany, ale nie jest
znormalizowany — dokonac
standaryzaciji

255

Nie standaryzowana predkos¢ dostepna

Silnik si¢ obraca, ale nie jest
znormalizowany — dokonac
standaryzaciji

83

#

Btad predkosci falownika

Wymagana predkosc¢ nie zostata
osiggnieta

Bit 0
Wartos¢ 1

dolne ograniczenie zakresu
regulacji

Predkos¢ nie zostata osiggnieta,
poniewaz ograniczenie zakresu
regulacji stato sie aktywne —» w
przypadku $rodkow, patrz kod btedu
80

Bit 1
Wartos¢ 2 ... 3

gorne ograniczenie zakresu
regulacji

Predkos¢ nie zostata osiggnieta,
poniewaz ograniczenie zakresu
regulacji stato sie aktywne —» w
przypadku $rodkow, patrz kod btedu
80

Bit 2
Wartos¢ 4 ...7

Przerwanie przez impulsy zaktdcajgce

Predkosc¢ nie zostata osiggnieta z
powodu zbyt duzej zaktécen
elektromagnetycznej na linii czujnika
— w przypadku srodkéw, patrz kod
btedu 81

Bit 3
Wartos¢ > 8

Krzywa jest zbyt stroma pod wzgledem
predkosci rampy

Sprawdzi¢ réznice predkosci
pomiedzy krzywiznami a
modulowanym ustawieniem rampy
roboczej (parametr 544).

1. Modulowanie rampy roboczej 32
sekundy

Zejscie krzywej maks. 10% dla rampy
LMV2 20 sekund (20% przez 10
sekund lub 40% przez 5 sekund)

2. Modulowanie rampy roboczej 48
sekund

Zejscie krzywej maks. 10% dla rampy
LMV2 30 sekund (20% przez 15
sekund lub 30% przez 10 sekund)

3. Modulowanie rampy roboczej 64
sekundy

Zejscie krzywej maks. 10% dla rampy
LMV2 40 sekund (20% przez 20
sekund lub 40% przez 10 sekund) —
pomiedzy punktem zaptonu (P0) a
punktem stabego ognia (P1) zmiana
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predkosci w trybie modulacji moze
wynosi¢ maksymalnie 40%,
niezaleznie od rampy LMV2.

2. Ustawienie rampy falownika musi
by¢ o okoto 20% szybsze niz rampy w
podstawowej jednostce (parametry
522, 523).

Bit 4
Wartosé¢ > 16

Przerwanie sygnatu predkosci

Pomimo kontroli nie wykryto zadnej
predkosci.

1. Sprawdzi¢, czy silnik sie obraca.
2. Sprawdzié, czy czujnik predkosci
dostarcza sygnat (LED / odlegtosé
kontrolna od tarczy czujnika).

3. Sprawdz okablowanie falownika.

Bit 5
Wartos¢ >32

Szybkie wytgczanie z powodu nadmiernego

odchylenia predkosci

Odchylenie predkosci wynosito okoto 1
s> 10% poza przewidywanym
zakresem.

1. Sprawdz czasy ramp LMV26 ... i
falownika.

2. Sprawdz okablowanie falownika.

84

#

Nachylenie krzywych sitownikéw

Bit 0
Wartos¢ 1

Falownik: Krzywa jest zbyt stroma pod
wzgledem predkosci rampy

Sprawdzi¢ réznice predkosci
pomiedzy krzywiznami a
modulowanym ustawieniem rampy
roboczej (parametr 544).

1. Modulowanie rampy roboczej 32
sekundy

Zejscie krzywej maks. 10% dla rampy
LMV2 20 sekund (20% przez 10
sekund lub 40% przez 5 sekund)

2. Modulowanie rampy roboczej 48
sekund

Zejscie krzywej maks. 10% dla rampy
LMV2 30 sekund (20% przez 15
sekund lub 30% przez 10 sekund)

3. Modulowanie rampy roboczej 64
sekundy

Zejscie krzywej maks. 10% dla rampy
LMV2 40 sekund (20% przez 20
sekund lub 40% przez 10 sekund) —
pomiedzy punktem zaptonu (P0) a
punktem stabego ognia (P1) zmiana
predkosci w trybie modulacji moze
wynosi¢ maksymalnie 40%,
niezaleznie od rampy LMV2 ...

2. Ustawienie rampy falownika musi
by¢ 0 20% krotsze niz rampy w
podstawowej jednostce (parametry
522i523)

Bit 1
Wartos¢ 2 ... 3

Sitownik paliwa: krzywa jest zbyt stroma
pod wzgledem nachylenia rampy

Sprawdzi¢ réznice miedzy punktami
krzywej a modulowanym ustawieniem
rampy roboczej (parametr 544).

1. Modulowanie rampy roboczej 32
sekundy

Nachylenie krzywej moze by¢
maksymalng zmiang pozycji 31 ° (15 °
dla SQM33.6 i 9 ° dla SQM33.7)
pomiedzy 2 punktami krzywej w trybie
modulacji.

2. Modulowanie rampy roboczej 64
sekundy

Nachylenie krzywej moze by¢
maksymalng zmiang potozenia 62 °
(30 ° dla SQM33.6 i 18 ° dla
SQM33.7) pomiedzy 2 punktami
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krzywej w trybie modulacji.

Bit 2
Wartos¢ 4 ... 7

Sitownik powietrza: krzywa jest zbyt stroma
pod wzgledem nachylenia rampy

Sprawdzi¢ réznice miedzy punktami
krzywej a modulowanym ustawieniem
rampy roboczej (parametr 544).

1. Modulowanie rampy roboczej 32
sekundy

Nachylenie krzywej moze by¢
maksymalng zmiang pozycji 31 ° (15 °
dla SQM33.6 i 9 ° dla SQM33.7)
pomiedzy 2 punktami krzywej w trybie
modulaciji.

2. Modulowanie rampy roboczej 64
sekundy

Nachylenie krzywej moze by¢
maksymalng zmiang potozenia 62 °
(30 ° dla SQM33.6i 18 ° dla
SQM33.7) pomiedzy 2 punktami
krzywej w trybie modulaciji.

85

Bfad ustalenia odniesienia sitownikow

(@] =4

Bfad ustalenia odniesienia sitownika paliwa

Ustalenie odniesienia sitownika paliwa
nie powiodto sie.

Nie mozna dotrze¢ do punktu
odniesienia.

1. Sprawdzi¢ ustawienie typu
sitownika (parametr 613.0 lub 614)

2. Sprawdzi¢, czy elementy
wykonawcze nie zostaty zamienione
3. Sprawdzi¢, czy sitownik jest
zablokowany lub przecigzony

Btad ustalenia odniesienia sitownika
powietrza

Ustalenie odniesienia sitownika paliwa
nie powiodto sie.

Nie mozna dotrze¢ do punktu
odniesienia.

1. Sprawdzi¢ ustawienie typu
sitownika (parametr 613.1)

2. Sprawdzi¢, czy elementy
wykonawcze nie zostaty zamienione
3. Sprawdzi¢, czy sitownik jest
zablokowany lub przecigzony

Bit 7
Wartos¢ > 128

Btad odniesienia z powodu zmiany
parametru

Zmieniono parametry sitownika (na
przykfad potozenie odniesienia).

Do uruchomienia nowego odniesienia,
ten btad jest ustawiony

86

Btad sitownika paliwa

o #

Btad pozycji

Nie mozna osiggna¢ pozycji docelowej
w wymaganym zakresie tolerancji —
sprawdzi¢, czy naped jest
zablokowany lub przecigzony

Bit 0
Wartos¢ 1

Przerywanie obwodu

Wykryto przerwanie obwodu na
zaciskach napedu — sprawdzi¢
okablowanie (napiecie X54 przez pin 5
lub6ipin2>0,5V)

Bit 3
Wartos¢ > 8

Krzywa jest zbyt stroma pod wzgledem
nachylenia rampy

Sprawdzi¢ réznice miedzy punktami
krzywej a modulowanym ustawieniem
rampy roboczej (parametr 544).

1. Modulowanie rampy roboczej 32
sekundy

Nachylenie krzywej moze byé
maksymalng zmiang pozycji 31 ° (15 °
dla SQM33.6 i 9 ° dla SQM33.7)
pomiedzy 2 punktami krzywej w trybie
modulacji.

2. Modulowanie rampy roboczej 64
sekundy

Nachylenie krzywej moze by¢
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maksymalng zmiang potozenia 62 °
(30 ° dla SQM33.6 i 18 ° dla
SQM33.7) pomiedzy 2 punktami
krzywej w trybie modulacji.

Bit 4
Wartosé¢ > 16

Krok odchylenie w poréwnaniu z ostatnim
odniesieniem

Sitownik byt przecigzony lub
mechanicznie przekrecony.

1. Sprawdzi¢ ustawienie typu
sitownika (parametr 613.0 lub 614)
2. Sprawdzi¢, czy naped nie zostat
zablokowany gdzie$ w zakresie
roboczym.

3. Sprawdzi¢, czy moment obrotowy
jest wystarczajacy dla aplikacji.

87

Btad sitownika powietrza

(@3

Btad pozycji

Nie mozna osiggna¢ pozycji docelowej
w wymaganym zakresie tolerancji —
sprawdzi¢, czy naped jest
zablokowany lub przecigzony

Bit 0
Wartos¢ 1

Przerywanie obwodu

Wykryto przerwanie obwodu na
zaciskach napedu — sprawdzic¢
okablowanie (napiecie X53 przez pin 5
lub6ipin2>05V)

Bit 3
Wartos¢ > 8

Krzywa jest zbyt stroma pod wzgledem
nachylenia rampy

Sprawdzi¢ réznice miedzy punktami
krzywej a modulowanym ustawieniem
rampy roboczej (parametr 544).

1. Modulowanie rampy roboczej 32
sekundy

Nachylenie krzywej moze by¢
maksymalng zmiang pozycji 31 ° (15 °
dla SQM33.6i 9 ° dla SQM33.7)
pomiedzy 2 punktami krzywej w trybie
modulaciji.

2. Modulowanie rampy roboczej 64
sekundy

Nachylenie krzywej moze by¢
maksymalng zmiang potozenia 62 °
(30 ° dla SQM33.6i 18 ° dla
SQMS33.7) pomiedzy 2 punktami
krzywej w trybie modulacji.

Bit 4
Wartos¢ > 16

Krok odchylenie w poréwnaniu z ostatnim
odniesieniem

Sitownik byt przecigzony lub
mechanicznie przekrecony.

1. Sprawdzi¢ ustawienie typu
sitownika (parametr 613.1)

2. Sprawdzi¢, czy naped nie zostat
zablokowany gdzies$ w zakresie
roboczym.

3. Sprawdzi¢, czy moment obrotowy
jest wystarczajacy dla aplikacji.

90

Btad wewnetrzny jednostki podstawowe;j

91

Btad wewnetrzny jednostki podstawowe;j

93

H (| H

Btad detektora ptomienia

Zwarcie detektora ptomienia

Zwarcie na QRB ...

1. Sprawdz okablowanie.

2. Detektor ptomienia
prawdopodobnie uszkodzony.

95

#

Btad przekaznika nadzorujgcego

3 Transformator
zaptonowy

4 Zawor paliwa
1

5 Zawor paliwa
2

6 Zawor paliwa
3

Zewnetrzne zasilanie zestyku NO

Sprawdz okablowanie

96

#

Btad przekaznika nadzorujgcego
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3 Transformator

Styki przekaznika zostaty sklejone

Sprawdz styki:

zaptonowy 1. Jednostka podtgczona do zasilania:
4 Zawoér paliwa Wyijscie wentylatora musi by¢ martwe.
1 2. Odtaczy¢ zasilanie: oditgczyc
5 Zawor paliwa wentylator. Nie ma potgczenia
2 rezystancyjnego miedzy wyjsciem
6 Zawor paliwa wentylatora a przewodem neutralnym.
3 Jedli jeden z 2 testéw nie powiedzie
sie, zwolnij jednostke , poniewaz styk
zostat ostatecznie sklejony i nie
mozna juz zapewnic jego
bezpieczenstwa.
97 # Btad przekaznika nadzorujacego
0 Styki przekaznika bezpieczenstwa sg Sprawdz styki:
sklejone lub zewnetrzne zasilanie do 1. Jednostka podtgczona do zasilania:
przekaznika bezpieczehnstwa Wyjscie wentylatora musi by¢ martwe.
2. Odtaczy¢ zasilanie: odigczyc
wentylator. Nie ma potgczenia
rezystancyjnego miedzy wyjsciem
wentylatora a przewodem neutralnym.
Jedli jeden z 2 testdw nie powiedzie
sie, zwolnij jednostke , poniewaz styk
zostat ostatecznie sklejony i nie
mozna juz zapewnié jego
bezpieczenstwa.
98 # Btad przekaznika nadzorujgcego
2 Zawor Przekaznik nie kontaktuje Zresetowac; Jesli btad wystepuje
bezpieczenstwa wielokrotnie, wymien urzadzenie
3 Transformator
zaptonowy
4 Zawor paliwa
1
5 Zawor paliwa
2
6 Zawor paliwa
3
99 # Btagd wewnetrzny sterowania przekaznika Zresetowac; Jesli btad wystepuje
wielokrotnie, wymien urzadzenie
3 Btad wewnetrzny sterowania przekaznika Zresetowac; Jesli btad wystepuje
wielokrotnie, wymien urzadzenie
Wersja oprogramowania V03.10: Jesli
w trakcie standaryzacji falownika
wystgpi bigd C: 99 D: 3, wylgcz
funkcje tymczasowego alarmu w
przypadku zapobiegania
uruchomieniom (parametr 210 = 0,
gdy uzywany jest styk zwalniajacy) lub
przerywa kontroler- sygnat wigczenia
100 # Btad wewnetrzny sterowania przekaznika
105 # Btad wewnetrzny stanu stykow

0 Przefgcznik
cisnienia min
1 Przetgcznik
cisnienia - max /
POC
2 Wybér paliwa
Paliwo 0 / Reset
3 Cisnienie
powietrza
4 Regulator
obcigzenia
otwarcie
5 Regulator
Obcigzenie ON /
OFF

Wstrzymany przy awarii

Moze by¢ spowodowane
obcigzeniami pojemnosciowymi lub
zasilaniem napieciem statym do wejs¢
napiecia sieciowego. Kod
diagnostyczny wskazuje wejscie, w
ktorym wystgpit problem
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6 Regulator
obcigzenia
zamkniecie
7 obwaod
zabezpieczen /
kotnierz palnika
8 Zawor
bezpieczenstwa
9 Transformator

zaptonowy
10 Zawor paliwa
1
11 Zawor paliwa
2
12 Zawor paliwa
3
13 Wybor paliwa
Paliwo 1/
Zresetuj

106 # Btad wewnetrzny Zresetowad; Jesli btad wystepuje
wielokrotnie, wymien urzadzenie

107 # Btad wewnetrzny Zresetowad; Jesli btad wystepuje
wielokrotnie, wymien urzadzenie

108 # Btad wewnetrzny Zresetowad; Jesli btad wystepuje
wielokrotnie, wymien urzadzenie

110 # Btagd wewnetrzny test monitora napiecia Zresetowac; Jesli btad wystepuje
wielokrotnie, wymien urzadzenie

111 # Awaria zasilania Napiecie sieciowe za niskie
Kod diagnostyki wspétczynnika
wymiany — wartos$¢ napiecia (230 V:
1.683)

112 0 Odzyskiwanie napiecia sieciowego Kod btedu do wyzwalania resetowania
przy przywrdceniu zasilania (brak
btedu)

113 # Bfad wewnetrzny nadzoru napiecia Zresetowac; Jesli btad wystepuje

zasilania wielokrotnie, wymien urzadzenie

115 # Bftad wewnetrzny licznika systemu

116 0 Przekroczona maks. liczba cykli taczeniowych Zostat osiggniety prég ostrzegawczy.

(250'000 startow) Urzadzenie nalezy wymienié
117 0 Przekroczono czas zywotnosci prég wytaczenia zostat osiggniety
Operacja nie jest juz dozwolona

120 0 Impul_w zal_décajqce nawejsciu licznika Zbyt wiele impulséw zaktécajacych na

zuzyciapaiwa wejsciu licznikéw paliwa

121 # Wewnetrzny bigd dostepu do pamieci Ponownie ustawi¢ parametry lub

EEPROM przywraci¢é
dane przy pomocy funkcji Restore.
Po ponownym wystapieniu biedu
wymieni¢
manager palnikowy.
122 # Wewnetrzny btgd dostepu do pamieci Ponownie ustawi¢ parametry.
EEPROM Po ponownym wystapieniu biedu
wymieni¢
manager pa nikowy
123 # Wewnetrzny bigd dostepu do pamieci Ponownie ustawi¢ parametry.
EEPROM Po ponownym wystapieniu btgdu
wymienié
manager pal nikowy
124 # Wewnetrzny btad dostepu do pamieci Ponownie ustawi¢ parametry.
EEPROM Po ponownym wystapieniu btgdu
wymienié
manager palnikowy
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125 # Wewnetrzny btad zapisu do pamieci Ponownie ustawi¢ parametry.
EEPROM Po ponownym wystapieniu btgdu
wymienié
manager palnikowy
126 # Wewnetrzny bigd odczytu z pamieci Ponownie ustawi¢ parametry.
EEPROM Po ponownym wystapieniu btedu
wymienié
manager palnikowy
127 # Wewnetrzny bigd dostepu do pamieci Ponownie ustawi¢ parametry lub
EEPROM przywrdcié
dane przy pomocy funkcji Restore.
Po ponownym wystapieniu btgdu
wymienié
manager palnikowy.
128 0 Wewnetrzny bigd dostepu do pamieci Po ponownym wystapieniu biedu
EEPROM - synchronizacja w czasie wymieni¢
inicjalizaciji manager palnikowy.
129 # Wewnetrzny btad dostepu do pamigci Ponownie ustawi¢ parametry.
EEPROM - polecenie synchronizacji Po ponownym wystapieniu biedu
wymieni¢
manager palnikowy.
130 # Wewnetrzny btad dostepu do pamieci Ponownie ustawi¢ parametry.
EEPROM - koniec czasu Po ponownym wystapieniu biedu
wymieni¢
manager palnikowy.
131 # Wewnetrzny btad dostepu do pamieci Ponownie ustawi¢ parametry.
EEPROM - strona przerwania Po ponownym wystapieniu biedu
wymieni¢
manager palnikowy.
132 # Wewnetrzny btgd pamieci EEPROM — Po ponownym wystapieniu btgdu
rejestr inicjalizaciji wymieni¢
manager panikowy
133 # Wewnetrzny btad dostepu do pamigci Ponownie ustawi¢ parametry.
EEPROM - zadanie synchronizacji Po ponownym wystapieniu btedu
wymieni¢
manager panikowy.
134 # Wewnetrzny bigd dostepu do pamieci Ponownie ustawi¢ parametry.
EEPROM - zadanie synchronizacji Po ponownym wystapieniu btedu
wymieni¢
manager palnikowy.
135 # Wewnetrzny bigd dostepu do pamieci Ponownie ustawi¢ parametry.
EEPROM - zadanie synchronizacji Po ponownym wystapieniu biedu
wymienié
manager palnikowy.
136 1 Rozpoczeto przywracanie Brak btedu
137 # Wewnetrzny bigd — kopia zapasowa /
przywracanie
157(-99) Przywracanie — ok. Przywracanie danych zakonczone
Kopia zapasowa < zestaw danych pomyslnie,
biezgcego systemu zabezpieczone dane sg jednak
mniejsze od tych w aktualnym systemie
239(-17) Kopia zapasowa — magazynowanie kopii Powtdrzy¢ zabezpieczanie / przywracanie
zapasowej w AZL2 btedne danych.
240(-16) Przywracanie — brak kopii zapasowej w Brak kopii zapasowej w AZL2
AZL2
241(-15) Zabezpieczone dane posiadaja nieodpowiedni Kopia zapasowa btedny identyfikator,
ASN i nie moznaich zatadowag¢ przywracanie niemozliwe
242(-14) Kopia zapasowa wykonana nieprawidtowo Kopia zapasowa uszkodzona,
przywracanie niemozliwe
243(-13) Poréwnanie zabezpieczonych danych Powtorzy¢ zabezpieczanie / przywracanie
pomiedzy mikrosterownikami zakonczone danych.
btedem
244(-12) Wersja oprogramowaniai zabezpieczone Przywracanie niemozliwe
dane s3 niekompatybilne
245(-11) Btad dostepu przy przywracaniu danych Powtérzy¢ zabezpieczanie / przywracanie
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danych.

246(-10) Przerwanie operacji z powodu przekroczenia Powtorzy¢ zabezpieczanie / przywracanie
czasu podczas przywracania danych danych.
247(-9) Wykonane zabezpieczenie danych jest Kopia zapasowa uszkodzona,
nieprawidiowe przywracanie niemozliwe
248(-8) Nie moznaw tej chwili wykona¢ przywracania | PowtOrzy¢ zabezpieczanie/ przywracanie
danych danych.
249(-7) Zabezpieczone dane posiadaj g hieodpowiedni Zdefiniowa¢ identyfikator palnika
identyfikator
250(-6) Wykonane zabezpieczenie danych jest Kopia zapasowa uszkodzona,
Nieprawidtowe, blad CRC przywracanie niemozliwe
251(-5) Brak rozpoznania palnika Zdefiniowa¢ identyfikator palnika
252(-4) Niekompletne przywrdécenie danych Powtérzy¢ zabezpieczanie/ przywracanie
danych.
253(-3) Nie moznaw tej chwili wykona¢ przywracania | PowtOrzy¢ zabezpieczanie / przywracanie
danych danych.
254(-2) Przerwanie spowodowane btedem Powtérzy¢ zabezpieczanie/ przywracanie
transmigji danych danych.
255(-1) Przerwanie operacji z powodu przekroczenia Sprawdzi¢ potaczenie.
czasu podczas wykonywania Powtorzy¢ zabezpieczanie / przywracanie
funkcji zabezpieczania danych.
Wymieni¢ modut AZL2
146 # Przekroczony czas automatyzacji interfejsu
1 Przekroczenie czasu magistrali Modbus
2 Rezerwa
150 # TOV test
1(-1) Test TUV przeprowadzono w niewtasciwej Przeprowadzi¢ test TUV w fazie 60.
fazie pracy
2(-2) Moc podczas testu TUV ponize dolnej Dostosowa¢ moc i powtorzy¢ test
granicy mocy TOV.
3(-3) Moc podczas testu TUV powyzej gornej Dostosowa¢ moc i powtorzy¢ test
granicy mocy TUV.
4(-4) Reczne przerwanie testu TUV Brak bledu
5(-5) Przekroczenie czasu testu TUV Ptomien nie zanika po zamknieciu
zaworow
Paliwa:
Sprawdzi¢ obecnos¢ swiatta obcego.
Sprawdzi¢ przewody.
Sprawdzi¢ szczelnos¢ zaworéw
165 # Wewnetrzny btad
166 0 Wewnetrzny btad, reset kontroli
167 # Reczna blokada Jednostka recznie zablokowana, brak
btedu
1 Reczna blokada przez styk
2 Reczna blokada przez modut AZL 2
3 Reczna blokada przez PC-Tool
8 Przerwanie komunikacji miedzy W-FM a Uptynat limit czasu podczas regulacji
AZL2 krzywej za pomoca AZL2 lub
komunikacja miedzy LMV a AZL2
zostata zerwana
9 Przerwanie komunikacji miedzy W-FM a Podczas regulacji za pomocg ACS410,
PC-Tool komunikacja miedzy LMV a
ACS410 zostata przerwany na ponad
30 sekund
33 Préba odblokowania przez PC-Tool Wykona¢ reset. Po ponownym
wystapieniu btedu wymieni¢
manager palnikowy.
168 # Wewnetrzny btad zarzadzania Wykonac¢ reset. Po ponownym
wystapieniu btedu wymienié
manager palnikowy.
169 # Wewnetrzny btad zarzadzania Wykonac¢ reset. Po ponownym

wystapieniu btedu wymienié
manager palnikowy.
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170 # Wewnetrzny btad zarzadzania Wykona¢ reset. Po ponownym
wystapieniu btedu wymienié
manager palnikowy.

171 # Wewnetrzny btad zarzadzania Wykonac¢ reset. Po ponownym
wystgpieniu biedu wymienié
manager palnikowy.

200 # System dziata bezbtednie Brak btedu

OFF

201 # Btedy przy starcie Przejdz do historii bledéw, pozycja

OFF 702, w celu uzyskania opisu przyczyny

UPro
lub
OFF
UPri
1 Nie wybrano trybu pracy
2.3 Nie zdefiniowano drogi paliwa
4.7 Nie zdefiniowano krzywej
8..15 Nie zdefiniowano znormalizowanej
predkosci obrotowej
16..31 Zabezpieczenie/ przywrécenie danych
nie byto mozliwe

202 # Btad wewnetrzny nastawy trybu pracy Ponownie zdefiniowa¢ tryb pracy
(parametr
201).

203 # Btad wewnetrzny Ponownie zdefiniowa¢ tryb pracy
(parametr
201).

Po ponownym wystapieniu btedu
wymieni¢
manager palnikowy.

204 Numer fazy Zatrzymanie programu Wytaczy¢ zatrzymanie programu

205 # Btad wewnetrzny

206 0 Niedozwol ona kombinacja urzadzen

(manager palnikowy — AZL2)
207 # Wersja zgodnos$ci AZL2
0 Zbyt stara werga managera pal nikowego
1 Zbyt stara werga modutu AZL 2

208 # Btad wewnetrzny Po ponownym wystapieniu btedu
wymienié
manager palnikowy.

209 # Btad wewnetrzny Po ponownym wystapieniu btgdu
wymienié
manager palnikowy.

210 0 Niedozwolony tryb pracy Wybraé dozwolony tryb pracy

240 # Btad wewnetrzny Po ponownym wystapieniu btedu
wymienié
manager palnikowy.

245 # Btad wewnetrzny Po ponownym wystapieniu btgdu
wymienié
manager palnikowy.

250 # Btad wewnetrzny Po ponownym wystapieniu btgdu
wymienié
manager palnikowy.

Schemat elektryczny

Podtaczenie przewodéw do LMV20
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SIEMENS

RWF50.2 i RWF50.3

Kompaktowy regulator uniwersalny

zoptymalizowany do celdéw regulacji temperatury i ciSnienia do sterowania
palnikow i klimatyzacji modulacyjnych lub stopniowych

Regulatory RWF50.2/RWF50.3 oraz niniejszy podrecznik uzytkownika sg przeznaczone dla producentow z
rynku pierwotnego (OEM), stosujacych RWF50.2 lub RWF50.3 w swoich produktach!

Ostroznie!

Dla niniejszego dokumentu obowigzujg niezmiennie wszystkie zasady
bezpieczenstwa, ostrzezenia i informacje techniczne zawarte w karcie danych
technicznych RWF50 N7866!

CC1U7866pl Building Technologies Division
19.07.2016
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1 Wstep

1.1 Informacje ogdélne

Przed uruchomieniem urzadzenia nalezy przeczyta¢ niniejszy podrecznik
V= uzytkownika. Podrecznik uzytkownika nalezy przechowywac¢ w miejscu
dostepnym na biezgco dla wszystkich uzytkownikow.

Wersjal!
Q}ﬁ Wszystkie niezbedne ustawienia opisane w niniejszym podreczniku
uzytkownika dotyczg wersji oprogramowania XXX.01.01 i nowsze;j.

=  Odsylacz!
Zobacz rozdziat 6.7 Wyswietlanie wersji oprogramowania

niedokonywanie niedozwolonych manipulacji w urzadzeniu. Grozi to utrata

2 Jesli mimo to podczas uruchomienia wystgpig trudnosci, prosimy o
gwarancji! W takim przypadku prosimy o skontaktowanie sie z nami.
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Wykwalifikowany
personel

Uzycie zgodnie z
przeznaczeniem

1.2 Konwencje typograficzne
1.2.1 Zasady bezpieczenstwa

Niniejszy podrecznik uzytkownika zawiera zasady, ktorych trzeba przestrzegac dla
wiasnego bezpieczenstwa oraz w celu uniknigcia szk6d materialnych. Zasady te sg
oznaczone trojkgtem ostrzegawczym, symbolem dioni lub strzatkg i w zaleznos$ci od
stopnia zagrozenia wygladajg w nastepujgcy sposob:

Urzgdzenie moze uruchamiac i obstugiwa¢ wytgcznie wykwalifikowany personel.
Wykwalifikowany personel w rozumieniu niniejszego dokumentu to osoby posiadajgce
stosowne uprawnienia do uruchamiania, uziemiania i oznaczania urzgdzen, systemow i
obwoddéw elektrycznych zgodnie ze standardami bezpieczenstwa.

Nalezy przestrzega¢ nastepujgcych zasad:

Urzadzenie moze by¢ uzywane wytgcznie do celéw podanych w opisie technicznym i
jedynie w potgczeniu z zalecanymi bgdz dopuszczonymi przez firme Siemens
urzgdzeniami i elementami innych producentow.

Warunkiem niezbednym do bezawaryjnej i bezpiecznej pracy produktéw jest ich
prawidtowy transport, wiasciwe przechowywanie, ustawienie i montaz oraz staranna
obstuga i utrzymanie ruchu.

1.2.2 Symbole ostrzegawcze

Symbole do hasta Ostroznie i Uwaga sg uzywane w niniejszym podreczniku
uzytkownika zgodnie z nastepujgcymi warunkami:

A Ostroznie Ten symbol stosuje sie, jesli niedoktadne przestrzeganie
lub nieprzestrzeganie polecen moze spowodowac
szkody osobowe.

@ Uwaga Ten symbol stosuje sie, jesli niedoktadne przestrzeganie
lub nieprzestrzeganie polecen moze spowodowac
uszkodzenia urzadzen lub utrate danych.

A Uwaga Ten symbol stosuje sie, jesli przy obstudze elementéw

“ 4 narazonych na wyladowania elektrostatyczne trzeba
podja¢ srodki ostroznosci.

7/64

Building Technologies Division

Podrecznik uzytkownika RWF50... CC1U7866pl
1 Wstep 19.07.2016



8/64

1.2.3 Symbole informacyjne

Wskazéwka
&
= Odsylacz
abc! Przypis dolny
* Polecenie

Tego symbolu uzywa sie w celu zwrécenia uwagi na co$
szczegdlnego.

Ten symbol odsyta do dalszych informacji w innych
dokumentach, rozdziatach lub punktach.

Przypisy dolne to adnotacje odnoszace si¢ do
okreslonych fragmentéw w tekscie. Przypisy dolne
skfadajg sie z 2 elementow:
1.) Oznaczenie w tekscie stanowig
kolejne liczby w indeksie gérnym.
2.) Tekst przypisu dolnego znajduje sie na dole strony
i rozpoczyna sie od liczby i kropki.

Tym symbolem sg oznaczone opisy czynnosci do
wykonania.

Poszczegodlne operacje sg oznaczone gwiazdka, np.:

* Nacisng¢ przycisk @

1.2.4 Sposébb przedstawiania

@ Przyciski
+ Kombinacje
przyciskéw

ConF = Inp Ciag polecen
> InP1

Przyciski sg przedstawiane w ramce. W ramce moze
znajdowac sie symbol lub tekst. W przypadku przyciskow
o réznych funkcjach widoczny jest tekst aktualnej funkciji.

Widok przyciskow w potgczeniu ze znakiem plusa
oznacza, ze oba przyciski trzeba nacisng¢ jednoczesnie.

Mate strzatki miedzy stowami umozliwiajg szybsze
znalezienie parametréw na poziomie konfiguracji lub
stuzg do nawigacji w oprogramowaniu ACS411.

Building Technologies Division

Podrecznik uzytkownika RWF50...
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Zastosowanie w
instalacjach
grzewczych

Regulator chtodzenia

RWF50...

Regulacja

Montaz

1.3 Opis

Urzadzenie RWF50 stosuje sie gtownie do regulacji temperatury lub cisnienia w
piecach olejowych lub gazowych. W zaleznosci od wykonania jest uzywany jako

kompaktowy 3-punktowy regulator krokowy bez sygnatu zwrotnego stopnia nastawy lub
jako regulator ciggty z wyjsciem analogowym. Za pomoca zewnetrznego przetgcznika
mozna go przetgczac na regulator 2-punktowy do sterowania palnikéw 2-stopniowych.

Zintegrowana funkcja termostatyczna wtgcza i wytgcza palnik.
Kierunek dziatania regulatora mozna przetgczy¢ na tryb chtodzenia.

Odsytacz!
Zobacz rozdziat 8.2 Regulator Cntr

Regulatory sg wyposazone w 2 czterocyfrowe wskazniki 7-segmentowe do wartosci
aktualnej (czerwony) i wartosci zadanej (zielony).

Regulator RWF50.2 posiada 3-punktowe wyjscie sktadajgce sie z 2 przekaznikow,
stuzgce do otwierania i zamykania elementu wykonawczego.

Regulator RWF50.3 jest wyposazony w wyjscie analogowe.

W trybie modulowanym RWF50 pracuje jako regulator PID. W trybie 2-stopniowym
RWF50 reguluje wedtug ustawionego progu przetgczania. Poprzez wejscie binarne
mozna przetgczy¢ na drugg wartos¢ zadang lub przesung¢ wartos¢ zadang.
Urzgdzenia sg wyposazone standardowo w funkcje samonastawy stuzgcg do
okreslania parametréw regulatora PID.

Wktad regulatora ma wymiary 48 x 48 x 104 mm i nadaje sie szczegdlnie do montazu w

tablicach sterowniczych. Wszystkie ztgcza znajdujg sie z tytu urzgdzenia i sg
okablowane za pomocg zaciskéw srubowych.
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1.4 Struktura blokowa

Wejscie analogowe: Wyjs’_cie zezwolenia dla
Wartoé¢ aktualna » palnika: .
_termometr oporowy - przekaznik (styk zwierny)

- sygnaty znormalizowane

-rezystancja 0-135 Tylko RWF50.2:

Sterowanie klapami powietrznymi

Wyjscie 3-punktowe:

Wejscie binarne: 2 przekazniki ze wspolnym biegunem

- przetgczanie trybu pracy Wyijscie 2:

- przesuniecie wartosci zadanej - przekaznik K2 (styk zwierny):

- przetgczenie wartosci zadanej - otwarcie elementu wykonawczego
Wyijscie 3:

- przekaznik K3 (styk zwierny):
zamkniecie elementu wykonawczego

Ztgcze USB konfiguracji
Konfiguracja, parametry

RWFS50...

Tylko RWF50.3:

Wyjscie analogowe:
sygnaty znormalizowane
0(4)-20 mA, 0—10 V

Zasilanie:
AC 110-240V, +10%,
4863 Hz

§ ¢ 3 13

Zasilanie przetwornika pomiarowego:
DC 24 V +10%, maks. 25 mA
(odporne na zwarcia)

13

7866d01pl/1014

llustracja 1: Struktura blokowa
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Lokalizacja

Przykfad

Typy

2 Identyfikacja wersji urzadzenia
2.1 Tabliczka znamionowa

Tabliczka znamionowa jest naklejona na obudowie. Oznaczenie typu znajduje sie w

miejscu strzatki.

- RWF50.21A9

Made in Germany

AC 110...240 V, +10/-15 %, .

48...63 Hz, 16 VA s D"

Relays 1...3: )
C

250V, 1A, cosp >0,6 us

-20 T 50 1P66 / IP20 o
cMus

70/00577985
0178684501013090001

Siemens AG

RWF50.21A9

1302250000

Uwaga!

A C€

Podtgczone zasilanie elektryczne musi by¢ zgodne z napieciem podanym na

tabliczce znamionowe;j.

Typ urzadzenia

Wersja

RWF50.20A9 Wersja podstawowa z wyjsciem 3-punktowym —
opakowanie jednostkowe

RWF50.21A9 Wersja podstawowa z wyjsciem 3-punktowym —
opakowanie zbiorcze

RWF50.30A9 Wersja podstawowa z wyjsciem analogowym —
opakowanie jednostkowe

RWF50.31A9 Wersja podstawowa z wyjsciem analogowym —

opakowanie zbiorcze

2.2 Zawartos¢ opakowania

- Urzgdzenie w zamowionej wersji

- Podrecznik uzytkownika (tylko opakowanie jednostkowe)
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3 Montaz

3.1 Miejsce montazu i warunki klimatyczne

- Miejsce montazu nie powinno by¢ w miare mozliwosci narazone na wibracje,

zapylenie i dziatanie agresywnych mediow.

- Regulator montowac w miare mozliwosci jak najdalej zrodet pol
elektromagnetycznych, np. falownikéw lub transformatoréw zaptonowych wysokiego
napiecia.

Wilgotnos¢ wzgledna: <95% bez kondensacji

Zakres temperatur otoczenia: -20-50 °C
Zakres temperatur przechowywania: -40-70 °C

3.2 Wymiary

51

51

SIEMENS

]
SH—

llustracja 2: Wymiary RWF50
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3.3 Montaz kilku urzadzen obok siebie

W przypadku montazu w tablicy sterowniczej kilku urzgdzen nad sobg lub obok siebie,
otwory w tablicy sterowniczej muszg znajdowac sie w odstepie przynajmniej 11 mm w
poziomie i przynajmniej 50 mm w pionie.

3.4 Montaz w otworze w tablicy sterowniczej

% Sciggngé ramke

% Na korpusie urzgdzenia zatozy¢ dotgczong uszczelke

Uwaga!
@ Urzadzenie montowac koniecznie z uszczelka, aby do wnetrza obudowy nie
mogta dostac¢ sie woda i zabrudzenia!

7866202/0714

llustracja 3: Montaz w otworze w tablicy sterowniczej

% Urzadzenie wtozy¢ od przodu w otwdr w tablicy sterowniczej (1), uwazajac na
prawidtowe osadzenie uszczelki.
% Ramke nasunaé od tylu (2) i mozliwie jak najdalej zaczepi¢ w rowkach.
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3.5 Wymontowanie z otworu w tablicy
sterowniczej

Uwaga!
Przed wymontowaniem urzgdzenia nalezy odtgczy¢ wszystkie przewody, aby nie
dopusci¢ do przeciecia przewodow miedzy tablicg sterowniczg a obudowa.

3.6 Pielegnacja plyty przedniej

Ptyte przednig mozna czys$ci¢ zwyktymi Srodkami czystosci, preparatami w sprayu i
Ssrodkami do czyszczenia.

Uwaga!

Ptyta przednia nie jest odporna na dziatanie agresywnych kwasoéw i zasad, srodkow
0 dziataniu szorujgcym oraz na mycie myjkg cisnieniowa.
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4 Poditaczenie elektryczne
4.1 Zasady instalacji

Przepisy - Przy doborze materiatéw przewoddw, uktadaniu instalacji oraz podtgczaniu
bezpieczenstwa elektrycznym urzgdzenia nalezy przestrzegac¢ przepisow VDE 0100 Przepisy w
sprawie wykonywania instalacji elektrycznych o napieciu znamionowym ponizej
AC 1000 V badz przepiséw obowigzujgcych w danym kraju.
- Podtgczenie elektryczne moze wykonywaé wytacznie wykwalifikowany specjalista.
- Przed przystgpieniem do prac wymagajgcych dotykania elementow przewodzgcych
napiecie urzadzenie nalezy odtgczy¢ 2-biegunowo od sieci elektrycznej.

Podtaczenie urzadzen Ostroznie!

zewnetrznych Przy podtgczaniu urzadzen zewnetrznych do wejs¢ i wyjs¢ napiecia
bezpiecznego RWF50 (zaciski 11, 12, 13, D1, DG, G+, G-, A+, A- i ztagcze USB)
trzeba zapewnic, aby do RWF50 nie dostato sie niebezpieczne aktywne
napiecie.
W tym celu nalezy np. stosowaé hermetyczne urzgdzenia z
podwdjna/wzmocniong izolacjg lub urzadzenia SELV. W przeciwnym razie
istnieje niebezpieczenstwo porazenia pradem elektrycznym.

Zaciski srubowe Ostroznie!
Wszystkie zaciski Srubowe z tytu obudowy muszg by¢ zawsze dobrze dokrecone.
Dotyczy to réwniez nieuzywanych zigczy.

Zabezpieczenie Ostroznie!

- Zabezpieczenie instalacji nie moze przekraczaé¢ 20 A.

- Urzadzenie jest zabezpieczone bezpiecznikiem zwtocznym AC 250 V/1,6 A wg
IEC 60127-4.

- Przekazniki wyjsciowe muszg by¢ zabezpieczone na wypadek zwarcia w obwodzie
obcigzajgcym do maksymalnego dopuszczalnego pradu przekaznika, aby nie
dopusci¢ do stopienia sie stykow.
=  Odsytacz!

Zobacz rozdziat 12.3 Wyjscia regulacji OutP
- Do zaciskow sieciowych urzgdzenia nie podtaczaé zadnych innych urzadzen.

Eliminacja zakiécen - Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna i poziom zaktécen radiowych sg zgodne z
normami i przepisami podanymi w danych technicznych.
= Odsytacz!
Zobacz rozdziat 12.5 Parametry elektryczne

- Przewody wejsciowe, przewody wyjsciowe i przewody zasilajgce uktadaé osobno i nie
ukfadac ich rownolegle do siebie.

- Wszystkie przewody wejsciowe i przewody wyjSciowe bez potgczenia z siecig
elektryczng muszg by¢ utozone z uzyciem ekranowanej skretki. Nie wolno ich uktada¢
w poblizu elementow lub przewoddw, przez ktére przeptywa prad.

Niewtasciwe uzycie - Urzadzenie nie nadaje sie do instalacji w strefach zagrozonych wybuchem.

- Niewtasciwie ustawione wartosci na regulatorze (warto$¢ zadana, dane poziomu
parametrow i poziomu konfiguraciji) mogg mie¢ negatywny wptyw na dalszy proces
pod wzgledem jego prawidtowego dziatania lub spowodowaé uszkodzenia. Dlatego
nalezy zawsze stosowac zabezpieczenia, np. zawory nadcisnieniowe lub
ograniczniki/czujniki temperatury niezalezne od regulatora, ktérych ustawienie
powinno by¢ mozliwe wytgcznie przez wykwalifikowanych specjalistow. W tej kwestii
nalezy przestrzega¢ odnosnych przepiséw bezpieczenstwa.

Ze wzgledu na to, ze funkcjg samonastawy nie mozna objg¢ wszystkich mozliwych
obiektéw regulacji, nalezy kontrolowa¢ stabilnos¢ osiggnietej wartosci aktualnej.
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4.2 Separacja galwaniczna

Na ilustracji pokazano maksymalne napiecia pomiarowe miedzy obwodami

elektrycznymi.

Wejscie analogowe inF
Do termometru oporowego
lub sygnatéw znormalizowanych

Wejscie binarne D1
Do stykdow bezpotencjatowych

Ztacze USB konfiguracji
Do oprogramowania ACS411

Tylko RWF50.2
Wyjscie 3-punktowe K2, K3 KQ

Przekaznik K2 (styk zwierny):
- otwarcie elementu wykonawczego

Przekaznik K3 (styk zwierny):
- zamkniecie elementu wykonawczego

Wyswietlacz LED

Przyciski

Zezwolenie dla palnika 1P, 1N
Przekaznik (styk zwierny)

Zasilanie przetwornika
pomiarowego G+, G-

DC 24 V +10%, maks. 25 mA
(odporne na zwarcia)

Moc pobierana
Maks. 16 VA przy AC 110-240V,
+10%/-15%, 48—63 Hz

Tylko RWF50.3
Wyjscie analogowe
A+, A-

7866d02pl/1014

llustracja 4: Napiecia pomiarowe

Napiecia pomiarowe:

DC 50V

AC 1500 V

AC 3300V
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4.3 Schemat podtaczenia

Ostroznie!

Podtgczenie elektryczne moze

wykonywac¢ wytgcznie wykwalifikowany

specjalista!

[@n@ Gra®|
‘12 K3 K21P.
| @rs I
| D‘% o N ||

IN(E) ]

| @pd® @@ ||
= = N | N =

llusti

7866209/0911
racja 5: Schemat zaciskéw

Wyijscia Wskaznik Nr zacisku Symbol podiaczenia
LED
1P Biegun
Przekaznik zezwolenia dla : :
palnika: G
. 'S ? :
Przekaznik K1: 1P, 1N A :
1N Styk zwierny N 7866a01/0911
K3  Styk zwierny
Tylko RWF50.2
Wyjscie 3-punktowe: ] .
KQ Wspdlny biegun
Przekaznik K3: ZAMKNIECIE
elementu wykonawczego
Przekaznik K2: OTWARCIE
elementu wykonawczego .
K2  Styk zwierny
Tylko RWF50.3 A+ At O—+
Wyjscie analogowe A+, A-
DC 0(4)-20 mA, 010 V A- A~ O—esaamont
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Wejscie analogowe InP1 Nr zacisku Symbol podiaczenia

11 11

o

Termometr oporowy w uktadzie 3-przewodowym 12 T O 12

13 TaesaoanaTT O 13

11 11
Termometr oporowy w uktadzie 2-przewodowym TTS 13

13 7866205/0911

12 +t—0 12
Wejscie pradowe Ix
DC 0-20 mA, 4-20 mA

- —O

13 7866a06/0911 13

11 +t—O N
Wejscie napieciowe Ux
DCO0-5V,1-5V,0-10 V

- —O

13 7866a07/1111 13
Wejscie binarne binF Nr zacisku Symbol podtaczenia

D1 D1
Wejscie binarne D1
Masa DG

DG 7ec6a0sioe @ DG
Zasilanie Nr zacisku Symbol podigczenia

L1 Faza L1 O———
Zasilanie
AC 110-240 V +10%/-15%, 48-63 Hz N

N Przewdd neutralny O—seeaoamsti

G+ G+O———+
Zasilanie przetwornika pomiarowego DC 24V +10%
(odporne na zwarcie) max. 25 mA

G- G-C 7866a10/0412
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Funkcja
termostatyczna

Regulator ogrzewania

Regulator chtodzenia

5 Tryby pracy
5.1 Tryb niskiego obcigzenia

Tryb niskiego obcigzenia oznacza, ze z pieca jest pobierana niewielka ilo$¢ energii. Za
pomocg przekaznika K1 zezwolenia dla palnika regulator 2-punktowy reguluje
ustawiong wartos¢ zadang poprzez witgczanie i wylgczanie palnika na zasadzie
termostatu.

Dlatego ten sposdéb regulacji nazywa sie funkcjg termostatyczng. Dzieki ustawianej
roznicy przetaczania mozna wybrac¢ czestotliwos¢ wigczania palnika chronigcg
materiaty przed przedwczesnym zuzyciem.

\

Tryb modulacyjny i 2-stopniowy:
Wartosc¢ aktualna miesci sie w zakresie
miedzy progiem wigczania HYS1 a progiem
wytgczania HYS3.

Cawye

A
v —
7866d03pl/1014

llustracja 6: Przebieg programu regulatora
ogrzewania

Jesli kierunek dziatania regulatora jest ustawiony na regulacje chtodzenia, obowigzujg
wartosci graniczne temperatury HYS4 i HYS6. Przekaznik K1 Zezwolenie dla palnika jest
uzywany do agregatu chtodzacego.

L\

sy Tryb modulacyjny i 2-stopniowy:
Woo... T N N Wartos¢ aktualna miesci sie w zakresie
HI%6 miedzy progiem wigczania HYS4 a
progiem wytaczania HYS6.
@ we.
Cawyk.
A
v —
7866d04pl/1014
llustracja 7: Przebieg programu regulatora
chtodzenia
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Przetaczanie trybu
pracy

20/64

5.2 Tryb obcigzenia znamionowego

Tryb obcigzenia znamionowego oznacza, ze z pieca jest pobierana duza ilos¢ energii,
a palnik jest wtgczony stale. Jesli w trybie niskiego obcigzenia obcigzenie grzewcze
wzrosnie na tyle, ze wartos¢ aktualna progu wigczania HYS1 zacznie spadac ponizej
minimum, regulator nie przechodzi natychmiast na wyzszg moc palnika. Najpierw bada
dynamike odchytki regulacji i wtgcza wyzszg moc dopiero po przekroczeniu
ustawianego progu reakcji (q) (A).

Odsytacz!
Zobacz rozdziat 5.5 Prog reakcji (q)

- W trybie obcigzenia znamionowego palnik pracuje w zaleznosci od zastosowania w
sposéb modulacyjny lub 2-stopniowy z wiekszg iloscig paliwa, niz w trybie niskiego
obcigzenia. Za pomocg wejscia binarnego D1 mozna przetgcza¢ miedzy pracg
modulacyjng a 2-stopniowa.

- Palnik pracuje w sposdb modulacyjny, gdy styki D1 i DG sg rozwarte.

- Palnik pracuje w sposob 2-stopniowy, gdy styki D1 i DG sg zwarte.

= Odsyfacz!

Zobacz rozdziat 8.5 Wejscie binarne binF
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5.2.1 Palnik modulacyjny, wyjscie 3-punktowe
Tylko RWF50.2

Zakres (1) W zakresie (1) ilustraciji jest aktywna funkcja termostatyczna. Najnizszy stopien palnika
wigcza sie ponizej progu wigczania HYS1 i wytgcza sie powyzej progu wytgczania HYSS.

\

P ANEZN ) AN

W N SN e N A N SN N
HYS | N/ / [ N2 AN

Chrd q

A v Y A 2
| | | 7866d05/0911

(1) (2) )

llustracja 8: Przebieg programu palnika modulacyjnego, wyjscie 3-punktowe

Zakres (2) Tutaj pokazano tryb pracy palnika modulacyjnego. 3-punktowy regulator krokowy dziata
w trybie obcigzenia znamionowego poprzez przekaznik K2 (OTWARCIE) i przekaznik
K3 (ZAMKNIECIE) na naped nastawczy. Poprzez spadek ponizej wartosci zadanej
zostaje osiaggniety prog reakcji (q) w punkcie (A) i element wykonawczy otwiera sie
(wieksza moc grzewcza). Jesli warto$¢ aktualna znajduje sie w zakresie nieczutosci db,
element wykonawczy nie zostanie wysterowany. Jesli warto$¢ aktualna przekroczy
zakres db, element wykonawczy zostanie zamkniety (mniejsza moc grzewcza).

Zakres (3) Jesli wartos¢ aktualna mimo najnizszego poziomu grzania przekroczy gorny prog
wytgczenia HYS3, regulator wytaczy palnik (B). Dopiero przy ponownym spadku ponizej
progu wigczenia HYS1 regulator zaczyna prace w trybie niskiego obcigzenia. Po
przekroczeniu progu reakcji (q) regulator przetgcza sie na tryb obcigzenia
znamionowego (A).

= Odsylacz!
Zobacz rozdziat 5.5 Prog reakcji (q)
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5.2.2 Palnik modulacyjny, wyjscie analogowe

Tylko RWF50.3

Zakres (1) Jest aktywna funkcja termostatyczna.

Zakres (2) Urzadzenie reguluje za pomocg regulatora ciggtego do ustawionej wartosci zadane;.
Stopien nastawy jest wysytany w postaci znormalizowanego sygnatu przez wyjscie
analogowe.

A

’ A 7 A v
| | 7866d06/0911

(1) (2) ©)

llustracja 9: Przebieg pracy palnika modulacyjnego, wyjscie analogowe

Zakres (3) Urzadzenie zachowuje sie doktadnie w sposéb opisany w rozdziale 5.2.1 Palnik
modulacyjny, wyjscie 3-punktowe.

Regulator chtodzenia Jesli kierunek dziatania urzgdzenia jest ustawiony na regulacje chtodzenia, obowigzujg
wartosci HYS4 i HYS6.

Poczawszy od wysokiej wartosci aktualnej zmierzonej temperatury regulator w trybie
niskiego obcigzenia wysterowuje podtagczony agregat chtodzacy. W trybie obcigzenia
znamionowego poprzez przekaznik K2 i K3 lub wyjscie analogowe sterowana jest moc
chtodzenia. Prog reakcji (q) oblicza automatycznie (teraz w odwrotnym kierunku) punkt,
kiedy moc chtodzenia musi wzrosngg.
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5.2.3 Palnik 2-stopniowy, wyjscie 3-punktowe

Tylko RWF50.2 W zakresie (1) ilustracji jest aktywna funkcja termostatyczna. W zakresie (2) regulator
2-punktowy dziata poprzez przekaznik K2 (OTWARCIE) i przekaznik K3
(ZAMKNIECIE) na drugi stopien palnika poprzez wigczanie i wytgczanie zgodnie z
progiem wtgczania HYS1 i dolnym progiem wytgczania HYS2.

HY53 /\\ \ B
HY5C
W
HYS
I &
A
Il
v
A Va R IR >
| | | 7866d07/0911
1 @) 3)
llustracja 10: Przebieg programu palnika 2-stopniowego, wyjscie 3-punktowe
W zakresie (3) warto$¢ aktualna przekracza goérny prég wytgczania HYS3 i regulator
wytgcza palnik (B). Dopiero przy ponownym spadku ponizej progu wigczenia HYS1
regulator zaczyna prace w trybie niskiego obcigzenia. Po przekroczeniu progu reakcji
(q) regulator przetgczy sie na tryb obcigzenia znamionowego (A).
=  Odsylacz!
Zobacz rozdziat 5.5 Prég reakcji (q)
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Tylko RWF50.3

5.2.4 Palnik 2-stopniowy, wyjscie analogowe

Tutaj poprzez cyfrowy sygnat znormalizowany na wyjsciu analogowym (zaciski A+ i A-)
wigcza lub wytgcza sie drugi stopien palnika zgodnie z progiem wtgczenia HYS1 i
dolnym progiem wytgczenia HYS2.

H953 —

H452 \ N
W NN

100%
A
o%

I
(1)

Regulator chlodzenia

Funkcje
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| | 7866d08/0911

(2) (3)

llustracja 11: Przebieg programu palnika 2-stopniowego, wyjscie analogowe

Jesli kierunek dziatania urzgdzenia jest ustawiony na regulacje chtodzenia, obowigzujg
wartosci HYS4, HYS5 i HYS6.

Poczawszy od wysokiej wartosci aktualnej zmierzonej temperatury regulator w trybie
niskiego obcigzenia wysterowuje podtgczony agregat chtodzacy. W trybie obcigzenia
znamionowego poprzez przekaznik K2 i K3 lub wyjscie analogowe sterowany jest drugi
stopien mocy, a co za tym idzie moc chiodzenia. Prog reakcji (q) oblicza automatycznie
(teraz w odwrotnym kierunku) punkt, kiedy moc chtodzenia musi wzrosngg¢.

5.3 Wyiaczanie palnika

W przypadku awarii czujnika na wejsciu analogowym InP1 regulator nie jest w stanie
monitorowa¢ wartosci aktualnej. W celu zabezpieczenia przed przegrzaniem nastepuje
automatyczne wytgczenie palnika.

- WYLACZENIE palnika

- Wyjscie 3-punktowe do zamykania elementu wykonawczego
- Zakonczenie funkcji samonastawy

- Zakonczenie trybu recznego
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Przetaczenie lub

przesuniecie wartosci

zadanej

Wprowadzanie

5.4 Wartosc¢ zadana

Wartos¢ zadang ustawia sie za pomocg klawiatury lub oprogramowania ACS411 w
ustawionym zakresie granicznym wartosci zadane;j. Istnieje mozliwo$¢ przesuniecia lub
przetaczenia wartosci zadanej przez zewnetrzny styk.

Odsytacz!

Zobacz rozdziat 8.5 WejsScie binarne binF

Wartos¢ zadang dla regulatora mozna w zaleznosci od ustawionej funkcji wejscia
binarnego przetgczy¢ miedzy wartosciag zadang SP1 a wartoscig zadang SP2, badz tez
przesung¢ o wartos¢ dSP. Styk na wejsciu binarnym D1 steruje przetgczeniem lub

przesunieciem.

Wartosci zadane SP1, SP2 lub dSP wprowadza sie na poziomie obstugi.

Odsytacz!

Zobacz rozdziat 6 Obstuga

=

5Pe

dsP

Styk na wejsciu binarnym D1

Zamkniety: 1
t— o DG DG

o‘t\j)‘l

L ()
= Rozdziat 4.3 Schemat podtgczenia [
Funkcja wejscia bt g
binarnego D1 0 2
Brak (ustawienie fabryczne)| 0
Przelaczenie wartosci zadanej| 1
Przesunigcie wartosci zadanej| 2
= Rozdziat 8.5 Funkcje binarne b ~F
SPHaLH
T ) N
= Rozdziat 8.2 Regulator Crkr SPUolio
7866a11pl/1014
v
Aktywna wartos¢ zadana
llustracja 12: Przetgczenie lub przesunigcie wartosci zadanej
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5.5 Proég reakciji (q)

Prég reakcji (q) okresla, jak dtugo i jak mocno moze spasé wartos¢ aktualna, az nastgpi
przetgczenie na tryb mocy znamionowej.

Wewnetrzne matematyczne obliczenie za pomocg funkcji catkowania okresla sume
wszystkich ptatow powierzchniowych geff = q1 + g2 + g3, jak pokazano na ilustrac;ji.
Odbywa sie to wytgcznie wtedy, gdy réznica regulatora (x-w) spadnie ponizej wartosci
progu wtgczenia HYS1. W momencie wzrostu wartosci aktualnej catkowanie zostaje
przerwane. Jesli geff przekroczy ustawiony prog reakcji (q) (ustawiany na poziomie
parametrow), nastepuje wysterowanie drugiego stopnia palnika lub w przypadku 3-
punktowych regulatoréw krokowych/regulatorow ciggtych wysterowanie elementu
wykonawczego OTWIERANIA. Gdy warto$¢ aktualna osiggnie odpowiednig wartosé
zadang, nastgpi zresetowanie geff = 0.

Temperatur (°C)

A

LuN\ ]

H

7866d09/0112 : t
llustracja 13: Przebieg programu progu reakc;ji (q)

Wigczanie w zalezno$ci od obcigzenia ma te zalete nad wtgczaniem w zalezno$ci od
czasu, ze jest tu uwzgledniana dynamika wartosci aktualne;.

Dodatkowo obserwacja wartosci aktualnej w obszarze przejscia miedzy trybem
niskiego obcigzenia a trybem obcigzenia znamionowego zapewnia czestotliwosé
wigczania nieszkodliwg dla materiatéw, czyli dtuzszg zywotno$¢ komponentdw palnika.

Regulator chtodzenia Proég reakcji (q) dziata w odwrotnym kierunku réwniez w przypadku regulatora
chtodzenia.
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5.6 Rozruch na zimno instalacji

Blokada & Wskazowka!
Funkcje Rozruch na zimno instalacji oraz Ochrona przed szokiem termicznym (TSS)
sg fabrycznie zablokowane.
W tym samym czasie mozna aktywowac tylko jedng funkcje, nigdy obie
jednoczesnie.

Regulator ogrzewania Jesli instalacja grzewcza przez dtuzszy czas nie dziatata, warto$¢ aktualna spadta.
W celu szybszego rozpoczecia regulacji regulator uruchamia natychmiast tryb
obcigzenia znamionowego, gdy tylko odchylenie regulacji (x-w) spadnie ponizej
okreslonej wartosci granicznej.

Te wartos¢ graniczng oblicza sie wedtug nastepujgcego wzoru:

wartos¢ graniczna = 2 x (HYS1-HYS3)

W tym przypadku prog reakcji (q) nie dziata, niezaleznie od trybu pracy i regulowane;j
wielkosci (temperatura, cisnienie).

Przyktad Tryb pracy: Modulacyjny, wyjscie 3-punktowe
HYS1=-5K
HYS3 = +5 K
w =60 °C

Wartos¢ graniczna = 2 x (-5-5) =2 x (-10) =-20 K

W przypadku wartosci aktualnej ponizej 40 °C grzanie rozpoczyna sie natychmiast w
trybie obcigzenia znamionowego, zamiast w trybie niskiego obcigzenia.

A

°C
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w HYS1 7 e L&
/(Y? ! H
w
>
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llustracja 14: Przebieg programu rozruchu na zimno instalacji

7866d10/0911
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Regulator chlodzenia

Przyktad

28/64

Rozruch na zimno instalacji dziata rowniez w przypadku uzywania regulatora jako
regulatora chtodzenia.

Wartosc¢ graniczng oblicza sie w takim przypadku w nastepujgcy sposob:
wartos¢ graniczna = 2 x (HYS4-HYS6)

Tryb pracy: Modulacyjny, wyjscie 3-punktowe:

HYS4 =5 K
HYS6 = -5 K
w=-30°C

Wartos¢ graniczna =2 x (5 +5) =2 x (10) =+20 K

W przypadku warto$ci aktualnej powyzej -10 °C chtodzenie rozpoczyna sie natychmiast
w trybie obcigzenia znamionowego, zamiast w trybie niskiego obcigzenia.
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Blokada e
=

Funkcja
(=

5.7 Ochrona przed szokiem termicznym (TSS)

Wskazowkal

Funkcje Rozruch na zimno instalacji oraz Ochrona przed szokiem termicznym (TSS)
sg fabrycznie zablokowane.

W tym samym czasie mozna aktywowac tylko jedng funkcje, nigdy obie
jednoczesnie.

Ochrona przed szokiem termicznym (TSS) jest fabrycznie wytgczona i mozna jg
wigczy€ na poziomie konfiguraciji.

Odsytacz!
Zobacz rozdziat 8.3 Ochrona przed szokiem termicznym (TSS) rAFC

Funkcja ta jest aktywowana automatycznie, gdy wartos¢ aktualna spadnie ponizej
ustawionej wartosci granicznej rAL (lub w przypadku regulatora chtodzenia przekroczy
te wartos¢). W takim przypadku regulacja do wartosci zadanej odbywa sie za pomocg
funkcji rampy.

Gradient i wzrost rampy rASL mozna ustawi¢. Rampa wartos$ci zadanej jest otoczona
przy tym symetrycznym polem tolerancji tolLP. Jesli w fazie rozruchu warto$¢ aktualna
opusci pole tolerancji, rampa wartosci zadanej zostanie zatrzymana tak dtugo, az
wartos¢ aktualna znajdzie sie ponownie w polu tolerancji. Faza rozruchu jest
zakonhczona, gdy wartos¢ zadana funkcji rampy osiggnie ostateczng wartos¢ zadang
SP1.

Wskazowkal
Przy aktywnej ochronie przed szokiem termicznym (TSS) regulator pracuje w trybie
niskiego obcigzenia. Prog reakcji (q) jest aktywny.

Temperatura
A

T8E6d20p 1014

A J

1 2 3 4 t

llustracja 15: Ochrona przed szokiem termicznym (TSS)
Legenda

— Warto$¢ zadana (w)
ceemeeee Warto$¢ aktualna (x)

29/64

Building Technologies Division

Podrecznik uzytkownika RWF50... CC1U7866pl
5 Tryby pracy 19.07.2016



Inicjalizacja

Widok normalny

Widok parametrow

Funkcja samonastawy

Migajacy wskaznik
wartosci aktualnej

Tryb reczny
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6 Obstuga

6.1 Znaczenie wskaznikow i przyciskéow

Zezwolenie dla palnika

‘ Tryb pracy 2-stopniowy

SIEMENS Wskaznik wartosci aktualnej

(czerwony)
i warto$¢ parametru

ZAMKNIECIE .

elementu Dioda LED USB

wykonawczego

OTWARCIE e —— Wskaznik wartosci zadanej
(zielony)

elementu R e i symbol parametru

wykonawczego | — Przycisk Enter

Przycisk ESC — Q @

Obnizenie RWF50.X Zwiegkszenie wartosci

wartosci 7866203pl/1014

llustracja 16: Znaczenie wskaznikow i przyciskow

Na obu wskaznikach 7-segmentowych (czerwonym i zielonym) pojawiajg sig
poprzeczne kreski i wszystkie diody LED $wiecg sie przez ok. 5 sekund.

Na gornym wskazniku (czerwonym) jest wysSwietlana wartos¢ aktualna.
Na dolnym wskazniku (zielonym) jest wyswietlana warto$¢ zadana.

Odsytacz!
Zobacz rozdziat 8.6 Wskaznik diSP

Podczas wprowadzania parametréw wyswietla sie symbol parametru na dole (zielony) i
ustawiona warto$¢ na gorze (czerwona).

Na wskazniku wartosci aktualnej (czerwony) jest wyswietlana warto$¢ aktualna, a na
wskazniku wartosci zadanej (zielony) miga napis tUnE.

Odsytacz!
Zobacz rozdziat 9 Funkcja samonastawy

Na wskazniku wartosci aktualnej (czerwony) miga 9999.

Odsytacz!
Zobacz rozdziat 11. Co zrobic, jesli ...

Na wskazniku wartosci zadanej (zielonym) miga napis HAnd.

=  Odsylacz!

Zobacz rozdziat 6.4 Tryb reczny palnik modulacyjny
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6.2 Widok normalny

Po wigczeniu zasilania przez ok. 5 sekund bedg widoczne poprzeczne kreski.

SIEMENS

@ &

I

RWF50.X

7866211/0112
llustracja 17: Uruchomienie wyswietlacza

Widok, jaki pojawi sie po tym czasie, nazywa sie widokiem normalnym.

Przy ustawieniu fabrycznym jest tu wyswietlana wartos¢ aktualna i aktywna wartos¢
zadana.

Na poziomie konfiguracji lub poprzez oprogramowanie ACS411 mogg by¢ wyswietlane
inne wartosci.

= Odsylacz!
Zobacz rozdziat 8.6 Wskaznik diSP

Mozna stad aktywowac tryb reczny, funkcje samonastawy, poziom obstugi, poziom
parametrow i poziom konfiguraciji.

Zwiekszenie wartosci zadanej 5P |
(fabrycznie)

Widok normalny
Poziom obstugi 0P~

0P~ Mozliwos¢ edyciji:: 5P I, SP2 lub d5P
Tylko wskaznik: inP, 4

PA-A

CorF

7866d11pl/1014

Zasada nawigaciji

Jeden .

poziom do tytu Jeden poziom
Zmniejszenie warto$ci dalej
zadanej 5P i (fabrycznie) « @ -
@ 1

lub limit czasu Nastepny/poprzedni parametr

llustracja 18: Widok normalny
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6.3 Poziom obstugi

Poziom ten uruchamia sie z widoku normalnego.

Mozna tu zmienia¢ wartosci zadane SP1, SP2 lub dSP.

Mozna rowniez wyswietli¢ wartosci InP (wejscie analogowe) i Y (aktualny stopien
nastawy miedzy 0 a 100%).

Zmiana warto$ci *
zadanej Z widoku normalnego nacisnag¢ przycisk , pojawi sie OPr.
*
Nacisngc¢ przycisk , pojawi sie SP1.
*

Nacisngc¢ przycisk , SP1 zacznie migac.

*  Przyciskiem @ [ @ ustawi¢ odpowiednig wartos¢ zadang i potwierdzi¢ przyciskiem

Limit czasu Po uptywie ok. 180 sekund mija limit czasu.

Wskazowka!

& Jesli wartos$¢ zadana nie zostanie zapisana, po uptywie limitu czasu tout nastgpi
przetaczenie na widok normalny i stara wartos¢ zadana zostanie zachowana.
Wartos¢ zmienia sie jedynie w dopuszczalnym zakresie wartosci.
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RWF50.2
Regulator krokowy 3-
punktowy

RWF50.3
Regulator ciagty

6.4 Tryb reczny palnik modulacyjny

Wskazowkal

Tryb reczny mozna aktywowac¢ wytgcznie wtedy, gdy poprzez funkcje termostatyczng
jest aktywny przekaznik K1. Jesli funkcja termostatyczna w trybie recznym
dezaktywuje przekaznik K1, tryb reczny zostanie zakonczony.

* ©
Nacisngc i przytrzymac przez 5 sekund przycisk .

W dolnym polu wyswietlacza pojawi sie HAnd na zmiane z wartosciag do trybu recznego.

*  Element wykonawczy sterowania paliwa i powietrza otwiera i zamyka sie przyciskiem
i

Przekaznik K2 otwiera element wykonawczy tak dtugo, jak jest nacisniety przycisk @
Przekaznik K3 zamyka element wykonawczy tak dtugo, jak jest nacisniety przycisk

Obie zotte strzatki elementu wykonawczego pokazujg, kiedy przekaznik K2 OTWIERA
lub przekaznik K3 ZAMYKA element wykonawczy.

*  Stopien nastawy zmienia sie przyciskami @ i @
*

Nowy migajgcy stopien nastawy potwierdzi¢ przyciskiem .

W ustawieniu fabrycznym wyjscie analogowe wysyta aktualny stopien nastawy.

W celu powrotu do trybu automatycznego nacisng¢ przez 5 sekund przycisk @

Wskazéwka!
&

W razie aktywacji trybu recznego stopien nastawy zostanie ustawiony najpierw na 0
do czasu nacisnigcia kolejnego przycisku.
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6.5 Tryb reczny palnik 2-stopniowy

* =)
Nacisnac i przytrzymac przez 5 sekund przycisk .

* Nacisnac krotko przycisk @

RWF50.2 RWF50.3
Przekaznik K2 jest aktywny Wyijscie analogowe wysyta najwyzszg wartosc
Przekaznik K3 jest nieaktywny (w zaleznosci od ustawienia DC 10 V lub 20
mA)

Element wykonawczy OTWIERA sie

*  Lub nacisna¢ krétko przycisk @

RWF50.2 RWF50.3
Przekaznik K2 jest nieaktywny Wyjscie analogowe wysyta najnizszg wartos¢ (w
Przekaznik K3 jest aktywny zaleznosci od ustawienia DC 0 V, 4 mA lub 0
mA)

Element wykonawczy ZAMYKA sie

W celu powrotu do trybu automatycznego nacisna¢ przez 5 sekund przycisk @

i Wskazowka!
Jesli funkcja termostatyczna w trybie recznym dezaktywuje przekaznik K1, tryb
reczny zostanie zakonczony.
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6.6 Uruchomienie funkcji samonastawy

Uruchomienie * Nacisngc i przytrzymac przez 5 sekund przyciski @ + @

Anulowanie * W celu anulowania nacisna¢ (&) + (¥).

SIEMENS

Q r

e

RWF50.2

7866204/0911

llustracja 19: Wyswietlacz, funkcja samonastawy
Jesli tUnE przestanie migag, funkcja samonastawy jest zakonczona.
Wyznaczone parametry zostang automatycznie przejete!

Wskazéwka!
&

tUnE nie mozna uruchomi¢ w trybie recznym oraz w trybie niskiego obcigzenia.
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6.7 Wyswietlenie wersji oprogramowania

* Nacisna¢ przyciski + @

SIEMENS

e r

OO

RWF50.2

7866205/0911

llustracja 20: Wyswietlacz z wersjg oprogramowania

Test segmentow *

Nacisng¢ ponownie przyciski + @

SIEMENS

@

I

RWF50.X

7866212/0112
llustracja 21: Wyswietlacz, test segmentéw

Zaswiecy sie wszystkie segmenty wyswietlacza i diody LED. Pole wartosci aktualnej
(czerwone) bedzie migac przez okoto 10 sekund.
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7 Ustawienie parametrow PArA

Tutaj po uruchomieniu systemu ustawia sie parametry majgce bezposredni wptyw na

dopasowanie regulatora do obiektu regulac;ji.

Wskazéwkal!

Wyswietlanie poszczegoélnych parametrow zalezy od rodzaju regulatora.

Widok normalny

>2s

lub limit czasu

Zasada nawigaciji

Jeden poziom z .
powrotem Jeden poziom
dalej
@

Nastepny/poprzedni parametr

oPr

786612pl/1014

llustracja 22: Ustawianie parametrow

PR-A

ConF

Dostep do tego poziomu moze zosta¢ zablokowany.

Odsytacz!

Zobacz rozdziat 8.6 Wskaznik diSP

Poziom obstugi 0P-
Mozliwo$¢ edyciji: 5P ! lub 5P2
Tylko wyswietlenie: inF lub 4

Poziom parametréw PA-A
Pb i dk, b, q

Regulator ogrzewania: H55 {, H452, HY53
Regulator chtodzenia: H454, HY55, HY56

Tylko RWF50.2: db, EE

Poziom konfiguracji CorF
Wej$cia analogowe: P
Regulator: Crkr

Ochrona przed szokiem termicznym: ~AFC
Wejscia binarne: b oAF
Wyswietlacz: o 5P

Tylko RWF50.3
Wyjscia regulacji: OukP

Z widoku normalnego nacisng¢ przycisk , pojawi sie OPr.

Nacisngc¢ przycisk @ pojawi sie PArA.

Nacisngc¢ przycisk , pojawi sie pierwszy parametr poziomu parametréw.
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Widok parametrow

Na dolnym wskazniku wartosci zadanej (zielony) jest wyswietlany parametr, na gérnym

regulatora wskazniku wartosci aktualnej (czerwony) jest widoczna wartos¢.
SIEMENS
@
v A
OO
RWF50.3 %
Parametr Wyswiet Zakres wartosci s Uwagi
lacz fabryczne
Zakres . 1 Pb1 1-9999 digit 10 Ma wptyw na zachowanie proporcjonalne
proporcjonalny regulatora.
Ma wptyw na zachowanie rézniczkujgce
Czas regulatora.
rézniczkowania dt 0-9999s 80 Przy dt = 0 regulator nie wykazuje
zachowania rézniczkujgcego.
Ma wptyw na zachowanie catkujgce
. u regulatora.
Czas catkowania rt 0-9999 s 350 Przy rt = 0 regulator nie wykazuje
zachowania catkujgcego.
Do wyjscia 3-punktowego
Ya « a0
Zakres nieczutosci 100%
(strefa neutralna) db 0,0-999,9 digit 1 : .
w X
-100%" 7866413/0911
Czas ruchu Wykorzystany zakres czasu ruchu zaworu
elementu tt 10-3000 s 15 nastawczego w przypadku 3-punktowych
wykonawczego regulatoréw krokowych.
Prég wigczania Odsytacz!
regulatora HYS1 -1999-0,0 digit -5 = Zobacz rozdziat 5.2 Tryb obcigzenia
ogrzewania ' Znamionowego
gtrggi(\;\:ﬁy’rl?czenla Odsytacz!
Re pulator HYS2 0,0 — HYS3 digit 3 = Zobacz rozdziat 5.2 Tryb obcigzenia
9 . Znamionowego
ogrzewania
Prég wytgczenia Odsytacz!
regulator HYS3 0,0-9999 digit 5 = Zobacz rozdziat 5.2 Tryb obcigzenia
ogrzewania ' Znamionowego
Prég wigczenia Odsytacz!
regulatora HYS4 0,0-9999 digit 5 = Zobacz rozdziat 5.2 Tryb obcigzenia
chtodzenia * Znamionowego
gggi(\;\:’]y’rl?czema Odsytacz!
Re pulator HYS5 HYS6 — 0,0 digit -3 = Zobacz rozdziat 5.2 Tryb obcigzenia
9 . Znamionowego
chtodzenia ’
Prég wytgczenia Odsytacz!
regulatora HYS6 -1999-0,0 digit -5 = Zobacz rozdziat 5.2 Tryb obcigzenia
chiodzenia ’ Znamionowego
. " Odsytacz!
— =
Prog reakj 9 0,0-999,9 L Zobacz rozdziat 5.5 Prog reakcji (q)
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e Wskazowka!
W przypadku uzywania regulatora jako regulatora 3-punktowego lub regulatora

ciggtego bez funkcji zezwolenia dla palnika (1P, 1N), parametr HYS1 trzeba ustawi¢
na 0, a parametry HYS2 i HYS3 na wartos¢ maksymalna.

W przeciwnym razie, np. w razie uzywania fabrycznych parametrow HYS1 (ustawienie
fabryczne -5), zezwolenie dla regulatora krokowego 3-punktowego nastepuje dopiero
po wystgpieniu odchylenia regulacji -5 K.
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8 Konfiguracja ConF

Tutaj dokonuje sie ustawien (np. pomiaru wartosci i rodzaju regulatora) koniecznych do
uruchomienia okre$lonego systemu i dlatego zmienianych bardzo rzadko.

Widok normalny

oer

PA-A

@ >2s @
lub limit czasu

Zasada nawigacji

ConF
Jeden poziom z .
powrotem Jeden poziom
dalej
@

Nastepny/poprzedni parametr

7866d12pl/1014

llustracja 23: Konfiguracja

Dostep do tego poziomu moze zostac¢ zablokowany.

=  Odsylacz!

&
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Zobacz rozdziat 8.6 Wskaznik diSP

Wskazéwka!

Poziom obstugi 0P
Mozliwo$¢ edycji: 5P ! lub 5P2
Tylko wy$wietlenie: i-F lub 4

Poziom parametréw FPA-A
Ph i dk, rk,q

Regulator ogrzewania: H45 |, H45, HY53
Regulator chtodzenia: H45H, HY55, H456

Tylko RWF50.2: db, tE

Poziom konfiguraciji ConF
Wejscia analogowe: P
Regulator: Crkr

Ochrona przed szokiem termicznym: ~AFC
Wejscia binarne: b AF
Wyswietlacz: ==

Tylko RWF50.3
Wyjscia regulacji: OutP

Ustawienia fabryczne zaznaczono w ponizszych tabelach w kolumnie Wartos¢/wybdr

oraz Opis pogrubiong czcionkg.
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8.1 Wejscie analogowe InP1

Do dyspozyciji jest jedno wejscie analogowe.

ConF =» InP = InP1 =

Parametr Wartosé/ | Opis
wybor
Rodzaj czujnika 1 Termometr oporowy Pt100 3-przewodowy
SEnl 2 Termometr oporowy Pt100 2-przewodowy
Sensor type 3 Termometr oporowy Pt1000 3-przewodowy
4 Termometr oporowy Pt1000 2-przewodowy
5 Termometr oporowy LG-Ni1000 3-przewodowy
6 Termometr oporowy LG-Ni1000 2-przewodowy
7 0-135Q
15 0-20 mA
16 4-20 mA
17 0-10V
18 0-5V
19 1-5V
Korekta wartosci -1999... Korekta wartosci pomiarowej (offset) umozliwia skorygowanie zmierzonej
pomiarowej 0... wartosci o okreslong wartos¢ do goéry lub w doét.
OFF1 +9999
Offset Przyktady:
Wartos¢ pomiarowa Offset Wyswietlana wartos¢
2947 +0,3 295,0
295,3 -0,3 295,0

A Ostroznie!

Korekta wartosci pomiarowej:

Regulator uzywa do swoich obliczen skorygowanej wartosci (wyswietlanej wartosci). Wartosc¢ ta nie jest
zgodna z wartoscig zmierzong w punkcie pomiarowym. W przypadku nieprawidtowego uzycia tej funkciji
mogg powsta¢ niedozwolone wartosci regulowanego parametru. Korekte wartosci pomiarowych
wykonywac¢ wytacznie w dopuszczalnym zakresie.

Temperature unit

Poczatek zakresu -1999... W przypadku czujnika pomiarowego z sygnatem znormalizowanym do
SCL1 0... fizycznego sygnatu przypisuje sie tutaj wyswietlang wartos¢.
Scale low level +9999
Przyktad: 0—20 mA = 0-1500 °C
Koniec zakresu -1999... Zakres fizycznego sygnatu moze zostaé przekroczony w dot lub w gére o
SCH1 100... 20% bez sygnalizowania przekroczenia zakresu pomiarowego.
Scale high level +9999
Stata czasu filtra 0.0... Stuzy do dostosowania cyfrowego filtra wejsciowego drugiego rzedu (czas w
dF1 0.6... sekundach; 0 sekund = filtr WYLACZONY).
Digital filter 100.0...
W przypadku skokowej zmiany sygnatu wejsciowego po uptywie czasu
zgodnego ze statg czasu filtra dF, nastgpi zarejestrowanie ok. 26% zmiany (2
x dF: ok. 59%; 5 x dF: ok. 96%).
Jesli stata czasu filtra jest wysoka:
- wysokie ttumienie sygnatow zaktocajgcych
- wolna reakcja wskaznika wartosci aktualnej na zmiany wartosci aktualnej
- niska czestotliwos$¢ graniczna (filtr dolnoprzepustowy)
Jednostka 1 Stopnie Celsjusza
temperatury 2 Stopnie Fahrenheita
Unit

Jednostka wartosci temperatury

41/64
Building Technologies Division Podrecznik uzytkownika RWF50... CC1U7866pl
8 Konfiguracja ConF 19.07.2016




8.2 Regulator Cntr

Tutaj ustawia sie rodzaj regulatora, kierunek dziatania, granice wartosci zadanych oraz
ustawienia wstepne do autooptymalizacji.

ConF = Cntr =»

OLHi
Upper operation range limit

Parametr Wartosé/ | Opis
wybér
Rodzaj regulatora 1 Regulator krokowy 3-punktowy (RWF50.2)
CtYP 2 Regulator ciggly (RWF50.3)
Controller type
Kierunek dziatania 0 Regulator chtodzenia
CACt 1 Regulator ogrzewania
Control direction 1) Y ©)
W "%
7866d14/0512
(0) = regulator chtodzenia:
Stopien nastawy (Y) regulatora wynosi >0, gdy warto$¢ aktualna
(x) jest wieksza od wartosci zadanej (w).
(1) = regulator ogrzewania:
Stopien nastawy (Y) regulatora wynosi >0, gdy warto$¢ aktualna
(x) jest mniejsza od wartosci zadanej (w).
Poczatek ograniczenia -1999...
wartosci zadanej +9999
SPL
Setpoint limitation low Ograniczenie wartosci zadanej zapobiega wprowadzeniu wartosci
Koniec ograniczenia wartosci | -1999... spoza dopuszczalnego zakresu.
zadanej +9999
SPH
Setpoint limitation high
Samodzielna optymalizacja 0 Aktywna
1 Zablokowana
Autooptymalizacje mozna zablokowac¢ lub aktywowac wytgcznie z
poziomu oprogramowania ACS411.
Jesli jest ona zablokowana z oprogramowania ACS411, nie mozna
jej uruchomic przyciskami urzadzenia.
Ustawienie w oprogramowaniu ACS411
= Regulator = Autooptymalizacja
Autooptymalizacja jest zablokowana réwniez wtedy, gdy jest
zablokowany poziom parametrow.
Dolna granica zakresu -1999... Wskazowka!
roboczego +9999 " Jesli wartos¢ zadana z odpowiednig histerezg spadnie
olLLo ponizej dolnej granicy zakresu roboczego, prog wigczenia
Lower operation range limit zostanie zastgpiony przez granice zakresu roboczego.
Gorna granica zakresu -1999... Wskazowka!
roboczego +9999 &= Jesli wartos¢ zadana z odpowiednig histerezg przekroczy

gorng granice zakresu roboczego, prog wytaczenia
zostanie zastgpiony przez granice zakresu roboczego.
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8.3 Ochrona przed szokiem termicznym (TSS) rAFC

Urzgdzenie moze pracowac jako regulator statej wartosci z funkcjg rampy lub bez
funkcji rampy.

ConF =» rAFC =

Parametr Wartosé/ | Opis
wybor
Funkcja 0 Wylaczona
FnCt 1 Gradient kelwin/minuta
Function 2 Gradient kelwin/godzina
Wskazowka!

& Ochrona przed szokiem termicznym (TSS) jest aktywowana
automatycznie przy FnCt = 1 lub 2, gdy tylko wartos¢ aktualna
spadnie ponizej ustawionej bezwzglednej wartosci granicznej rAL
(regulator ogrzewania) lub przekroczy te wartos¢ (regulator
chtodzenia).

Pochylenie rampy 0.0... Warto$¢ pochylenia rampy (tylko przy funkcji 1 2).

rASL 999.9

Ramp slope

Pole tolerancji 2 x [HYS1] | Szerokos¢ pola tolerancji (w kelwinach) wokét wartosci zadanej
rampy =10-9999 | (tylko przy funkcji 1 do 2)

tolP

Tolerance band ramp Regulator ogrzewania:

Najmniejsza mozliwa do ustawienia warto$¢ fabrycznie:

2x [HYS1|=10K

W przypadku ochrony przed szokiem termicznym (TSS) do monitorowania
wartosci aktualnej wokot krzywej wartosci zadanej okresla sie pole tolerancji.
W przypadku przekroczenia wartosci granicznej lub spadku ponizej wartosci

granicznej nastepuje zatrzymanie rampy.

= Odsytacz!
Zobacz rozdziat 5.7 Ochrona przed szokiem termicznym (TSS)

Regulator chtodzenia:
Najmniejsza mozliwa do ustawienia warto$¢ fabryczna:
2 x |HYS4| =10 K

Wskazowkal

W przypadku uszkodzenia czujnika lub trybu recznego funkcja rampy zostaje zatrzymana. Wyjscia
zachowujg sie jak w przypadku przekroczenia lub spadku ponizej zakresu pomiarowego (mozliwosé
konfiguraciji).

Funkcje Rozruch na zimno instalacji oraz Ochrona przed szokiem termicznym (TSS) sg wzajemnie
zablokowane.

W tym samym czasie mozna aktywowac tylko jedna funkcje, nigdy obie jednoczesnie.

Wartos¢ graniczna 0-250

rAL
Ramp limit

Regulator ogrzewania:

Jesli wartos¢ aktualna jest nizsza od tej wartosci granicznej, warto$¢ zadana
zostanie osiggnieta w ksztafcie rampy do uzyskania ostatecznej wartosci
zadanej SP1.

Regulator chtodzenia:

Jesli wartos¢ aktualna jest wyzsza od tej wartosci granicznej, wartos¢
zadana zostanie osiggnieta w ksztatcie rampy do uzyskania ostatecznej
wartosci zadanej SP1.
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Tylko RWF50.2
Wyjscie binarne

Tylko RWF50.3
Wyjscie analogowe

8.4 Wyjscia regulacji OutP

Konfiguracja wyj$¢ dotyczy w RWF50.2 wyjs¢ binarnych (K2, K3) a w RWF50.3 wyjs¢
analogowych (A+, A-). Zezwolenie dla palnika jest wysytane przez przekaznik K1.

Aktualny stan przetgczenia przekaznika K1 Zezwolenie dla palnika (zielona dioda),
przekaznika K2 OTWARCIE elementu wykonawczego i przekaznika K3 ZAMKNIECIE
elementu wykonawczego (z6tte strzatki LED) jest sygnalizowany z przodu regulatora.

Wyjscia binarne w RWF50.2 nie majg mozliwosci ustawienia.

Regulator RWF50.3 jest wyposazony w jedno wyjscie analogowe.

Wyjscie analogowe ma nastepujgce mozliwosci ustawienia:

ConF = QutP =

Parametr Wartosé/ | Opis

wybor
Funkcja 1 Wejscie analogowe InP1 jest wysytane
FnCt 4 Wysylany sygnat stopnia nastawy regulatora (regulator ciagty)
Function
Rodzaj sygnatu 0 0-20 mA
SiGn 1 4-20 mA
Type of signal 2 0-10V

Fizyczny sygnat wyjsciowy
Wartos¢ przy Out of 0...101 Sygnat (w procentach) w przypadku przekroczenia lub spadku ponizej
range zakresu pomiarowego
rout
Value by out of range 101 = ostatni sygnat wyjSciowy
Punkt zerowy -1999... Do fizycznego sygnatu wyj$ciowego jest przypisywany zakres wartosci
OPnt 0... wielko$ci wyjscia.
Zero point +9999
Wartos¢ koncowa -1999...
End 100...
End value +9999
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8.5 Wejscie binarne binF

To ustawienie okresla sposdb uzycia wejscia binarnego.

=  Odsyfacz!

Zobacz rozdziat 5.4 Warto$¢ zadana.

ConF =» binF =

Parametr Wartosé/ | Opis
wybér
Wejscie binarne 0 Brak funkcji
binl 1 Przetaczenie wartosci zadanej
Binary inputs 2 Przesuniecie wartosci zadanej
4 Przetaczanie trybu pracy

Palnik modulacyjny:
styki D1 i DG otwarte

Palnik 2-stopniowy:
styki D1i DG zamkniete
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8.6 Wskaznik diSP

Oba wskazniki LED mozna dostosowa¢ do indywidualnych wymogéw poprzez
konfiguracje wyswietlanej wartosci miejsca po przecinku i automatycznego
przetaczania (timer). Limit czasu tout do obstugi i blokowania poziomu mozna réwniez
konfigurowac.

ConF = diSP =&

Parametr Wartosé/ | Opis
wybér
Gorny wskaznik Wartos¢ wyswietlana na gérnym wskazniku
disu
Upper display 0 Wylgczona
1 Wejscie analogowe InP1
4 Stopien nastawy regulatora
6 Warto$¢ zadana
7 Wartos¢ koncowa przy ochronie przed szokiem termicznym
Dolny wskaznik Warto$¢ wyswietlana na dolnym wskazniku
diSL
Lower display 0 Wytgczona
1 Wejscie analogowe InP1
4 Stopien nastawy regulatora
6 Wartos¢ zadana
7 Wartos¢ koncowa przy ochronie przed szokiem termicznym
Limit czasu 0... Czas w sekundach, po ktérym urzadzenie powraca automatycznie do
tout 180... normalnego widoku, jesli nie zostanie naci$niety zaden przycisk.
255
Miejsce po przecinku 0 Brak miejsca po przecinku
dECP 1 Jedno miejsce po przecinku
Decimal point 2 Dwa miejsca po przecinku
Jesli wartosci nie da sie juz wyswietli¢ z zaprogramowanym miejscem po
przecinku, liczba miejsc po przecinku zostanie automatycznie zmniejszona.
Jesli potem warto$¢ pomiarowa zmniejszy sie, liczba miejsc po przecinku
zwiekszy sie do zaprogramowanej wartosci.
Blokada pozioméw 0 Brak blokady
CodE 1 Blokada poziomu konfiguracji
2 Blokada poziomu parametrow
3 Blokada klawiatury
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9 Funkcja samonastawy
9.1 Funkcja samonastawy w trybie obcigzenia
Zznamionowego

& Wskazowkal
tUnE jest mozliwa tylko w trybie obcigzenia znamionowego w trybie Palnik

modulacyjny.

Funkcja samonastawy tUnE to czysto programowa jednostka funkcyjna zintegrowana w
regulatorze. W trybie modulowania w trybie obcigzenia znamionowego bada ona
specjalng metodg reakcje obiektu regulacji na skoki stopnia nastawy. Na podstawie
odpowiedzi z obiektu regulacji (warto$¢ aktualna) za pomocg zawansowanego
algorytmu obliczane sg i zapisywane automatycznie parametry regulacji dla regulatora
PID lub PI (ustawi¢ dt = 0!). Operacje tUnE mozna powtarza¢ dowolng liczbe razy.

Start
Funkcja samonastawy
Regulator PID Identyﬂkaqa
. obiektu -

Projekt -

regulaciji

Obiekt

w —»()—» Regulator Y —» regulacji

XT

7866d17pl/1014

llustracja 24: Funkcja samonastawy w trybie obcigzenia znamionowego
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Dwie metody Funkcja tUnE pracuje 2 réznymi metodami, ktdre wybiera sie automatycznie podczas
uruchomienia w zaleznosci od dynamicznego stanu wartosci aktualnej oraz odstepu od
wartosci zadanej. tUnE mozna uruchomic¢ z dowolnego dynamicznego przebiegu
wartosci aktualne;.

Jesli w momencie aktywacji wartos¢ aktualna i warto$¢ zadana sg bardzo od siebie
oddalone, jest obliczana prosta przetgczajaca, wokot ktorej wielkos¢ regulowana
wykonuje wymuszone drgania w przebiegu funkcji samonastawy. Prostg przetgczajgcg
wyznacza sie w taki sposéb, aby warto$¢ zadana nie byta przekraczana w miare
mozliwosci przez wartos¢ aktualna.

X
A

Start

//\\//\f Prosta przetgczajgca

>t
7866d18pl/1014 7

llustracja 25: Wartos$¢ aktualna i warto$¢ zadana sg bardzo od siebie oddalone

W przypadku niewielkiego odchylenia regulacji miedzy wartoscig zadang a
wartoscig aktualng, np. gdy obwdd regulacji wejdzie w przebieg nieustalony,
wytwarzane jest wymuszone drganie wokot wartosci zadane;j.

X

A
Start

WA N\
Y

>t
7866419/0911 7

llustracja 26: Niewielkie odchylenie regulacji

Na podstawie zapisanych danych obiektu wymuszonych drgan obliczane sg parametry
regulacji rt, dt, Pbl oraz optymalna dla tego obiektu regulacji stata czasu filtra dF1 do
filtracji wartosci aktualne;.

- Tryb obcigzenia znamionowego w trybie Palnik modulacyjny.

- Funkcja termostatyczna (przekaznik K1) musi by¢ ciggle aktywna, w przeciwnym razie
nastapi przerwanie tUnE i zoptymalizowane parametry regulacji nie zostang przejete.

- Wspomniane powyzej drgania wartosci aktualnej podczas funkcji samonastawy nie
mogq przekraczac gornego progu wytgczania funkcji termostatycznej (w razie
potrzeby zwigkszy¢ i przyja¢ nizszg warto$¢ zadang).

Warunki

Wskazowkal!

Uruchomiona funkcja samonastawy jest przerywana automatycznie po uptywie 2
godzin. Taka sytuacja moze wystgpi¢ na przyktad w przypadku zbyt wolno
reagujgcego obiektu regulacji, jesli opisane metody nie mogg zosta¢ zakonczone w
ciggu 2 godzin.
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Przyktad

9.2 Kontrola parametréw regulacji

Optymalne dostosowanie regulatoréw do obiektu regulacji mozna sprawdzi¢ poprzez
zarejestrowanie rozruchu przy zamknietym obwodzie regulacji. Ponizsze wykresy
pokazujg mozliwe btedy ustawienia i sposéb ich usunigcia.

Tutaj zarejestrowano sposéb prowadzenia obiektu regulacji trzeciego rzedu dla

regulatora PID. Procedure ustawiania parametréw regulacji mozna rowniez stosowac
do innych obiektow regulacji. Korzystna wartos¢ dt to rt/4.

Pb za niska
X

A

Pb za wysoka
X

A

-t -t
7865d17/1099 7865d15/1099
llustracja 27: Pb za niska llustracja 28: Pb za wysoka
rt, dt za niskie rt, dt za wysokie
X X
W /\\/ — W
>t >t
7865d16/1099 7865d14/1099
llustracja 29: rt, dt za niskie llustracja 30: rt, dt za wysokie
Optymalne ustawienie
X
w
> {
7865d18/1099
llustracja 31: Optymalne ustawienie
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10 Oprogramowanie ACS411

Oprogramowanie ACS411 to modut do obstugi regulatoréw uniwersalnych RWF50...
posiadajgcy nastepujgce podstawowe zadania:
e Wizualizacja stanu urzadzenia poprzez nastepujgce dane:

- Parametry

- Dane procesowe

- Konfiguracja i ustawienie parametréw regulatora (poszczegoélne parametry)

- Zapisanie i odtworzenie zestawow parametrow

Za pomocg kabla USB mozna nawigzac¢ potgczenie miedzy komputerem (wtyczka typu
A, 4-pinowa) a RWF50... (wtyczka typu mini USB B, 5-pinowa).

Wskazowkal
Kabel nalezy zakupi¢ we wiasnym zakresie.

10.1 Zasady bezpieczenstwa

A Ostroznie!

Oprogramowanie ACS411 to komfortowa pomoc dla przeszkolonego
wykwalifikowanego personelu do uruchomienia i optymalizacji regulatora
uniwersalnego. Ze wzgledu na to, ze istnieje mozliwo$¢ wprowadzenia
nieprawidtowych danych i ztych parametréw, uzytkownik musi zachowaé
maksymalng ostroznosc¢ i uwage. Mimo wszystkich zrealizowanych srodkéw
technicznych w celu unikniecia wprowadzenia niewtasciwych danych uzytkownik jest
zobowigzany do sprawdzenia bezpiecznego dziatania podczas uruchamiania i po
jego zakonczeniu i w razie potrzeby do recznego wytgczenia.

10.2 Prawidtowe ustawienie parametrow

Ostroznie!

Nalezy pamieta¢, ze wtasciwosci urzgdzenia sg uzaleznione w znacznym stopniu od
ustawienia typu urzgdzenia. Producent OEM jest odpowiedzialny za ustawienie
prawidtowych parametrow zgodnie z normami obowigzujacymi dla danej aplikacji.
Odpowiedzialno$¢ za ustawienie parametréw ponosi osoba dokonujgca zmian.
Nalezy przestrzega¢ dodatkowo szczegotowych opiséw i szczegotowych zasad
bezpieczenstwa zawartych w udostepnionym podreczniku uzytkownika
komponentow systemu.

10.3 Zmiana parametrow

A Ostroznie!

Obowigzkiem po dokonaniu zmiany parametréw jest zweryfikowanie prawidlowego
ustawienia wszystkich parametréw na wyswietlaczu urzadzenia bez uzycia
oprogramowania ACS411.
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A

10.4 Miejsce uzywania

Ostroznie!

Oprogramowanie ACS411 zostato stworzone do uzytku w bezposrednim poblizu, tzn.
w zasiegu wzroku i stuchu odpowiedniej instalacji spalania. Obstuga zdalna jest
zatem niedozwolona.

10.5 Postanowienia licencyjne i postanowienia w
sprawie odpowiedzialnosci

Wskazowka!

UMOWA LICENCYJNA DLA UZYTKOWNIKOW KONCOWYCH oprogramowania
ACS411 znajduje sie w menu programu Informacje = Dokumentacja
oprogramowania.

WAZNE — PRZECZYTAC DOKLADNIE!

10.6 Zakup oprogramowania ACS411

W celu zakupu oprogramowania ACS411 i jego aktualizacji nalezy skontaktowac sie ze
swoim dostawcg lub instalatorem ogrzewania.

10.7 Jezyki

Oprogramowanie ACS411 jest dostepne w jezyku niemieckim i angielskim. Mozna je
ustawi¢ w menu programu Datei = Standardeinstellungen = Landessprache des
Programmes (trzeba ponownie uruchomi¢ oprogramowanie ACS411).

10.8 Systemy operacyjne

- Windows 2000 SP4

- Windows 7 - wersja 32-bitowa
- Windows 7 - wersja 64-bitowa
- Windows VISTA

- Windows XP

10.9 Wymagania sprzetowe

- Wolne miejsce na dysku twardym 300 MB
- RAM 512 MB
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10.10 Instalacja

Wskazowkal
Najpierw nalezy zainstalowa¢ oprogramowanie ACS411 i dopiero wtedy podigczyc¢
urzgdzenie, w przeciwnym razie pojawi sie komunikat btedu.

Oprogramowanie ACS411 jest dostarczane na ptycie CD.

% Ptyte CD wiozy¢ na napedu CD lub DVD.
Instalacja rozpocznie sie automatycznie.

% Postepowac zgodnie z poleceniami na ekranie.

% Za pomocg kabla USB potgczy¢ komputer z urzagdzeniem.
System wykryje nowy sprzet i zainstaluje sterowniki USB.
Moze to potrwac kilka minut.

% Postepowac zgodnie z dalszymi poleceniami na ekranie i poczeka¢ do zakonczenia
instalaciji.

10.11 Pozostate informacje
10.11.1 Uzywanie ztgcza USB

Ztgcze USB uzywa sie do ustawiania parametrow, konfiguracji i jest potrzebne podczas
uruchamiania instalacji.

Urzadzenie mozna wtedy bezpiecznie uzywac, testowac i ustawia¢ bez koniecznosci
podtagczania kabla zasilajgcego.

Zastosowanie

10.11.2 Zasilanie ztgcza USB

Uzywanie huba Jesli urzagdzenie ma by¢ zasilanie poprzez ztagcze UBS, nalezy uzy¢ hub z zasilaniem,
ktory jest w stanie dostarczy¢ przynajmniej 500 mA w kazdym gniezdzie.

W przypadku zasilania poprzez ztgcze USB w celu zmniejszenia poboru prgdu w

Wyltaczenie
ya zalezno$ci od typu urzadzenia wytgczane sg przekazniki i wyjscie analogowe.
i Wskazowkal!
Zasilanie przetwornika pomiarowego (G+ i G-) nie moze by¢ podigczone. Réwniez to
powoduje zwigkszenie poboru pradu przez ztgcze USB.
Doktadno$é Doktadnosci pomiarowe podane w rozdziale 12 Dane techniczne nie obowigzujg w
pomiarowa przypadku zasilania przez ztgcze USB.
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11 Co zrobig, jesli ...

11.1 Alarmy

Wyswietlacz Przyczyna Sposéb usuniecia

9999 miga Przekroczenie goérnej wartosci %  Sprawdzi¢ czujnik i przewod
pomiarowej przytaczeniowy, czy nie doszto do
Wartos¢ pomiarowa jest za ich uszkodzenia lub zwarcia.
wysoka, lezy poza zakresem
pomiarowym lub doszito do = Odsyfacz!

uszkodzenia czujnika.

Zobacz rozdziat 4.3 Schemat

podtgczenia
Przekroczenie dolnej wartosci
pomiarowej *
Wartos¢ pomiarowa jest za niska,
lezy poza zakresem pomiarowym
lub doszto do zwarcia czujnika. =

Sprawdzié, czy jest ustawiony i
podfgczony prawidtowy czujnik.

7866207/0112

Odsytacz!
Zobacz rozdziat 8.1 Wejscie
analogowe InP1

11.2 Pozostate informacje

Wyswietlacz Przyczyna Sposoéb usuniecia

Swieci sie prawy punkt dziesietny
na gérnym wyswietlaczu

Aktywne potgczenie USB. Punkt przestanie sie swieci¢ po

zakonczeniu potgczenia USB.

SIEMENS =  Odsytacz!
Zobacz rozdziat 10

Oprogramowanie ACS411

@

S

RWF50.2

7866208/0911
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12 Dane techniczne
12.1 Wejscia

12.1.1 Termometry oporowe

Typ Zakres Dokladnos¢ | Wptyw temperatury
pomiarowy pomiarowa @ | otoczenia
Pt100 DIN EN 60751 -200 do +850 °C <0,1% 50 ppm/K
(-328 do +1562 °F)
Pt1000 DIN EN 60751 -200 do +850 °C <0,1% 50 ppm/K
(-328 do +1562 °F)
LG-Ni1000 -50 do +160 °C <0,1% 50 ppm/K
(-58 do 320 °F)
0do 1350 <0,25% 50 ppm/K

@ Doktadnosci odnoszg sie do maksymalnego zakresu pomiarowego.

Rezystancja przewodu

Maks. 30 Q2 na kazdy przewod
przy ukfadzie 3-przewodowym

Kompensacja mocy

Przy ukfadzie 3-przewodowym nie jest
konieczna.

Przy ukfadzie 2-przewodowym
kompensacje mocy mozna przeprowadzi¢
poprzez korekcje wartosci aktualne;.

12.1.2 Sygnaly znormalizowane

Zakres pomiarowy Dokladnos¢ Wplyw temperatury
pomiarowa @ otoczenia

Napigcie 0-10 V <0,1% 100 ppm/K

Rezystancja wejsciowa RE >2 MQ

Napiecie 0(1)-5 V <0,2% 200 ppm/K

Rezystancja wejsciowa RE >2 MQ

Prad 0(4)-20 mA <0,1% 100 ppm/K

Spadek napiecia <2 V

@ Doktadnosci odnoszg sie do maksymalnego zakresu pomiarowego.

12.1.3 Wejscie binarne D1

Styk bezpotencjatowy stuzgcy w zaleznosci od konfiguracji do nastepujacych funkgciji:

- Brak funkgji

- Przesuniecie wartosci zadanej
- Przefgczenie wartosci zadanej
- Przefgczanie trybu pracy

Building Technologies Division

Podrecznik uzytkownika RWF50...
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Tylko
RWF50.2

Tylko RWF50.3

12.2 Monitorowanie obwodu pomiarowego

W razie btedu wyjscia przyjmujg okreslony stan (mozliwos¢ konfiguracii).

Czujnik wartosci Przekroczenie/spa | Zwarcie czujnika / | Uszkodzenie

pomiarowych dek ponizej przewodu czujnika/przewod
zakresu u
pomiarowego

Termometr ° ° )

oporowy

Napiecie 1-5V ) ) )

0-5V,0-10V (o) -— -—

Prad 4-20 mA ) ) )

0-20 mA (o) -—- -—-

® = wykrywane

(0) = wykrywane tylko przekroczenie zakresu pomiarowego

= = nie jest wykrywane

12.3 Wyjscia regulacji OutP

Przekaznik K1 (styk zwierny) 1P, 1N (zezwolenie dla palnika)

Moc tgczeniowa
Zywotnosc¢ styku

Obwdd ochronny styku

Maks. 1 A przy AC 250 V przy coso >0,6
100.000 przetgczen przy obcigzeniu
Znamionowym

Warystor

Zasilanie przetwornika
pomiarowego G+, G-

DC 24 V +10%/maks. 25 mA, odporne na
zwarcia

Parametry przekaznikow odnoszg sie do danych producenta.

Przekaznik K2, KQ (OTWIERANIE elementu wykonawczego)

Moc tgczeniowa
Zywotnos¢ styku

Obwdd ochronny styku

Maks. 1 A przy AC 250 V przy cos¢ >0,6
100.000 przetgczen przy obcigzeniu
Znamionowym

Kombinacja RC

Przekaznik K3, KQ (ZAMYKANIE elementu wykonawczego)

Moc tgczeniowa
Zywotno$¢é styku

Obwdd ochronny styku

Maks. 1 A przy AC 250 V przy cos¢ >0,6
100.000 przetgczen przy obcigzeniu
Znamionowym

Kombinacja RC

Parametry przekaznikow odnoszg sie do danych producenta.

Wyjscie analogowe A+, A-

Napiecie 0-10 V odporne na zwarcie
Rezystancja obcigzenia Robcigz. 2500 Q
Doktadnos¢ <0,25%, +50 ppm/K

Prad 0-20 mA/4-20 mA
Rezystancja obcigzenia Robcigz. <500 Q
Doktadnosé <0,25%, £50 ppm/K
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12.4 Regulator

Rodzaj regulatora

- RWF50.2 Regulator krokowy 3-punktowy
- RWF50.3 Regulator ciagty

Struktura regulatora P/P1/PD/PID

Czas odczytu 250 ms

12.5 Parametry elektryczne

Zasilanie (zasilacz impulsowy)

AC 110-240 V +10/-15%
48-63 Hz

Bezpieczenstwo elektryczne

Wg DIN EN 60730, czes¢ 1
Kategoria przepieciowa |l
Stopien zabrudzenia 2

Pobdr mocy

Maks. 16 VA

Zapisywanie danych

EEPROM

Podtgczenie elektryczne
- Przekroj przewodu
- Przewdd elastyczny z

Z tylu za pomocg zaciskow srubowych
0,25-1,5 mm?, drobne druciki
- Kohcowka tulejkowg wg DIN 46228
- Koncowkg igietkowg wg DIN 46231
- Kohcowkag widetkowg zaciskang do
gwintu M3 (wymiary zgodnie z
DIN 46237)

Aplikacje UL

Stosowanie koncowek
kablowych/tulejkowych wg UL486A-B (UL
listed or recognized)

Moment dokrecenia 0,5 Nm
Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna DIN EN 61326-1
Emisja zaktocen Klasa B

Odpornos¢ na zaktoécenia

Standardy przemystowe

12.6 Obudowa

Rodzaj obudowy

Obudowa z tworzywa sztucznego
Makrolon do montazu w tablicy
sterowniczej wg DIN IEC 61554
(do uzytku wewnatrz pomieszczen)

Kolor Jasnoszary RAL7035
Gtebokos¢é montazu 92 mm
Dopuszczalne potozenie montazowe Dowolne

Stopien ochrony

Wg DIN EN 60529
Z przodu P66

Z tytu 1P20
Ciezar (przy petnym wyposazeniu)
- RWF50.2 Ok.170g
- RWF50.3 Ok. 168 g
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12.7 Warunki otoczenia

Sktadowanie

DIN IEC 60721-3-1

Warunki klimatyczne Klasa 1K3
Warunki mechaniczne Klasa 1M2
Zakres temperatury -40 do +70°C

Wilgotnosé <95% wilg. wzgl.
Transport DIN IEC 60721-3-2
Warunki klimatyczne Klasa 2K2
Warunki mechaniczne Klasa 2M2

Zakres temperatury -40 do +70°C

Wilgotnos¢ <95% wilg. wzgl.
Praca DIN IEC 60721-3-3
Warunki klimatyczne Klasa 3K3
Warunki mechaniczne Klasa 3M3

Zakres temperatury -20 do +50°C

Wilgotnosé

<95% wilg. wzgl.

Wysokos$c¢ ustawienia

Maks. 2000 m n.p.m.

Uwaga!

Nie wolno dopusci¢ do zroszenia, oblodzenia i dostania sie wody!

12.8 Wyswietlacz segmentowy

Wysokos¢ cyfr

- gorny wskaznik 10 mm

- dolny wskaznik 7 mm
Kolor

- gorny wskaznik Czerwony
- dolny wskaznik Zielony

Liczba miejsc

4 (wraz z 0, 1 lub 2 miejscami po
przecinku, mozliwos$¢ konfiguracji)

Zakres wyswietlania

-1999-9999

57/64

Building Technologies Division

Podrecznik uzytkownika RWF50...

12 Dane techniczne

CC1U7866pl

19.07.2016



58/64

12.9 Normy i certyfikaty

Zastosowane dyrektywy:
e Dyrektywa niskonapieciowa 2014/35/UE
e Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna 2014/30/UE

Zgodnos¢ z przepisami zastosowanych dyrektyw jest wykazana poprzez spetnienie
nastepujgcych norm/przepiséw:
e Automatyczne regulatory elektryczne do uzytku DIN EN 60730-1
domowego i podobnego
Czes¢ 1: Wymagania ogdine
e Automatyczne regulatory elektryczne do uzytku DIN EN 60730-2-9
domowego i podobnego
Czes¢ 2-9: Wymagania szczegoétowe dotyczgce
regulatoréw z czujnikami temperatury
e Wyposazenie elektryczne do pomiardw, sterowania i DIN EN 61326-1
uzytku w laboratoriach - Wymagania dotyczgce
kompatybilnosci elektromagnetycznej (EMC)
Czes¢ 1: Wymagania ogdine

Obowiazujace wydanie norm jest podane w deklaracji zgodnosci!

E H [ Zgodnos¢ EAC (Zgodnosc¢ euroazjatycka)

S 1SO 9001:2008
5 1SO 14001:2004 w (SP
vw’ OHSAS 18001:2007 0 o =us

Chinska dyrektywa RoHS

‘e" Tabela substancji niebezpiecznych:

http://www.siemens.com/download?A6V10883536
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Legenda

A Punkt wtgczania obcigzenia znamionowego po osiggnieciu progu
reakcji (q)
B Punkt wytgczania palnika
bin1 Wejscie binarne 1
binf  Wejscie binarne
cAct Kierunek dziatania
cntr Regulator
Code Blokada pozioméw
conF  Konfiguracja
ctyp Rodzajregulatora
db Zakres nieczutosci
dece  Miejsce po przecinku
dF1  Stata czasu filtra
dist Dolny wskaznik
disp Wyswietlacz
disu Goérny wskaznik
dsp  Wartos¢ zadana
dt Czas rdozniczkowania
End  Wartos¢ koncowa
Fnct Funkcja
Hys1 Prog witagczania regulatora ogrzewania
Hys2 Prég wylgczania regulatora ogrzewania
Hys3 Prog wylgczania regulatora ogrzewania
Hys4 Prég wigczania regulatora chtodzenia
Hyss Prog wylgczania regulatora chiodzenia
Hyse Prég wytgczania regulatora chtodzenia
InP  Wejscie analogowe
InP1  Wejscie analogowe 1
OFF1 Korekta wartosci pomiarowe;j
olHi Gorna granica zakresu roboczego
olL,o Dolna granica zakresu roboczego
opnt Punkt zerowy
opr Operator
outP Wyjscia regulaciji
PArA Parametr
Ph Zakres proporcjonalny
pp1  Zakres proporcjonalny 1
q Prég reakgciji
geff Suma wszystkich catek
rAEc Ochrona przed szokiem termicznym
rAL  Warto$¢ graniczna
rasL  Pochylenie rampy
rout Wartosc¢ przy Out of range
rt Czas catkowania
ScH1 Koniec wyswietlania
scL1 Poczatek wyswietlania
SEn1  Rodzaj czujnika
sicn Rodzaj sygnatu
gp1  Wartos¢ zadana 1
sp2  Wartos¢ zadana 2
spH  Koniec ograniczenia wartosci zadanej
SPL Poczatek ograniczenia wartosci zadanej
t Czas
t1 WA, sieci (rozruch przy wartosci aktualnej)
t2 Zatrzymanie rampy, wartos¢ aktualna poza polem tolerancji
t3 Warto$¢ aktualna wrécita do pola toleranciji
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t4 Osiaggnieto wartos¢ zadang, ochrona przed szokiem termicznym nie
jest juz aktywna

toLp  Pole tolerancji rampy

tout Limitczasu

tt Czas ruchu elementu wykonawczego

Unit Jednostka temperatury

w Wartos¢ zadana

Y Stopien nastawy
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ESECUZIONE [A] = SOLO SENZA CONTROLLO TENUTA

[A] PERFORMANCE = WITHOUT GAS LEAKAGE ONLY
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Sigla/Item

Foglio/Sheet

Funzione

Function

600V RRRO-1-T73

REGOLATORE MODULANTE (ALTERNATIVO)

BURNER MODULATOR (ALTERNATIVE)

5
AZL2x.. 4 INTERFACCIA UTENTE USER INTERFACE
CM 1 COMMUTATORE FUNZIONAMENTO 1)GAS 0)SPENTO 2)GASOLIO MANUAL OPERATION SWITCH 1)GAS 0)OFF 2)LIGHT OIL
CMF S COMMUT. MANUALE FUNZ. 0)FERMO 1)ALTA FIAMMA 2)BASSA FIAMMA 3)AUTOMATICO|MANUAL SWITCH 0)OFF 1)HIGH FLAME 2)LOW FLAME 3)AUTOMATIC
EV1 3 ELETTROVALVOLA GAS LATO RETE UPSTREAM GAS SOLENOID VALVE
EV2 3 ELETTROVALVOLA GAS LATO BRUCIATORE DOWNSTREAM GAS SOLENOID VALVE
EVG 1/2 5 ELETTROVALVOLE GASOLIO LIGHT OIL ELECTRO VALVE
EVS 2 ELETTROVALVOLA GAS DI SICUREZZA (OPTIONAL) SAFETY GAS SOLENOID VALVE (OPTIONAL)
FU1.0 1 FUSIBILE DI LINEA LINE FUSE
FU1T.2 1 FUSIBILI LINEA POMPA PUMP LINE FUSES
FU1.3 1 FUSIBILE AUSILIARIO AUXILIARY FUSE
FU1.7 1 FUSIBILE AUSILIARIO AUXILIARY FUSE
FUS.3 S FUSIBILE FUSE
IG 1 INTERRUTTORE GENERALE MAINS SWITCH
KA1.4 1 RELE" AUSILIARIO AUXILIARY RELAY
KAT.4A 1 RELE" AUSILIARIO AUXILIARY RELAY
KA3.1 5 RELE" AUSILIARIO AUXILIARY RELAY
KM2.1 2 CONTATTORE MOTORE VENTILATORE FAN MOTOR CONTACTOR
KM2.2 2 CONTATTORE MOTORE POMPA GASOLIO LIGHT OIL PUMP MOTOR CONTACTOR
LB 2 LAMPADA SEGNALAZIONE BLOCCO BRUCIATORE INDICATOR LIGHT FOR BURNER LOCK—-OUT
LEV1 3 LAMPADA SEGNALAZIONE APERTURA [EV1] INDICATOR LIGHT FOR OPENING OF ELECTRO—VALVE [EV1]
LEVZ2 3 LAMPADA SEGNALAZIONE APERTURA [EV2] INDICATOR LIGHT FOR OPENING OF ELECTRO—VALVE [EV2]
LEVG 3 LAMPADA SEGNALAZIONE APERTURA [EVG] INDICATOR LIGHT FOR OPENING OF ELECTRO—VALVE [EVG]
LF1T 3 LAMPADA SEGNALAZIONE FUNZIONAMENTO BRUCIATORE INDICATOR LIGHT BURNER OPERATION
LF2 5 LAMPADA SEGNALAZIONE FUNZIONAMENTO BRUCIATORE INDICATOR LIGHT BURNER OPERATION
LMV26.300 1 APPARECCHIATURA DI COMANDO CONTROL SCHEME
LPGMIN 2 LAMPADA SEGNALAZIONE PRESENZA GAS IN RETE INDICATOR LIGHT FOR PRESENCE OF GAS IN THE NETWORK
LTA 2 LAMPADA SEGNALAZIONE TRASFORMATORE DI ACCENSIONE IGNITION TRANSFORMER INDICATOR LIGHT
MB—DLE..Sx0 3 GRUPPO VALVOLE GAS GAS VALVES GROUP
MB—DLE..Sx2 3 GRUPPO VALVOLE GAS GAS VALVES GROUP
MBC..SExO 3 GRUPPO VALVOLE GAS (ALTERNATIVO) GAS VALVES GROUP (ALTERNATIVE)
MBC..SEx2 5 GRUPPO VALVOLE GAS (ALTERNATIVO) GAS VALVES GROUP (ALTERNATIVE)
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0 1 2 3 4 6 7 8 9
Sigla/Item Foglio/Sheet|Funzione Function
MP 1 MOTORE POMPA GASOLIO LIGHT OIL PUMP MOTOR
MV 1 MOTORE VENTILATORE FAN MOTOR
PA 1 PRESSOSTATO ARIA AIR PRESSURE SWITCH
PGCP 2 PRESSOSTATO GAS CONTROLLO PERDITE (OPTIONAL) GAS LEAKAGE PRESSURE SWITCH (OPTIONAL)
PGMAX 4 PRESSOSTATO GAS DI MASSIMA PRESSIONE (OPTIONAL) MAXIMUM PRESSURE GAS SWITCH (OPTIONAL)
PGMIN 2 PRESSOSTATO GAS DI MINIMA PRESSIONE MINIMUM GAS PRESSURE SWITCH
POMAX 2 PRESSOSTATO DI MASSIMA PRESSIONE OLIO (OPTIONAL) MAXIMUM OIL PRESSURE SWITCH (OTIONAL)
PT100 6 SONDA DI TEMPERATURA TEMPERATURE PROBE
RWF40.0xx 5 REGOLATORE MODULANTE BURNER MODULATOR
RWF50.2x 5 REGOLATORE MODULANTE (ALTERNATIVO) BURNER MODULATOR (ALTERNATIVE)
SD—PRESS 6 SONDA DI PRESSIONE PRESSURE PROBE
SD—TEMP. 6 SONDA DI TEMPERATURA TEMPERATURE PROBE
SD — 0% 10V 6 TRASDUTTORE USCITA IN TENSIONE TRANSDUCER VOLTAGE OUTPUT
SD — 4+ 20mA |6 TRASDUTTORE USCITA IN CORRENTE TRANSDUCER CURRENT OUTPUT
SQN1../SQM3.. AIR[4 SERVOCOMANDO SERRANDA ARIA AIR DAMPER ACTUATOR
SQN1../SQM3.. FUEL|4 SERVOCOMANDO COMBUSTIBILE FUEL ACTUATOR
ST 2 SERIE TERMOSTATI/PRESSOSTATI SERIES OF THERMOSTATS OR PRESSURE SWITCHES
TA 2 TRASFORMATORE DI ACCENSIONE IGNITION TRANSFORMER
TAB 2 TERMOSTATO,/PRESSOSTATO ALTA—BASSA FIAMMA HIGH—LOW THERMOSTAT/PRESSURE SWITCHES
TC 6 TERMOCOPPIA THERMOCOUPLE
v 4 SONDA UV RILEVAZIONE FIAMMA UV FLAME DETECTOR
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